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1. Wazne uwagi

System LXNAV zostat zaprojektowany do uzytku VFR jedynie jako pomoc w rozwaznej nawigacji.
Wszystkie informacje sg przedstawione wytgcznie w celach informacyjnych. Dane o terenie,
lotniskach i przestrzeniach powietrznej sg dostepne tylko jako pomoc dla $wiadomosci sytuaciji.

Informacje w tym dokumencie moga ulec zmianie bez powiadomienia. LXNAV zastrzega sobie
prawo do zmiany lub ulepszania swoich produktéw i wprowadzania zmian w zawartosci tego
materiatu bez obowigzku powiadamiania jakiejkolwiek osoby lub organizacji o takich zmianach
lub ulepszeniach.

Zotty tréjkat jest wydwietlany dla czesci instrukcji, ktdre nalezy przeczytaé bardzo
uwaznie i znajdujg sie tam informacje wazne dla obstugi systemu

Notatki z czerwonym trdjkatem opisujg procedury, ktére sg krytyczne i moga
spowodowac utrate danych lub jakakolwiek inng krytyczng sytuacje.

@ Ikona zarowki jest wyswietlana, gdy czytelnik otrzymuje uzyteczng wskazowke.

1.1 Ograniczenia gwarancji

LXNAV gwarantuje, ze zakupiony podukt bedzie wolny od wad materiatowych lub produkcyjnych
przez dwa lata od daty zakupu. W tym czasie LXNAV, wedtug wiasnego uznania, naprawi lub
wymieni wszelkie elementy, ktére zawiodly w normalnym uzytkowaniu. Takie naprawy lub
wymiana czesci i robocizna beda wykonywane bezptatnie, pod warunkiem, Zze klient bedzie
odpowiedzialny za wszelkie koszty transportu. Niniejsza gwarancja nie obejmuje uszkodzen
spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem, naduzywaniem, wypadkiem lub
nieautoryzowanymi przerdbkami lub naprawami. Wyswietlacze i przyrzady LXNAV uszkodzone
przez bezposrednie lub skupione $wiatto stoneczne nie sg objete gwarancja.

GWARANCJE I REKOMPENSATY ZAWARTE W NINIEJSZYM DOKUMENCIE SA WYtACZNE I
ZASTEPUJA WSZELKIE INNE GWARANCIE WYRAZONE, DOMNIEMANE LUB USTAWOWE, W TYM
WSZELKA ODPOWIEDZIALNOSC WYNIKAJACA Z JAKICHKOLWIEK GWARANCII RYNKOWYCH
LUB PRZYDATNOSCI DO OKRESLONEGO CELU, USTAWY LUB W INNY SPOSOB. NINIEJSZA
GWARANCIA DAJE UZYTKOWNIKOWI OKRESLONE i USTAWOWE PRAWA, KTORE MOGA SIE
ROZNIC W ZALEZNOSCI OD KRAJU.

W ZADNYM WYPADKU FIRMA LXNAV NIE PONOSI ODPOWI,EDZIALNOSCI ZA JAKIEKOLWIEK
SZKODY PRZYPADKOWE, SZCZEGOLNE, POSREDNIE ANI WTORNE, WYNIKAJACE Z UZYWANIA,
NIEWLASCIWEGO UZYTKOWANIA LUB NIEMOZNOSCI UZYCIA TEGO PRODUKTU, ANI Z
DEFEKTOW W PRODUKCIE. Niektore kraje nie zezwalajg na wytgczenie szkdd przypadkowych lub
wtdrnych, wiec powyzsze ograniczenia mogg nie mie¢ zastosowania. LXNAV zachowuje wylgczne
prawo do naprawy lub wymiany urzadzenia lub oprogramowania lub do zaoferowania petnego
zwrotu ceny zakupu wedtug witasnego uznania. TAKIE ZADOSCUCZYNIENIE JEST JEDYNYM I
WYLACZNYM SRODKIEM ZARADCZYM Z TYTULU ZEAMANIA GWARANCILI.

Aby uzyskac serwis gwarancyjny, skontaktuj sie z lokalnym dealerem LXNAV lub bezposrednio z
LXNAV.
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1.2 Wypalenie ekranu przez stonce

Kazdy rodzaj wysSwietlacza, w tym ekrany wyswietlacza instrumentu LXNAV, moze zostac
uszkodzony / spalony przez silne $wiatto stoneczne skupione przez owiewke w niektorych
pozycjach. Sugerujemy, aby$ zakrywat swoje urzadzenie przed bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych, szczegdlnie gdy owiewka jest otwarta.

Wyswietlacze LXNAV uszkodzone przez bezposrednie lub powiekszone $wiatto stoneczne nie
sg objete gwarancja.

© 2018 LXNAV Polska. Wszelkie prawa zastrzezone!

Kopiowanie, powielanie i wykorzystywanie tresci bez zgody LXNAV Polska jest zabronione.
Dokument dostepny bez ograniczen dla klientow LXNAV Polska.

2. Podstawy

2.1 Opis serii LX9xx/LX80xx

System skfada sie z dwdch jednostek: gtownego wyswietlacza i jednostki wariometru. W
gtéwnym wyswietlaczu znajduje sie zintegrowany 50-kanatowy odbiornik GPS i kolorowy
wyswietlacz o wysokiej jasnosci. Zintegrowana karta SD lub interfejs USB stuzy do wygodnej
wymiany danych. Niektére modele majg takze port PDA, co utatwia podtgczenie do
zewnetrznego urzadzenia PDA. Gléwny wyswietlacz jest wyposazony w wbudowany
rejestrator lotu zgodnie z najnowszg specyfikacjg IGC dla wszystkich lotdw. Opcjonalnie, z
gtéwnym wyswietlaczem mozna zintegrowac system zapobiegajacy kolizjom FLARM.
Gtéwna jednostka wyswietlacza wystepuje w réznych formach

® LX8080 model z ekranem 2.8" i rozdzielczoscig 320x240 pikseli
LX8000 model z ekranem 3.5” i rozdzielczoscig 320x240 pikseli
LX9050 model z ekranem 5.0” i rozdzielczoscig 800x480 pikseli
LX9000 model z ekranem 5.6" i rozdzielczoscig 640x480 pikseli
LX9070 model z ekranem 7.0" i rozdzielczoscig 800x480 pikseli

Standardowg czeScig systemu jest takze jednostka V8 (wariometr). Jest to
najnowoczesniejszy wariometr dziatajgcy na bardzo wydajnym procesorze z platformg
bezwladnosciowg wykorzystujgcg przyspieszeniomierze 3-osiowe, 4 zyroskopy (do
wariometru inercyjnego, AHRS i obliczen wiatru), ptynne wyjscie audio z korektorem dzwieku
i zintegrowanym syntezatorem mowy. Urzadzenie faczy sie z gtdwnym wyswietlaczem za
posrednictwem magistrali systemowej RS485. Wariometr V8 ma kolorowy ekran o Srednicy
57 mm (2% ") i trzy dodatkowe przyciski.

Dostepne sg opcjonalne jednostki wariometru:
® V80 wariometr z kolorowym ekranem o $rednicy 80 mm (3") i trzema dodatkowymi
przyciskami
® V9 wariometr o $rednicy 57 mm (2%") z mechaniczng iglq i kolorowym
wyswietlaczem dla dodatkowych danych.
Opcjonalnie dodatkowe wskazniki wariometru i szeroki zakres urzadzen interfejsowych
mozna potaczy¢ szeregowo za pomocg magistrali RS485.
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2.1.1 Wilasciwosci wyswietlacza

Wyjatkowo jasne kolory wyswietlaczy sg czytelne we wszystkich warunkach nastonecznienia,
a podswietlenie jest automatycznie dostosowywane za pomocg czujnika o$wietlenia
otoczenia (ALS).

Korzystanie z systemu operacyjnego Linux (nie CE Windows) zapewnia szybkg i stabilng
prace oprogramowania.

Do wprowadzania danych stuzy 6 lub 8 przyciskow i 4 przetgczniki obrotowe (pokretta),
ktére stanowig dobrze znany interfejs uzytkownika LX. Opcjonalnie dostepna jest takze
naktadka na drazek zapewniajgcy wiekszy komfort.

Orientacja pionowa lub pozioma (orientacja pionowa nie jest dostepna w modelach

LX80xx).
Fabrycznie zatadowane mapy terenu na caltym S$wiecie, bazy danych przestrzeni

powietrznej i lotnisk.

Nieograniczona liczba punktéw zwrotnych.

Nieograniczona liczba zadan (z wspieraniem zadan obszarowych).

Wszechstronne statystyki lotdw i zadan.

Wyswietlanie najblizszych lotnisk i pdl do lgdowania przygodnego.

Nieograniczona liczba profili pilotdw.

Zintegrowany rejestrator lotu zgodny ze specyfikacjg IGC na wysokim poziomie.
Optymalizacja lotéw w czasie rzeczywistym zgodnie z przepisami FAI i OLC

Loty zapisywane w formacie IGC mozna zatadowac za pomocg zintegrowanej karty SD.
Funkcje rejestratora lotu obejmujg wbudowany przetwornik ci$nienia oparty na poziomie

1013mbar dla zapisu wysokosci, czujnika poziomu hatasu silnika, pamieci do
przechowywania ponad 1000 godzin lotdw oraz cyfrowych i mechanicznych urzadzen
zabezpieczajgcych w celu zapewnienia wysokiego poziomu bezpieczenstwa.

Zintegrowany system unikania kolizji FLARM z prezentacjq graficzng, dzwiekowaq i

gtosowg (opcjonalnie).
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2.1.2 Wiasciwosci wariometru V9

2.1.3

Pastic  Protas TE/Pysaric
[ ] [ ] .

o
-'v? - AUDIO
Sn#00004 .

L. . S

(xfTm

Kidrifeva 24a, SI-3000 Celje, Slovenia

Procesor ARM Cortex-M4 dziatajacy z czestotliwoscig 160 MHz.

Mechaniczna igta napedzana silnikiem krokowym.

Czytelny w Swietle stonecznym wyswietlacz QVGA (320 * 240 pikseli).

Cyfrowe czujniki ciSnienia kompensowanego temperaturg dla wysokosci i predkosci.
3-osiowa inercyjna platforma cyfrowa +-6G akcelerometr, 3-osiowe zyroskopy (do
inercyjnego wariometru, AHRS i obliczania wiatru).

Wyjscie audio.

Korektor dzwieku.

Zintegrowane wyjscie syntezatora mowy.

Styszalny asystent termiczny.

6 wejs¢ cyfrowych - SC, VP + 4 zdefiniowane przez uzytkownika.

Wielojezyczny interfejs uzytkownika.

Wiasciwosci wariometru V8

Kidriceva 24a, SI-3000 Celje, Slovenia

2,5" czytelny w $wietle ekran QVGA majacy 1200 nitéw.

Wyswietlacz czytelny w Swietle stonecznym QVGA (320*240 pikseli).

Procesor ARM Cortex-M4 dziatajgcy z czestotliwoscig 160 MHz.

Cyfrowe czujniki ci$nienia kompensowane temperaturg dla wysokosci i predkosci.
3-osiowa inercyjna platforma cyfrowa +-6G akcelerometr, 4-osiowe zyroskopy (do
inercyjnego wariometru, AHRS i obliczania wiatru).

Wyjscie audio z korektorem dzwieku i wieloma spersonalizowanymi ustawieniami
audio.

Zintegrowane wyjscie syntezatora mowy.

Styszalny asystent termiczny.

Zewnetrzna karta SD do konfiguracji, FlarmNet i aktualizacja oprogramowania.
Przyciski do ustawiania poprawek.

ALS (czujnik Swiatta otoczenia).

Dodatkowy ekran radaru Flarm i sztuczny horyzont (opcjonalnie).
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Trzy przyciski do przetgczania miedzy ekranem a wyborem celu.

Cyfrowe czujniki ci$nienia kompensowanego temperaturg dla wysokosci i predkosci.
Czestotliwos¢ probkowania 100 Hz dla bardzo szybkiej odpowiedzi.

Wskaznik optymalnej predkosci lotu.

Kompensacje TE mozna wybrac jako sonde TE lub kompensacje cyfrowa.

2.1.4 Wilasciwosci wariometru V80

3.5" (8.8 cm) czytelny w Swietle ekran QVGA majacy 1200 nitdw.

Procesor ARM Cortex-M4 dziatajacy z czestotliwoscig 160 MHz.

Cyfrowe czujniki cisnienia kompensowanego temperaturg dla wysokosci i predkosci.
3-osiowa inercyjna platforma cyfrowa +-6G akcelerometr, 4-osiowe Zzyroskopy (do

inercyjnego wariometru, AHRS i obliczania wiatru).
Wyjscie audio z korektorem dzwieku i wieloma spersonalizowanymi ustawieniami audio.

Zintegrowane wyjscie syntezatora mowy.

Styszalny asystent termiczny.

Zewnetrzna karta SD do konfiguracji, FlarmNet i aktualizacja oprogramowania.
Przyciski do ustawiania poprawek

ALS (czujnik $wiatta otoczenia).

Dodatkowy ekran radaru Flarm i sztuczny horyzont (opcjonalnie).

Trzy przyciski do przetagczania miedzy ekranem a wyborem celu

Cyfrowe czujniki cisnienia kompensowanego temperaturg dla wysokosci i predkosci
Czestotliwos¢ prébkowania 100 Hz dla bardzo szybkiej odpowiedzi

Wskaznik optymalnej predkosci lotu.

Kompensacje TE mozna wybrac jako sonde TE lub kompensacje cyfrowg

2.1.5 Interfejsy

e Interfejs RS232 ma wyjscie NMEA dla urzadzen zewnetrznych.
o Interfejs karty SD.
® Gniazdo USB do przesyfania danych za pomocg pamieci USB.

2.1.6 Opcje wewnetrzne

Modut FLARM moze zosta¢ zabudowany w gtdwnym wyswietlaczu. Wszystkie niezbedne
zlgcza sg dostepne z tytu urzadzenia (wskaznik zewnetrzny FLARM, antena FLARM), ktory
zapewnia taki sam komfort, jak w przypadku oryginalnych urzagdzen FLARM. Bardzo wazne
jest, aby podkresli¢, ze caty system wykorzystuje tylko jeden odbiornik GPS i dlatego oferuje
rozwigzanie o niskiej mocy.

Sztuczny horyzont mozna wiaczy¢ na gtdwnym wyswietlaczu. Czujniki wariometru stale
wykorzystujg dane z platformy inercyjnej, aby sygnat wariometru byt bardziej ptynny, jednak
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jesli pilot chciatby zobaczy¢ sztuczny horyzont, nalezy zakupi¢ dodatkowg opcje
oprogramowania.

2.1.7 Opcje zewnetrzne

Antena LX8USB Wskaznik Wariometru

Naktadka
Flarm HF Antena GPS ' 5.0

. Rozdzielacz RS485
’
Zew. Wyswietlacz FLARM

Wskaznik Wariometru V9

Zasilanie 12V _

Kompas

Dzieki zastosowaniu systemu magistrali RS485, szeroki zakres opcjonalnych interfejsow
mozna tatwo podiaczy¢ do podstawowej konfiguracji przy minimalnej pracy przy instalacji.
System magistrali LXNAV mozna fatwo rozszerzy¢ za pomocg jednostek dzielgcych RS485,
ktére umozliwiajg podigczenie opcjonalnych urzadzen.

Do gtéwnego systemu mozna podigczy¢ nastepujgce urzadzenia:

® Urzadzenie na drugim siedzeniu (LX9000D, LX9050D LX9070D LX8000D lub
LX8080D): Urzadzenie zainstalowane na tylnym siedzeniu szybowca jest zasilane i
odbiera wszystkie niezbedne dane z jednostki gtownej. Komunikacja pomiedzy
obydwoma urzadzeniami odbywa sie wytgcznie za posrednictwem magistrali RS485.

e Naktadka: niezwykle ergonomiczny pokrowiec pokryty skéra, zawierajgcy 8 przyciskdw

do obstugi gtdbwnego wysSwietlacza oraz dwa dodatkowe przyciski z otwartymi
przewodami. Te dwa przyciski mogg by¢é uzywane na przyktad jako PTT dla radia i
polecenia przetaczania SC/Wariometr. Druga naktadka moze by¢ zainstalowana do
sterowania urzadzeniem na drugim siedzeniu lub do wspdlnych operacji.

Elektroniczny kompas

Dodatkowe wskazniki wariometru do tylnej kabiny (I8, I9 lub I80)
Czujnik klap

Czujnik MOP do silnikéw odrzutowych

Mostek 232 dla radia lub transpondera

Modut Wi-Fi
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® Zewnetrzny modut FLARM

2.1.8 Symulator

Istniejg dwie mozliwosci zachowania szybowcowej formy i zaznajomienia sie z przyrzadem.
LXSim - darmowy program, ktory mozna pobra¢ ze strony www.lxnav.com lub dane z
symulatora lotu Condor PC (www.condorsoaring.com), ktére mozna odbiera¢ przez port
RS232 po wprowadzeniu odpowiednich haset (patrz rozdziat 5.1.14 ).

Funkcje te sg niezwykle przydatne dla pilotdw, ktoérzy chcg poznac system, a takze chca
odswiezy¢ swojg wiedze po przerwie zimowej. Nalezy pamietaé, ze dane o wysokosci beda
wysytane z symulatora, dzieki czemu jest mozliwy realistyczny trening dolotu.
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2.1.9 Dane techniczne

2.1.9.1 LX9000

® Wejscie zasilania 10-16 V DC.

® Zuzycie przy 12 V:

250 mA - minimalna jasnos$¢ bez dzwieku i opgiji.

260 mA - minimalna jasnos$¢ bez dzwieku i z FLARM.

470 mA - maksymalna jasno$¢ bez dzwieku i opcji.

480 mA - maksymalna jasno$¢ bez dzwieku i z FLARM.

160 mA — dodatkowe dla jednostki Wariometr V8.

® Wymiary wyciecia wyswietlacza LX9000 wynoszg 109 x 143 mm; wymiary obrysu:
wylgczne zigcze 113 x 145 x 38 mm.

® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V9 to 57 mm (214"); dtugos¢ 92 mm
(wylaczne ztacze).

® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V8 to 57 mm (2'4") w wariometrze
V8, dtugos¢ 95 mm (wytgczne ztgcze).

e® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V80 to 80 mm (3"), dtugos¢ 130 mm
(wyfaczne ztacze).

O O O O O

2.1.9.2 LX9050

® Wejscie zasilania 10-16 V DC.

® Zuzycie przy 12 V:

250 mA - minimalna jasnos$¢ bez dzwieku i opgiji.

260 mA - minimalna jasnos$¢ bez dzwieku i z FLARM.

470 mA - maksymalna jasno$¢ bez dzwieku i opcji.

480 mA - maksymalna jasno$¢ bez dzwieku i z FLARM.

o 160 mA — dodatkowe dla jednostki Wariometr V8.

® Wymiary wyciecia wyswietlacza LX9050 wynoszg 134 x 79 mm; wymiary obrysu:
136 x 83 x 61 mm wytgczne zigcze.

e® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V9 to: 57 mm (2%"); dtugo$¢ 92 mm
(wytaczne zigcze).

e® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V8 to: 57 mm (2%"); dtugo$¢ 95 mm
(wytaczne zigcze).

e® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V80 to 80 mm (3"); dtugos¢ 130 mm
(wytaczne zigcze).

o O O O

2.1.9.3 LX9070

® Wejscie zasilania 10-16 V DC..

® Zuzycie przy 12 V:

250 mA - minimalna jasnos$¢ bez dzwieku i opgiji.

260 mA - minimalna jasnos$¢ bez dzwieku i z FLARM.

470 mA - maksymalna jasno$¢ bez dzwieku i opcji.

480 mA - maksymalna jasno$¢ bez dzwieku i z FLARM.

o 160 mA — dodatkowe dla jednostki Wariometr V8.

® Wymiary wyciecia wyswietlacza LX9070 wynoszg 109 x 179 mm; wymiary obrysu:
113 x 181 x 38 mm wylgczne zigcze.

® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V9 to: 57 mm (214"); dtugo$¢ 92 mm
(wyfaczne ztacze).

O O O O
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® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V8 to: 57 mm (2'4"); dtugo$¢ 95 mm
(wyfaczne ztacze).

® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V80 to 80 mm (3"); dtugos¢ 130 mm
(wyfaczne ztacze).

2.1.9.4 LX8000

® Wejscie zasilania 10-16 V DC.

® Zuzycie przy 12 V:

290 mA - minimalna jasnos$¢ bez dzwieku i opciji.

300 mA - minimalna jasnos$¢ bez dzwieku i z FLARM.

380 mA - maksymalna jasno$¢ bez dzwieku i opcji

390 mA - maksymalna jasnos¢ bez dzwieku i z FLARM.

o 160 mA — dodatkowe dla jednostki wariometru V8

® Wymiary wyciecia wyswietlacza L8000 wynoszg 93.5 x 81.5 mm; wymiary obrysu: 98 x
88 x 115 mm wylgczne ztgcze.

® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V9 to: 57 mm (2¥4"); dtugo$¢ 92 mm
(wytaczne zigcze).

e® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V8 to: 57 mm (214"); dtugo$¢ 95 mm
(wytaczne zigcze).

e® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V80 to 80 mm (3"); dtugos¢ 130 mm
(wyfaczne ztacze).

o O O O

2.1.9.5 LX8080

® Wejscie zasilania 10-16 V DC.
® Zuzycie przy 12 V:
o 160mA przy jasnosci 50% na wyswietlaczu LCD (600nit jest nadal czytelny w
$wietle stonecznym).
o 260mA ze zintegrowanym FLARMEM przy 100% jasnosci LCD (1200nits).
o 160 mA - dodatkowe dla jednostki wariometru V8.
® Wymiary wyciecia wyswietlacza L8080 wynoszg 80 mm (3"); wymiary obrysu: 81mm x
81mm x 65mm wytgczne ztgcze.
e® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V9 to: 57 mm (214"); dtugo$¢ 92 mm
(wytaczne ztacze).
e® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V8 to: 57 mm (214"); dtugos¢ 95 mm
(wytaczne ztacze).
® Standardowe wyciecie w szybowcu dla wariometru V80 to 80 mm (3"); dtugos¢ 130 mm
(wyfaczne ztacze).

2.1.10 Waga

Wyswietlacz LX9000: 650 g
Wyswietlacz LX9050: 515 g
Wyswietlacz LX9070: 650 g
Jednostka cyfrowa LX8000: 580 g
Jednostka cyfrowa LX8080: 400 g
V8 wariometr: 300 g
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3.

Zawartosc

3.1 LX90xx z opcja FLARM'u

Gtowny wyswietlacz LX9000, LX9050 lub LX9070
Jednostka V8 Wariometr (opcjonalnie V80 lub V9)
Gitowny kabel zasilajgcy gtdwny wyswietlacz
Kabel do wariometru

Karta SD

Wykres kalibracji barogramu

Antena GPS

Antena FLARM

Klucz szesciokatny "Inbus"

Klucz USB zawierajacy cyfrowg wersje instrukcji.

3.2 LX90xx

Gtowny wyswietlacz LX9000, LX9050 lub LX9070
Jednostka V8 Wariometr (opcjonalnie V80 lub V9)
Gtéwny kabel zasilajgcy gtéwny wyswietlacz
Kabel do wariometru

Karta SD

Tabela kalibracji barografu

Antena GPS

Klucz szesciokatny "Inbus"

Klucz USB zawierajacy cyfrowg wersje instrukcji.

3.3 LX90xxD

LX9000D lub LX9050 lub LX9070D

Gtéwny kabel zasilajgcy

Kabel RS485 - 4 metry

Jednostka rozdzielajgca RS485

Wskaznik Wariometru I8 (opcjonalnie 180 lub I9)
Karta SD

Klucz szesSciokatny "Inbus".

3.4 LX90xx z opcjg FLARM'u

Gtowny wyswietlacz LX8000 lub LX8080
Jednostka V8 Wariometr (opcjonalnie V80 lub V9)
Gtowny kabel zasilajacy gtowny wyswietlacz
Kabel do wariometru

Karta SD

Wykres kalibracji barogramu

Antena GPS

Antena FLARM

Klucz szesciokatny "Inbus"

Klucz USB zawierajacy cyfrowg wersje instrukcji.
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3.5 LX80xx

Gtowny wyswietlacz LX8000 lub LX9080
Jednostka V8 Wariometr (opcjonalnie V80 lub V9)
Gtowny kabel zasilajgcy gtowny wyswietlacz
Kabel do wariometru

Karta SD

Tabela kalibracji barografu

Antena GPS

Klucz szesciokatny "Inbus"

Klucz USB zawierajacy cyfrowg wersje instrukcji.

3.6 LX80xxD

LX8000D lub LX8080

Gtéwny kabel zasilajgcy

Kabel RS485 - 4 metry

Jednostka rozdzielajgca RS485

Wskaznik Wariometru I8 (opcjonalnie 180 lub I9)
Karta SD

Klucz szesSciokatny "Inbus".

4. Opis systemu

Giowna jednostka wyswietlacza serii LX90xx moze by¢ montowana w orientacji pionowej lub
poziomej. Po zainstalowaniu gtdwnego wyswietlacza orientacja musi zostaé zdefiniowana za
posrednictwem menu Display (patrz rozdziat 5.1.4).

Gtéwna jednostka wyswietlacza serii LX80xx moze by¢ montowana tylko w trybie poziomym.

W tej instrukcji wszystkie zrzuty ekranu sg wysSwietlane dla orientacji pionowej
systemu LX9000, ktdry jest najczesciej uzywany. Jednak cata funkcjonalnos¢ jest

9 taka sama w kazdej innej konfiguracji systemu. Niewielkie réznice zaznaczono w
dalszej czesci instrukcji.

4.1 Przyciski i pokretia

Nastepujgce elementy do sterowania sg zamontowane na przedniej Scianie gtdwnego
wysSwietlacza:
® Cztery obrotowe pokretta wyboru

@ Osiem (Ix90xx) lub sze$¢ (Ix80xx) przyciskow
® Czytnik kart SD

4.1.1 Orientacja pozioma

Pokretto ustawiania Czytnik

GLOSNOSCI KART SD Pokretto wyboru

TRYBU
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Przycisk ZASILANIA

Czujnik o$wietlenia

Pokretto
POWIEKSZENIE

Pokretto
ustawiania
GLOSNOSCI

Czytnik KART SD

Czujnik
oSwietlenia

Pokretto
PRZYBLIZANIE

Pokretto
ustavyianip
GLOSNOSCI

LX9000

Filesystem

Loading

el

Przycisk
ZASILANIA
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p.Maripo 08 ()
5.00m  [i00s {150 00w
c «Box =
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Przycisk ZASILANIA

Pokretto STRONA

TRYBU

Pokretto wyboru

Pokretto STRONA

Pokretto wyboru
TRYBU
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Czytnik KART SD

Pokretto
PRZYBLIZANIE

4.1.2 Orientacja pionowa

Pokretto
ustavyianig
GLOSNOSCI

Pokretto
PRZYBLIZANIE

(n

LX8080

TTITEEET

Czujniki oSwietlenia

LX9000

Filesystem
Loading

279 EEE=

Pokretto STRONA

Pokretto wyboru
TRYBU

Przycisk ZASILANIA

Czytnik KART SD

Pokretto STRONA

Jednostka V9 (wariometr) jest tylko wskaznikiem i nie ma elementéw do
sterowania. Wyswietlane informacje sg kontrolowane przez gtéwny wyswietlacz.

Jednostka Wariometr V80 / V8 ma trzy przyciski do przetgczania miedzy ekranami.
Wiecej informacji podano w rozdziale 5.1.11.4.

4.1.3 Przyciski

Wszystkie przyciski majg funkcje dynamiczng; po pierwszym nacisnieciu kazdego przycisku
wyswietla on swojg funkcje bez wykonywania jakiejkolwiek czynnosci. Nie wszystkie przyciski
majg funkcje na kazdej stronie. W niektdrych przypadkach przyciski majg aktywowang
funkcje w momencie dtugiego wcisniecia przycisku.
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4.1.3.1 Przycisk zasilania

Przycisk zasilania jest oznaczony symbolem ON / OFF. Ma wiele funkcji. Przede wszystkim
stuzy do wigczania i wytgczania systemu.

4.1.4 Pokretia

Gléwny wyswietlacz posiada cztery obrotowe pokretta. Kazda ma jedng funkcje, z wyjatkiem
pokretta POWIEKSZANIE, ktdre w niektdrych przypadkach ma inng funkcje niz powiekszanie.
Za pomocg gornego lewego pokretta mozna regulowac gtosnos¢. Gorny-prawy przetgcznik
obrotowy jest selektorem trybu (zmienia tryb pracy). W prawym dolnym rogu znajduje sie
pokretto goéra/dét, ktore stuzy do wybierania podstron, podmenu i menu edycji. W lewym
dolnym rogu znajduje sie pokretto POWIEKSZANIE, ktdre jest wielofunkcyjne. Podczas gdy
jego gtéwng funkcjg jest zmiana poziomu powiekszenia w trybie graficznym, mozna go
rowniez uzy¢, jesli podczas edycji popetniony zostat btgd; mozliwe jest przesuniecie kursora z
powrotem poprzez obrét tego pokretta. Mozna to jednak zrobi¢ tylko wtedy, gdy aktywna
jest "edycja", ktdrg pokazuje migajacy kursor.

4.2 WiIiaczanie jednostki

Po krétkim nacisnieciu przycisku zasilania gtdwny wyswietlacz i wariometry zostang wtgczone
i pojawi sie ekran powitalny. Pierwszy ekran pokazuje ekran programu rozruchowego,
nastepnie ekran jadra systemu Linux, a nastepnie ekran systemu plikow.

LX9000 LX9000 LX9000 LX9000

Bootloader (Version 1.0) Linux kernel Filesystem Version 2.32 (Build:Sep 29 2010)
Loading .. Loading ... Loading Serial number: 6ZP

= ) STP9N0E0EE 27900882 27980

Procedura rozruchu zwykle trwa do 20 sekund, ale w przypadku aktualizacji oprogramowania
lub sprawdzania systemu moze potrwal diuzej. Ostateczny ekran rozruchowy wyswietla
informacje o oprogramowaniu systemowym i numerze seryjnym IGC. Po zakonczeniu
procedury uruchamiania pojawia sie okno dialogowe wyboru profilu. Wiecej informacji na
temat uruchamiania systemu mozna znalez¢ w rozdziale 7.1.

4.3 Dane wejsciowe uzytkownika

Gtéwny interfejs uzytkownika sktada sie z wielu okien dialogowych, ktére majg rdézne
kontrolki wejSciowe. Zostaty zaprojektowane tak, aby wprowadzanie nazw, parametrow itp.
byto jak najprostsze. Sterowanie danymi wejsciowymi mozna podsumowac jako:

® Edycja tekstu

Edycja tekstu z funkcjg maski
Ustawianie pokrettem
Ustawienie selekcji

Okienka zaznaczen

Wybér koloru

Wybdr szerokosci Sciezki

Aby przenies¢ funkcje z jednej kontrolki do drugiej, obré¢ pokretto wyboru STRONA (selektor
stron) w nastepujacy sposob:
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® Obrot zgodny z ruchem wskazowek zegara spowoduje wybor nastepnej kontrolki.
® Przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara zostanie wybrana poprzednia kontrolka. Nacisnij
przycisk WYBIERZ (zwykle w prawym dolnym rogu), aby wybraé kontrolke.

4.3.1 Opcja edycji tekstu

Edytor tekstu stuzy do wprowadzania alfanumerycznego ciggu znakéw o dowolnej dtugosci;
ponizszy obrazek pokazuje typowe opcje podczas edycji tekstu. Uzyj prawego dolnego
pokretta, aby zmieni¢ warto$¢ w biezacej pozycji kursora.

T Fign RS
Interval
12sec
CN Reg.Nr.
EJ S5-3118
Pilot first name Surname Weight
Polutnk 94
Copilot first name Copilot surname Weight

===kg

M log other aircrafts data

DELETE

Nacisnij przycisk ZNAK>>, aby przesung¢ kursor do nastepnej pozycji. Kursor mozna

rowniez przesung¢ do nastepnej pozycji za pomocg lewego dolnego pokretta. Obrd¢ je

zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby przejs¢ do przodu.

Przycisk Abc jest przyciskiem przetaczajgcym i zmieni literowg wielko$¢ liter. Naci$nij go, aby

przetgczac tryby

® Tryb Abc rozpocznie kazde nowe stowo wielka literg; kolejne litery bedg pisane matymi
literami.

e Tryb ABC wprowadza tylko wielkie litery.

® Tryb abc wprowadza tylko mate litery

Naciéniecie przycisku USUN spowoduje usuniecie znaku w biezacej pozycji kursora. Stale

naciskaj przycisk USUN, aby usuna¢ wszystkie znaki po biezacej pozycji kursora.

Nacisnij OK, aby potwierdzi¢ zmiany i opusci¢ kontrolke. Naci$nij ANULUJ, aby porzucic

zmiany i powroci¢ do wartosci przed wejsciem do tego ekranu.

4.3.2 Opcja edycji tekstu z funkcja maski CEIE 360

Style Elevation

Opcja edycji tekstu z funkcja maski jest podobna do edytora el 24l

tekstu, ale tylko ograniczone znaki mogg by¢ wprowadzone w [, Longituce
dowolnej pozycji. Jest przeznaczony do wprowadzania [N46°14.367' RSGLEERLE

RwyDir Rwylen Ry Width Frequency

111° 900m Om 128.800

szerokosci i dtugosci geograficznej oraz haset.

4.3.3 Ustawienie pokretiem
Sterowanie pokrettem jest zaprojektowane dla parametrow
numerycznych. Obrd¢ prawe dolne pokretto (selektor stron),
aby zwiekszy¢ / zmniejszy¢é wybrang warto$¢. Lewe dolne
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pokretto (POWIEKSZENIE) zwieksza / zmnigejsza warto$¢ o inny krok w poréwnaniu do
selektora stron.

Flight Recorder

Interval

125ec.

CN Reg.Nr.

EJ S5-3118

Filot first name Surname Weight
Erazem Polutnik O4ig

Copilot first name Copilot surname Weight

===kg

M log other aircrafts data

4.3.4 Ustawienie selekcji

Pola wyboru, znane réwniez jako listy rozwijane w systemie operacyjnym Windows, stuzg do
wybierania wartosci z listy wstepnie zdefiniowanych wartosci. Uzyj pokretta wyboru stron,
aby przewingc liste.

4.3.5 Okienka zaznaczen

Okienka zaznaczen wigcza lub wylgcza okreSlony parametr. Nacisnij WYBIERZ, aby
przefgcza¢ wartos¢. Jesli opcja jest wiaczona, pojawi sie znacznik wyboru, w przeciwnym
razie wyswietli sie pusty prostokat.

Volume Mixer

100% 50%

Messages

Select pilot

¥ Set elevation

[ Approaching to final glide
M Final glide established
M Two minutes
Approaching to airspace
Airspace collision
Warning altitude

Task started

Inside zone

¥ Outside zone

M Changing to next point
M Event pressed

Za pomocg pokretta wyboru stron przewin liste wyboru. Nacisnij WSZYSTKIE, aby wigczy¢
wszystkie opcje.

4.3.6 Wybor koloru

Kolory i wypetnienia sg ustawiane za pomocg kontrolki wyboru koloru. Obrd¢ pokretto
wyboru strony, aby zmieni¢ kolor.
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Map and Terrain Map and Terrain

M Show map M Shadows M Show map M Shadows

Label zoom  Font style and colour Font size Label zoom  Font style and colour Font size

100km  Outline 12 100km  Outline 12

Terrain quality Terrain colour scherme  Background  Terrain quality Terrain colour scheme  Background
High Mountains

~Elements

Zoom Width

Water 100km

Show raster maps

Obracanie pokretta powiekszenia zmienia przezroczystos¢ koloru. Przezroczysto$¢ jest bardzo
wazna dla koloréow wypetnienia, ktére sg uzywane dla stref przestrzeni powietrznej, stref
obserwacyjnych i obszaru FAL Jesli kolor wypetnienia nie jest przezroczysty (0%), wszystkie
inne elementy mapy nie beda przez niego widoczne. Jesli kolor wypetnienia wynosi 100%,
zostanie narysowana tylko ciggta ramka.

Nacisnij przycisk PICK, aby precyzyjniej zdefiniowac kolor. Otworzy sie dialog kolorow, w
ktorym mozesz wybra¢ kolor z okregu HSV lub wpisa¢ wartosci dla koloru czerwonego,
zielonego i niebieskiego.

4.3.7 Wybor czcionki

Za pomocy selektora czcionek mozna zdefiniowac kolor i styl czcionki dla wybranego
elementu.

Map and Terrain

M Show map M Shadows

Label zoom  Font style and colour Font size
100t [Outline | G 12
Terrain quality Terrain colour scheme Background
High Mountains

~Elements
Zoom Width Colour ‘

Water 100km

Show raster maps

Przekre¢ pokretto STRONA (selektor stron), aby zmieni¢ styl czcionki. Tekst jest réwniez
wyswietlany w wybranym stylu czcionki. Obrd¢ pokretto wyboru POWIEKSZENIE (selektor
przyblizania), aby zmienic kolor czcionki.

Nacisnij przycisk PICK, aby precyzyjniej zdefiniowa¢ kolor. Otworzy sie okno dialogowe
koloréw, w ktérym mozesz wybraé kolor z okregu HSV lub wpisa¢ wartosci dla czerwonego,
zielonego i niebieskiego.
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4.3.8 Wybor stylu linii sciezki

Za pomocg selektora wyboru stylu linii $ciezki mozna zdefiniowac szeroko$¢ i wzor linii.
Przekre¢ pokretto STRONA (selektor stron), aby zmieni¢ szeroko$¢ linii. Obrd¢ pokretto
wyboru POWIEKSZENIE (selektor przyblizania), aby zmieni¢ wzr linii. Wyniki sg natychmiast
widoczne na wybranym elemencie.

4.3.9 Menu rozwijane

Time: 05:00
09:12
178km
140km
142m
41.8km
tDelta: 0:36

All Wpts.

Wpts+Apts

SOURCE«j CHAR>>
Menu rozwijane stuzy do wyboru jednej z opcji. Nacisnij kilkakrotnie przycisk, aby wybrac
odpowiedni element lub uzyj pokretta wyboru STRONA. Menu rozwijane zamknie sie
automatycznie po kilku sekundach.

4.4 Wylaczanie
Uzyj jednej z nastepujacych zalecanych metod zamykania systemu LX90xx:

Metoda 1
Nacisnij przycisk z etykietg WYL., Ktora jest wyswietlana w trybach nawigacyjnych. Wiecej
informacji znajduje sie w rozdziale 5.5. Zostanie wysSwietlony komunikat, aby potwierdzi¢
wytaczenie.

Do you really want to
shutdown?
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Metoda 2

Nacisnij przycisk z symbolem WYk. przez okoto 4 sekundy. Zostanie wyswietlony komunikat
0 wytaczeniu, a instrument wylgczy sie. Po wyswietleniu komunikatu nalezy zwolni¢ przycisk
zasilania.

LX9000 is shutting
down. Please wait.

Metoda 3

Po naci$nieciu przycisku z symbolem WYk, przez ponad 8 sekund, system wykona
bezwarunkowe wyltaczenie. Ta metoda jest zalecana tylko w przypadku, gdy program sie
zawiesit i nie jest mozliwe zamkniecie za pomocg metody 1. lub 2.

Jesli uzywasz metody 2. do wylgczania systemu, konieczne jest zwolnienie
przycisku po wyswietleniu komunikatu o wytaczeniu. Jesli nadal przytrzymasz
naci$niety przycisk wytgczania, gtéwny wyswietlacz moze zosta¢ wytgczony za
pomocg metody 3.

Jesli zadanie WYLACZENIA zostanie wykonane podczas lotu, przyrzad poprosi o
potwierdzenie, aby system nie mdgt zostaC wytgczony przez pomytke.

Wazne jest wytaczenie gtdéwnego wyswietlacza za pomocg oprogramowania. Nigdy
nie wytgczaj systemu za pomoca gtdwnego wigcznika zasilania. Gtéwny

A wyswietlacz dziata w systemie operacyjnym Linux, a nagta utrata zasilania moze
uszkodzi¢ system plikdw.

Jesli gtdéwne zasilanie zostanie utracone na kilka sekund podczas lotu, rejestrator
lotu nie bedzie produkowat dwdch lotéw. Najwazniejszy parametr lotu (wysokosc)
pozostanie, co oznacza, ze nie wplynie to na obliczenie dolotu.

5. Tryby pracy

Gtowny wyswietlacz ma siedem trybéw lub menu gtéwnych. Wszystkie mozna wybrac,
obracajgc gorne prawe pokretto, ktore jest rowniez znane jako selektor TRYBOW. Ponizszy
schemat pokazuje strukture trybu LX9000 dziatajgcego w trybie orientacji pionowej.
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Tryb lotniskowy, nawigacja do i wybodr lotnisk.

Tryb Punktow Zwrotnych, nawigacja, wybdr i edycja punktéw zwrotnych.

Tryb zadan, nawigacja, wybor i edycja zadan.

Tryb statystyk pokazuje dane statystyczne dla lotdw w toku lub loogbook’u.

Tryb konfiguracji stuzy do konfiguracji catego systemu.

Tryb informacyjny wyswietla status GPS, wysokos$¢, wysoko$¢ i poziom lotu, wschéd i
zachdd stonca lub raport o pozycji do wybieralnego punktu lub widoku satelitarnego

(tylko, jesli nie ma wewnetrznego FLARMU).
Tryb bliski wyswietla liste wszystkich PZ i lotnisk, na ktorych mozna wylagdowac

Tryby Nawigacyjny i tryb statystyk majg dodatkowe strony, ktére sy dostepne poprzez
obracanie prawego dolnego pokretta zwanego takze selektorem STRON.

Trzy gtdwne tryby nawigacyjne: lotnisko, punkt zwrotny i tryb zadania sg wybierane
przez obracanie prawego gornego pokretta. Wszystkie trzy opcje sg podobne i majg podobne
podstawowe ekrany danych nawigacyjnych dostepne po obrdceniu prawego dolnego
pokretta.

@ Mozliwe jest petne dostosowanie wszystkich trzech gtéwnych stron nawigacyjnych

za pomocg programu LX Styler. Ten program mozna pobrac¢ z naszej strony
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internetowej www.Ixnav.com.

Mozliwe jest rowniez dostosowanie wybranych stron nawigacyjnych za pomoca
opcji menu STYLE. Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale 6.

W trybie nawigacji lotniskowej uzytkownik moze nawigowaé tylko do lotnisk
przechowywanych w bazie danych lotnisk LXNAV. Ta baza danych nie moze by¢ edytowana
na samym urzadzeniu i jest dostepna bezptatnie na naszych stronach internetowych. Wiecej
informacji na temat uzyskiwania najnowszych baz danych znajduje sie w rozdziale 5.1.5.2.

Baze danych mozna modyfikowac za pomocg edytora programu LX AsApt. Ten
program mozna pobrac z naszej strony internetowej www.Ixnav.com

W trybie nawigacji PZ uzytkownik nawiguje po punktach zwrotnych, ktére wczesniej byty
zatadowane i wybrane w menu PIiki i przesylanie (patrz rozdziat 5.1.5.4).

Tryb nawigacji zadaniowej stuzy do tworzenia i manipulowania zadaniami. Nawigacja na tej
stronie dotyczy wytgcznie punktéw zadania.

5.1 Tryb Ustawienia

W menu ustawien uzytkownicy mogg konfigurowa¢ gtéwny wyswietlacz i podtgczone
urzadzenia. Obro¢ prawe dolne pokretto - przycisk wyboru STRONA - lub nacisnij strzatke
GORA / DOL na nakfadce, aby wybrac¢ odpowiedni element konfiguracji. Przekre¢ dolne lewe
pokretto - przycisk wyboru POWIEKSZENIE - lub naciénij strzatke LEWO / PRAWO na
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nakfadce, aby porusza¢ sie szybciej po menu. Naci$nij przycisk WYBIERZ |ub naci$nij
$rodkowy przycisk wielokierunkowy na naktadce, aby wejs¢ do menu. Otworzy sie okno
dialogowe lub podmenu.

& QNH and RES I ~# Graphics
2 Flight Recorder 4 Sounds
41 Vario Parameters # Observation Zones
= Display 4 Optimization
# Files and Transfer % Warnings
Graphics Units

' Sounds X Hardware

* Observation Zones > Polar and Glider
Optimization % Profiles and Pilots
Warnings = Language
Units # Password

- Hardware Admin mode

s Polar and Glider ¢ About

Menu ustawien jest nieco inne na tylnym siedzeniu, poniewaz nie wszystkie opcje dajg sie
zastosowac

Przedmioty oznaczone gwiazdkg (*) sg dostepne tylko w menu ustawien
przedniego siedzenia.

5.1.1 QNH i RES

Obrd¢ prawe dolne pokretto, aby wybra¢ wymagane pole wprowadzania. Naci$nij przycisk
EDYCJA i zacznij edycje wartosci.

QNH: 101 3mbar |

Safety altitude: 200m
Altitude source: Vario

Magnetic var,
M auto variation:

ETA calculation based on Soaring start

MacCready

5.1.1.1 QNH*

Dzieki tej funkcji mozliwe jest przesuniecie punktu odniesienia wysokosci, ktéry mdgt ulec
zmianie w wyniku zmian cisnienia podczas lotu. Poniewaz zmiana QNH wpltywa na
wskazywang wysokos$¢, nalezy zachowaé ostroznoS¢ przy zmianie wartosci, poniewaz
nieprawidtowe ustawienie moze zaburzy¢ obliczania dolotu.
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5.1.1.2 Wysokos¢ bezpieczenstwa

To ustawienie jest rezerwg wysokosci lub wysokoscig bezpieczenstwa. Jest to wysokosc,
ktdrg przyrzad dodaje do zadanej wysokosci dolotu, aby szybowiec przybyt nad ostatnim
punktem docelowym na wybranej wysokosci bezpieczenstwa. Po okreSleniu wysokosci
bezpieczenstwa pilot musi utrzymywaé koncowy wskaznik poslizgu na 0, aby przyby¢ na
bezpiecznej wysokosci.

5.1.1.3 Zrodto wysokosci

System ma dwa czujniki wysokosci ciSnieniowej. Jeden jest wbudowany w gtowny
wyswietlacz i jest uzywany do rejestratora IGC, a drugi jest wbudowany w jednostke
wariometru i jest potgczony z systemem pitot - static szybowca. Zmiana zrédta wysokosci
okresla, ktéry czujnik jest uzywany do wysokosci ciSnieniowej uzywanej w programie.

5.1.1.4 Deklinacja

Gtéowny wyswietlacz ma wbudowany model pola magnetycznego Ziemi. Jesli zaznaczone sg
Automatyczne wahania, zmiennoS¢ magnetyczna pochodzi z tego modelu, w przeciwnym
razie uzytkownik moze wpisa¢ warto$¢ niestandardowa.

5.1.1.5 Kalkulacja ETA/ETE

Zmieniajgc te wartos¢, mozna wybra¢ jedng z czterech rdznych metod obliczania

szacowanego czasu przybycia do punktu nawigacyjnego. Obliczenia sg zawsze dzielone na

proste obliczenia czasu lotu i wznoszenia

® MacCready uzywa danych o biegunowej i MacCready do obliczenia predkosci lotu i
predkosci wznoszenia.

® Wariometr wykorzystuje ostatnie cztery $rednie termiki do obliczenia predkosci
wznoszenia i uzywa tej wartosci do obliczenia predkosci lotu.

® Sr. predkosc¢ i wariometr wykorzystujg $rednig predko$¢ wzgledem ziemi w ciggu
ostatnich 5 minut dla odlegtosci i statystyki wariometru dla predkosci wznoszenia.

® Sr. Predkos$c& MC uzywa Sredniej predkosci wzgledem ziemi w ciggu ostatnich 5 minut
dla odlegtosci i MacCready.

Wszystkie cztery metody obliczania ETA i ETE (przyblizony czas przybycia i szacunkowy czas
lotu) uwzgledniajg wysokos$¢ szybowca, wiatr i bezpieczenstwo (przybycie), zapewniajac w
ten sposdb, ze wykonane obliczenia sg najlepsze jak tylko mozliwe.

Sugerowane metody dla pilotéw na zawodach toSr. predko$¢& Wariometr lub
Sr. predkos$c& Mc.

5.1.1.6 Start szybowania*

Start szybowania to czas, kiedy szybowiec zaczyna szybowac¢ (zwolniony z holowania, silnik
wytaczony). Aby rozpoczaé optymalizacje lotu, potrzebne jest czas rozpoczecia szybowania
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5.1.2 Rejestrator lotu

Gléwny wyswietlacz ma wbudowany rejestrator lotu w petni zatwierdzony przez IGC
(podkomisje FAI) i opracuje bezpieczne zapisy lotow rekordowych, ktdre spetniajg wszystkie
wymagania FAI, w tym rekordéw $wiata.

Flight Recorder

Interval

CN Reg.Nr.

= Z5-GEI

Pilot first name Surname Weight

Erazem Polutnik 95kg

Copilot first name Copilot surname Weight
--=kg
¥ log other aircrafts data

Wybierz interwat nagrywania i wprowadz nazwe pilota. Waga pilota jest wazna, jesli
balast jest okreslony w kilogramach wody (patrz rozdziat 5.1.9.5). Jezeli system
wykorzystywany jest w dwumiejscowych szybowcach, mozna réwniez wprowadzi¢ nazwisko
drugiego pilota.

Nie ma konfiguracji dla typu szybowca. Typ szybowca jest zdefiniowany w
konfiguracji Biegunowej i Szybowiec (patrz rozdziat 0).

Jest niewiele ustawien dla rejestratora lotu w poréwnaniu do innych
Q instrumentow. Wynika to z tego, ze gtdwny wyswietlacz domysinie rejestruje
wszystkie dodatkowe dane, takie jak wiatr, predkosc i predkos¢ pionowa.

Flight Recorder

Interval

12sec
CN Reg.Nr.
Question ht

ki
Do you wantto |y

4 create new profile

kg

with this pilot?

Jesli wprowadzono nowego pilota, po wyjsciu z okna dialogu pojawi sie komunikat " Czy
chcesz utworzy¢ nowy profil z tym pilotem?". Odpowiedz TAK, jesli chcesz szybko dodaé
nowy profil. Wiecej informacji na temat profili znajduje sie w rozdziale 5.1.13.

Uzytkownik moze réwniez wigczy¢ opcje rejestrowania innych danych statku powietrznego
(dane FLARM) i pozycji klap.
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5.1.3 Parametry wariometru*
Ta opcja stuzy do ustawiania parametréw wariometru.

Vario Parameters

Vario needle filter  Vario sound filter Vario range
l1.5sec | 1.5sec  5m/s
5C tab Integrator time  Auto SC
1.0Ms 20sec OFF

Smart vario filter  Beep at max Beep before max
OFF OFF 3.0s

i Auto reset integrator

Metto filter SC filter Relative filter

1.5sec 1.5sec 1.5sec
Netto time
20sec

Nastepujgce parametry sg ustawione:

Filtr igly wariometru ustawia statg czasowg igly wariometru. Wartos¢ mozna ustawi¢ w

zakresie od 0,1 do 5s, z krokiem 1,0 s lub 0,1 s. Warto$¢ domysina to 1,5 s.

Filtr dzwieku Wariometru ustawia stalg czasowg dzwieku wariometru. Warto$¢ mozna

ustawi¢ w zakresie od 0,1 do 5 s, z krokiem 1,0 s lub 0,1 s. Warto$¢ domysina to 1,5 s.

Zakres wariometru okresla zakres w skali wariometru (2,5 m /s, 5m /s lub 10 m/ s).

Warto$¢ domyslna to 5 m / s (10 kts).

SC tab okresla szerokos¢ strefy nieczutosci dzwieku w trybie predkosci do latania. Wartos¢

domys$lnato+ 1 m/s.

Integrator time definiuje okres integracji dla $redniego wariometru w sekundach. Wartos¢

domysina to 20 sekund.

Auto SC okre$la warunki, w ktorych przyrzad jest przetgczany automatycznie miedzy

wariometrem, a predkoscia.

® OFF: Przelaczanie odbywa sie wytacznie za pomocg zewnetrznego przetgcznika
podtgczonego do wariometru.

® GPS: Kiedy GPS wykryje, ze szybowiec krazy, automatyczna zmiana na wariometr
nastapi po okoto 10 sekundach. Wykrywanie prostego lotu spowoduje zmiane polecenia
na predkosc.

® G-load: Kiedy akcelerometr wykryje zwiekszone przecigzenie G z powodu krazenia,
wariometr zmieni sie z trybu kursu na tryb wznoszenia.

® IAS: Gdy IAS przekracza wstepnie ustawiong wartoSC. IAS, przy ktorej nastepuje
przetgczanie, mozna wybrac¢ w krokach co 5 km/h od 100 do 160 km/h (lub odpowiednik
w weztach lub mph).

Przy uzyciu inteligentnego filtra wariometru predko$¢ pionowa moze by¢ dalej

filtrowana. Inteligentny filtr wariometru okresla maksymalng predkos¢ igty wariometru. Im

wyzsza warto$¢, tym wolniejsza bedzie igta.

Sygnat w maks. umozliwia krétki sygnat dzwiekowy przez kilka sekund, zanim osiggniety

zostanie maksymalna wartos¢ termiki.

Sygnat przed maks. okresla, ile sekund przed maksimum w trybie termicznym stychac

krotki sygnat dzwiekowy.

Automatyczny reset resetuje integrator do zera, gdy wariometr przetaczy sie z trybu kursu

na tryb wznoszenia. Jesli ta pozycja nie jest zaznaczona, integrator nie zostanie zresetowany

do zera.
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Filtr Netto ustala statg czasowg filtra predkosci pionowej netto. Warto$¢ moze by¢ do 20
razy wieksza niz filtr igtowy wariometru. Warto$¢ domysina jest taka sama jak filtr igtowy
wariometru.

Filtr SC ustawia statg czasowg filtra predkosci do lotu (SC). Wartos¢ moze by¢ do 20 razy
wieksza niz filtr igtowy wariometru. Warto$¢ domysina jest taka sama jak filtr igtowy
wariometru.

Filtr wzgledny ustala statg czasowg wzglednego filtra predkosci pionowej (znanego réwniez
jako super predko$¢ pionowa netto). Warto$¢ moze by¢ do 20 razy wieksza niz filtr iglowy
wariometru. Warto$¢ domysina jest taka sama jak filtr igtowy wariometru.

Czas Netto definiuje okres integracji dla Sredniej pionowej predkosci netto w sekundach.
Warto$¢ domysina to 20 sekund.

Zewnetrzny przetgcznik podtgczony do urzadzenia wariometru ma absolutny
priorytet i zastgpi wszystkie pozostate metody przetgczania.

5.1.4 Wyswietlacz

Menu wyswietlania kontroluje jasno$¢ ekranu. Gtéwny wyswietlacz ma czujnik Swiatta, ktory
wykrywa Swiatto otoczenia i automatycznie zwieksza lub zmniejsza jasnos¢ ekranu.

1 Automatic brightness |

Minimum Brightness Maximum Brightness

20% 80%
Brightness Night mode
40%
Get brighter in Get darker in
3s 30s
Display orientation

Portrait

M Auto brightness on vario

Jesli zaznaczone jest pole wyboru Automatyczna jasno$¢, urzadzenie automatycznie
dostosuje jasnos¢ do aktualnych warunkéw oswietlenia.

Minimalne i maksymalne wartosci jasnosci kontrolujg wartosci graniczne. Uzyj wartosci
czasu, aby ustawic¢ szybko$¢ adaptacji do warunkéw jasniejszych lub ciemniejszych. Wartosci
domyslne sg dostosowane do ludzkich oczu i nie wymagajg zmiany.

Jasnos¢ trybu nocnego okres$la maksymalng jasno$¢, gdy instrument dziata w trybie
nocnym. W trybie noc jasno$¢ zmniejsza sie do bardzo niskiej wartosci, aby zmniejszy¢
réznice miedzy osSwietleniem otoczenia i podSwietleniem urzadzenia.

Jesli chcesz recznie ustawi¢ jasno$¢, odznacz opcje Automatyczna regulacja jasnosci i
ustaw jasnos¢ recznie.

Zmien orientacje wyswietlania, jesli chcesz zmieniC orientacje ekranu wyswietlacza.
Gléwny wyswietlacz zostanie uruchomiony ponownie z nowg orientacjg ekranu.
Sprawdzanie Automatycznej jasnosci na wariometrze zachodzi tylko wtedy, gdy
opcja automatycznej regulacji jasnosci na wariometrze jest wiaczona (jesli jest
dostepna). Jesli ta opcja nie jest zaznaczona, jednostka wariometru zawsze
bedzie dziatata z pelnym podswietleniem.
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Zaleca sie, aby automatyczne sterowanie jasnoscig byto zawsze wigczone.
Zmniejszenie jasnosci spowoduje réwniez zmniejszenie zuzycia energii. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w danych technicznych (rozdziat 2.1.9).

5.1.5 Pliki i transfer danych

Menu Pliki i Przesylanie stuzy do zarzadzania punktami zwrotnymi, bazami danych
przestrzeni powietrznej i lotnisk, zarejestrowanymi lotami, deklaracjami lotéw, dokumentami
PDF i Checklistami.

Files and Transfer
+ Airspace
: Airports
" Waypoints and Tasks
Maps
% Flights
£ Flight Declaration

% Format SD Card
@ Update Databases
@ PDF Reader
> Checklists

-
SELECT

W profilu uzytkownik moze wybiera¢ rézne bazy danych lotnisk, plikdw przestrzeni
powietrznej i punktow zwrotnych. Wybrane pliki mozna zapisa¢ w gtdwnym wyswietlaczu lub
na wiozonej karcie SD lub pamieci USB.

Mozliwe jest takze przesytanie plikdw z karty SD lub pamieci USB do gtdwnego wyswietlacza.

Punkty zwrotne, Zadania i Loty mozna réwniez przesta¢ NA MAILA.

Funkcja NA MAIL:

Po nacisnieciu przycisku NA MAILA pojawi sie okno z wymaganymi danymi e-mail.
Uzytkownik musi wprowadzi¢ adres e-mail odbiorcy i nacisng¢ WYSLIJ. Plik mozna wystaé
jako ZIP, jesli zaznaczono opcje Dodaj zatacznik jako zip.

Przycisk E-MAILE przechowuje wszystkie e-maile poprzedniego odbiorcy; jest to skrét do
szybszego wysytania na znane JUZ adresy e-mail.

Przycisk USTAWIENIA umozliwia zmiane ustawien Wi-Fi.

5.1.5.1 Wgrywanie przestrzeni powietrznych uzytkownikow oraz PZ'ow

Bazy danych mozna zatadowac z karty SD lub pamieci USB. Wybierz typ bazy danych, ktdrg
chcesz wgrac i nacisnij przycisk ZALADUJ.
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Load from Load from SD Card
™ SD Card As_Namibia_081117.cub
- . | airspace/, Size: 14.0 KBytes, Date: 11.12.08
# USB Drive australia.cub
airspace/, Size: 375.2 KBytes, Date: 18.11.08
DPSJL2009.cub
alrspace/, Size: 80.6 KBytes, Date: 09.06.09
hanhweide.cub
Size: 37.4 KBytes, Date: 24.07.13
jules.cub
Size: B1.6 KBytes, Date: 16.03.09
nitra2009_airspace.cub
5 B KBytes, Date: 25.06.09

Size: 387.8 KBytes, Date: 23.05.12

wgc2010v3.cub
Size: 16.3 KBytes, Date: 26.07.10

W nastepnym kroku nalezy wybra¢ zrédto danych. Niedostepne Zrodta danych beda

wyszarzone. Otworzy sie okno dialogowe z listg wszystkich dostepnych plikdw. Nacis$nij

przycisk KOPIUJ, aby skopiowaé wybrany plik do gtdwnego wyswietlacza. Gtéwny
wyswietlacz przyjmuje nastepujace formaty plikow:

e Plik punktéw zwrotnych: pliki SeeYou CUP, pliki CUPX (ktére mogq zawierac réwniez
obrazy) i pliki DAT Cambridge / Win5.1.13. Podczas wybierania plikéw DAT punkty
zwrotne bedg konwertowane do formatu CUP, ktéry jest formatem uzywanym do
wewnetrznego przechowywania punktéw. Nie ma ograniczen dotyczacych liczby punktow
zwrotnych w pliku i / lub dtugosci nazwy.

e Plik przestrzeni powietrznej: Wszystkie typy plikow CUB sg akceptowane.

5.1.5.2 Wgrywanie bazy z przestrzeniami lotniczymi i lotniskami (ASAPT)

LXNAV bezptatnie dystrybuuje bazy danych lotnisk i przestrzeni powietrznej dla catego
$wiata. Baza danych lotniska i przestrzeni powietrznej jest regularnie utrzymywana przez
LXNAV. Najnowszg wersje bazy danych mozna znalez¢ na naszej stronie www.Ixnav.com.
Baza danych jest dystrybuowana jako pojedynczy plik z rozszerzeniem .asapt. Skopiuj ten
plik na karte SD lub pamie¢ USB. Podiagcz karte SD lub pamie¢ USB do gtdwnego
wyswietlacza i wybierz pozycje menu Aktualizacja bazy danych. Jesli na karcie SD
znajduje sie wiele plikbw ASAPT, zostanie wysSwietlone okno dialogowe wyboru
odpowiedniego.

> =,
CANCEL SELECT

Bazy danych sg aktualizowane automatycznie, a postep aktualizacji zostanie wysSwietlony na
ekranie.
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5.1.5.3 Przestrzen powietrzna

Wybierz pozycje menu Przestrzen powietrzna i nacisnij przycisk WYBIERZ. Lista
wszystkich dostepnych baz danych/plikéw przestrzeni powietrznej zostanie wyswietlona na
ekranie. Najpierw pokazano rozprowadzone bazy danych przestrzeni powietrznej, a
nastepnie pliki przestrzeni powietrznej uzytkownika, kolejno pliki przestrzeni powietrznej na
karcie SD i wreszcie pliki przestrzeni powietrznej na pendrive USB.

Airspace g TOUSE @ TOSD

Africa ‘ Africa 0 wgc2010v3.cub
Version: 10.10.2012 | Version: 10.10.2012 user/, Size: 16.3 KBytes, Date: 30.07.10
Australia and New Zealand Australia and New Zealand ™ Fi
™ Files on SD
Version: 18.6.2013

Version: 18.6.2013 =
Europe As_Namibia_081117.cub
Version: 23.9.2013 airspace/, Size: 14.0 KBytes, Date: 11.12.08
Japan australia.cub

alrspace/, Size: 3752 KBytes, Date: 18,11.08

Europe O
(]
Version: 9.10.2012
O DPSJL2009.cub
O
O

Version: 23.9.2013
Japan

Version: 9.10.2012
”D.l'th America airspace/, Size: 80.6 KBytes, Date: 09.06.09

Version: 2.5.2013
UK20 “ub
Size: 387.8 KBytes, Date: 23.05.12

wgc2010v3.cub

Size: 16.3 KBytes, Date: 26.07.10

South America

12,2009
as_namibia_081117.cub
user/, Size: 14.0 KBytes, Date: 17.12.08
australia.cub

as_namibia_081117.cub
user/, Size: 14.0 KBytes, Date: 17.12.08
australia.cub B Files on USB

user/, Size: 375.2 KBytes, Date: 17.12,08 user/, Size: 375.2 KBytes, Date: 17.12.08 hanhweide.cub
DAEC080313.CUB DAEC080313.CUB O Size: 37.4 KBytes, Date: 24.07.13

user/, Slze: 35.7 KBytes, Date: 22,10.08 user/, Slze: 35.7 KBytes, Date: 22.10.08

O

I=
™
O
D.
O
O
O
O

Oololooos oo

DELETE > DELETE

Wybierz Zgdang przestrzen powietrzng i nacisnij WYBIERZ. Jesli przed elementem
przestrzeni powietrznej pojawi sie znacznik wyboru, ten plik przestrzeni powietrznej zostanie
pokazany na grafice i uzyty do obliczenia odlegtosci jesli jest wybrany. Etykiety przyciskow
roznig sie w zaleznosci od lokalizacji pliku przestrzeni powietrznej. W przypadku tylko
rozprowadzonych plikow przestrzeni powietrznej dostepne sg przyciski WYBIERZ i EDYCIA.
W przypadku plikow przestrzeni powietrznej uzytkownika przechowywanych na gtownym
wyswietlaczu dodane sg przycisk USUN, DO USB i DO SD.

Aby usungC plik przestrzeni powietrznej, wybierz przestrzen powietrzng i nacisnij przycisk
USUN. Dziatanie usuwania musi zosta¢ potwierdzone. Tylko pliki przestrzeni powietrznej
uzytkownika mogg zosta¢ usuniete.

Nacisnij przycisk DO USB, aby skopiowa¢ wybrang przestrzen powietrzng na pamie¢ USB.
Nacisnij przycisk DO SD, aby skopiowa¢ wybrang przestrzen powietrzng na karte SD.

Kiedy podswietlony jest plik przestrzeni powietrznej z SD lub USB, wyswietlany jest przycisk
ZALADUJ]. Nacisnij przycisk ZAEADUJ, aby przestaé wybrang przestrzen powietrzng do
gtéwnego wyswietlacza. tadowanie przestrzeni powietrznej nie oznacza, ze jest wigczona.
Jesli chcesz jg wtaczy¢, powtdrz procedure WYBORU, jak opisano powyzej.

Po wybraniu pliku przestrzeni powietrznej z USB lub karty SD, bedzie on dostepny
tylko wtedy, gdy do gtdwnego wyswietlacza zostanie wiozona karta SD lub
pamie¢ USB.

Wyb0dr przestrzeni powietrznych z karty SD lub USB pozwala tworzy¢ przenos$ne
profile, ktére mozna przenosi¢ z jednego urzadzenia na drugie.

5.1.5.3.1 Edycja Przestrzeni

Mozliwa jest rowniez edycja pliku przestrzeni powietrznej. Wybierz przestrzen powietrzng i
nacisnij przycisk EDYCJA. Zostanie wysSwietlona lista wszystkich stref przestrzeni powietrznej
w tej bazie danych / pliku. Za pomocg pokretta zmiany stron mozna przewija¢ pozycje
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pojedynczo. Uzyj pokretta przyblizania, aby przesuwac catg strone w gore lub w dét. U dotu
strony rysowana jest mapa z wybrang strefg przestrzeni powietrznej.

Airspace 43l Airspace B3 Airspace SISl

BEAUVECHAIN TMA 2 'AItdorf—A 129.975
3500MSL 1067m Ajaccio2 121.05 Dist: Inside, Vidist: Unknown

2500MSL 762n Ajaccio3 121.05 Altdorf-B 129.975

: . Dist: Inside, Vidist: Unknown
4500MSL 1372, Ajaccio4 121.05 Altenb '
2 enburg

de, Vst rknown Z500M5L 752, N ’M Dist: Inside, V.dist: Unknown
Ajaccio5121.05 | AlueAl
AKMENE ATZ Dist: Inside, Vidist: Unknown

Nacisniecie przycisku WIDOK przefgcza roézne widoki listy stref.

Za pomocg przycisku STATUS wybrang strefe mozna wylgczy¢ dla ostrzezen zblizania.

Powtdrne nacisniecia tego przycisku bedg przetgczaé nastepujace opcje:

® WYL. Zawsze: ostrzezenie o zblizaniu jest caty czas wytgczone.

® WYL. Dzisiaj: ostrzezenie o zblizaniu jest wytgczone tylko w dniu dzisiejszym.

® WYL. hh: mm: ostrzezenie o zblizaniu jest wytgczone na 10 minut.

e Jedli nie jest wyswietlana zadna etykieta, przestrzen powietrzna jest wigczona dla
ostrzezenia o zblizeniu.

Nacisniecie opcji WSZYSTKIE spowoduje wytgczenie wszystkich przestrzeni powietrznych na

DZISIA) lub ZAWSZE. Aby ponownie je wigczy¢, nacisnij WSZYSTKIE i wybierz opcje

WEACZONE.

Mame

Aviano CTR

Type Class
(Control zone | Class E
Upper limit

195 FL

Lower limit

1 m AGL

Nacisnij EDYCJA, aby edytowac dane dla wybranej strefy. W tym oknie dialogowym mozna
modyfikowac typ przestrzeni, klase i granice wysokosci.

5.1.5.4 Lotniska

Wybierz element menu Lotniska i nacisnij przycisk WYBIERZ. Zostanie wysSwietlona lista
wszystkich dostepnych baz danych lotnisk. W tym menu wysSwietlane sg tylko rozprowadzone
bazy danych portow lotniczych; uzytkownik nie moze modyfikowac zawartosci bazy danych
na gtownym wyswietlaczu. W przypadku podejrzenia btedu w naszej bazie danych prosimy o
poinformowanie nas poprzez e-mail info@Ixnav.com.
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Jesli chcesz doda¢ dodatkowe lotniska do systemu, powinien zosta¢ utworzony zwykty plik
punktu zwrotnego i przestany jako plik punktu zwrotnego. Mozesz takze uzyC edytora
LXAsapt do modyfikacji bazy danych lotniska.

5.1.5.4.1 Zarzadzanie Lotniskami za Pomocg LX Asapt Editor

] At - Cller s et L
File Edit Options Help
Sellect couniries: Sellact waypaint:
F- 7] Miaca [17.1.2013] Search:
41 [ Asia [17.1.2013]
71- [ Austrmka [17.12.2012) Waypart
4l Europe [14.2.2013] CERKLJE MIL LICE Slovenia N45'53'46" E015°32°00",153m ArfieldGrass, 50,27 4m,0m, 122100,
il + Jepan [17.122013) MAST AT —— n E
¥ New Zealard [17.12.20171 DIVACA KRASK UL LIDI Slovenia NAS"4100" ED14°D0207 431 3m ArfiekiGrass, 120.200. 1m_Om,
+ Nerth Amesica [17.12.2012] LW LESCE LIBL Sovenia N4G'2130" ED14"10°24" 505, 1m Avfeslcl Seid . 140.1150m,0m, 123,500, LES.
¥ South Amenca [11.3.2012] . " —— — . a8 a9 e
LIUBLIANA LIL) Slovenia N4&6*1328" ED14°2721" 388m Arfieid Sold. 130,3300. 1m.Om. 118.000,,
— P e

Edit detais:

| Name: Style Lattude: Ry Divection("}
( LESCE Soidadied v N4E'2TI" 140 :
Country Code: Longiuda: Rwy Length:
| Siovera v LBl ED14 1024 1150m
I Descrigtion: Blevation: Fwy Viicth:
505m Om
Frequency:
123.500
Images
Ui LEscE
Sy SLOVENA
| [T E—
| |
s e
i w & I
= 2
“ T
I ’/'
L
- = I
| L n-*_‘_- iy
. (]

Femave [ aa

| Delele waypoinl | save changes

Edytor LX Asapt pozwala na edycje dowolnej bazy danych lotniska LXNAV rozprowadzanej w
postaci plikdw asapt. Mozesz szybko filtrowac regiony i znajdowac interesujgce Cie lotniska.
Przegladaj i edytuj wszystkie szczegdty portow lotniczych, dodawaj wykresy, zdjecia (z
plikdw lub schowka) i wszelkie inne informacje, ktdre chciatbys do nich doda¢. Mozesz
rowniez usungc regiony, ktére Cie nie interesujg, i doda¢ nowe lub brakujgce lotniska w
dowolnym miejscu na $wiecie (w przypadku obstugiwanych regionéw). Aplikacja monitoruje
rowniez kazdg zmiane wprowadzong w bazie danych, dzieki czemu mozna prosto zastosowac
zmiany w nowej bazie danych, kiedy jest ona opublikowana przez LXNAV.

Zmodyfikowane dane lotniska mozna fatwo eksportowaé do systemu jako plik (asapt) i
importowa¢ do gtdwnego wyswietlacza, stosujgc standardowg procedure aktualizacji baz
danych (patrz rozdziat 5.1.5.2).

Oryginalna baza danych moze zostaC przywrdcona tylko za posrednictwem procedury
aktualizacji bazy danych przy uzyciu oryginalnego pliku bazy danych. Wszystkie bazy danych
sg publikowane na stronie www.Ixnav.com.

5.1.5.5 Punkty zwrotne i zadania

Wybierz punkt menu Punkty zwrotne i zadania i nacisnij przycisk WYBIERZ. Lista
wszystkich dostepnych plikow punktéow nawigacyjnych zostanie wyswietlona na ekranie.
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Waypoints and Tasks

. demo.cup (Active) demo.cup (Active)
Size: 5.1 KBytes, Date: 17.06.09 | Size: 5.1 KBytes, Date: 17.06.09
djp2008.cup djp2008.cup

Size: 7.6 KBytes, Date: 16,03.09 Size; 7.6 KBytes, Date: 16.03.09

sip2012.cupx sip2012.cupx
Size: 44.6 MBytes, Date: 22.04.13 Size: 44.6 MBytes, Date: 22.04.13

™ Files on SD ™ Files on SD
0 AL-Felder Fcupx 0 AL-Felder Fcupx

Size: 28.8 MBytes, Date: 07.05.13 Size: 28.8 MBytes, Date: 07.05.13

DPSJL2009.cup 0 DPSJL2009.cup
Size: 10.3 KBytes, Date: 09.06.09 Size: 10.3 KBytes, Date: 09.06.09

# Files on USB # Files on USB

0 jwgc2009.cup 0 jwgc2009.cup
Size: 19.9 KBytes, Date: 29.06.09 Size: 19.9 KBytes, Date: 29.06.09

DELETE DELETE

Mozna wybra¢ wiele plikdow. Wszystkie sprawdzone pliki zostang wysSwietlone na stronie
graficznej i uzyte w obliczeniach w trybie bliskim, jesli punkt trasy jest odpowiedniego typu
(lotnisko lub lgdowisko). Jednak aktywnym plikiem moze byc¢ tylko jeden plik. Aktywny plik
stuzy do tworzenia zadan. Zadanie mozna zatadowac tylko z aktywnego pliku.

Po wybraniu pliku punktu z pamieci USB lub karty SD bedzie on dostepny tylko
wtedy, gdy do gtéwnego wyswietlacza zostanie wtozona karta SD lub pamiec
USB.

Wybdr plikdow punktéw zwrotnych na karcie SD lub USB pozwala tworzy¢
przenosne profile, ktére mozna przenosic z jednego urzadzenia na drugie.

Nacisnij — przycisk ~AKTYWNY, aby zaznaczy¢ wybrany plik jako aktywny.
Nacisnij przycisk USUN, aby usungé¢ wybrany plik z pamieci wewnetrznej gtéwnego

wysSwietlacza.
Jesli zostanie wyswietlona opcja Wi-Fi, przycisk DO MAIL bedzie widoczny. Nacisnij ten
przycisk, aby wystac wybrany plik przez e-mail.

Jesli mozna wybieraC punkty trasy z karty SD lub USB, przycisk ZALADUJ jest widoczny.
Nacisnij przycisk ZAEADUJ, aby przesta¢ wybrany plik PZ do pamieci wewnetrzne;j.
Jesli zostanie wybrany plik punktow trasy z pamieci wewnetrznej, przycisk ZAPIS jest
widoczny. Nacisnij przycisk ZAPISZ, aby zapisa¢ punkty na karcie SD lub pamieci USB.
Dialog zapisu zostanie otwarty.

Waypoints and Tasks

Save as:

\demo.cup
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W razie potrzeby zmien nazwe pliku. Nacisnij przycisk DO USB, aby zapisac¢ na pendrive USB
lub nacisnij przycisk DO SD, aby zapisa¢ na karcie SD.

Pliki CUP i CUPX réwniez przechowujg zadania. Zadania bedg rowniez przesytane
do gtéwnego wyswietlacza. Ta funkcja jest bardzo przydatna, jesli chcesz
przygotowac zadania na komputerze za pomocg SeeYou lub podobnego programu.
Nastepnie mozna fatwo wybra¢ zadanie za pomocg opcji Zadanie-> Edycja->
Wczytaj. Wiecej szczegotow znajduje sie w rozdziale 5.7.4.

Niektdre pliki punktdw zwrotnych CUPX z obrazami sg chronione hastem i przed
uzyciem takiego pliku nalezy uzyskac prawidtowe hasto. Skontaktuj sie ze
sprzedawca, aby uzyskac hasto do wyswietlacza.

5.1.5.6 Mapy

Gtowny ekran jest wstepnie zatadowany danymi terenu i mapy wektorowej dla catej Ziemi.
Mozliwe jest jednak réwniez uzycie zeskanowanych (rastrowychh) map jako tta dla ekranu
nawigacyjnego. Nastepne dwa obrazy pokazujg przyktady zeskanowanej mapy ICAO i zdjec
satelitarnych.

Tp:JEZERSKO
_ \_J

IS 0E)E 2

Therrmal Brg

s
CLOSE SEAWAN GOTO s INFO2/2 MEmORONE -—km 1793m ---

System obstuguje dwa formaty plikéw: format pliku CMR udostepniany przez
oprogramowanie SeeYou od Naviter. Dostepne sg bezptatne mapy przekrojowe USA
(www.soaringdata.info) oraz format pliku QMP dostarczony przez Ifos. Skontaktuj sie z Ifos
(www.ifos.de) lub (www.strepla.de), aby kupi¢ zeskanowane mapy.

Alt rege
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chicago 85.cmr icao.qmp
Size: 37.3 MBytes, Date: 10.05.13 | Size: 183.5 MBytes, Date: 07.05.04

icao.qmp v500lo_o.qmp

Size: 183.5 MBytes, Date: 07.05.04 Size: 21.1 MBytes, Date: 04.04,12

v500lo_o.qmp v500lo_w.qmp

Size: 21.1 MBytes, Date: 04.04.12 Size: 6.1 MBytes, Date: 04.04.12
I A .

v500lo_w.qmp ™ Files on SD

Size: 6.1 MBytes, Date: 04.04.12
afge_cl.qmp
™ Files on SD O Size: 19,2 MBytes, Date: 07.03.13

l.qmp 0 afge_nr.qmp
MBytes, Date: 07.03.13 Size: 10.5 MBytes, Date: 07.03.13

_nr.amp B Files on USB

Size: 10.5 MBytes, Date: 07.03.13
. [ salt lake city 88.cmr
B Files on USB ) Size: 34.8 MBytes, Date: 10.05.13

] salt lake city 88.cmr [] san antonio 89.cmr
Size: 34.8 MBytes, Date: 10.05.13 § Size: 25.1 MBytes, Date: 10.05.13

DELETE DELETE
Wybierz pozycje menu Mapy i nacisnij przycisk WYBIERZ. Lista wszystkich dostepnych
plikdw map zostanie wysSwietlona na ekranie.
Mozna wybra¢ wiele plikdw. Wszystkie sprawdzone pliki bedg wys$wietlane na stronie
nawigacyjnej w zaleznosci od ustawienia mapy rastrowej.

Naciénij przycisk USUN, aby usuna¢ wybrang mape. Naciénij przycisk ZAtADUJ, aby
przesta¢ wybrang mape do pamieci wewnetrznej.

Po wybraniu pliku mapy z USB lub karty SD bedzie on dostepny tylko wtedy, gdy
do gtdwnego wyswietlacza zostanie wtozona karta SD lub pamie¢ USB.

Mapy QMP s3g generowane przez IFOS i bedg dziatac tylko w systemie, w ktorym
numer seryjny jest taki sam, jak zarejestrowany numer seryjny na mapie QMP.
Jesli numer seryjny sie nie zgadza, mapa nie moze zosta¢ wyswietlona.

Pliki map mogg byc¢ bardzo duze, przez co zajmujg duzo wewnetrznej pamieci w

gtownym wyswietlaczu. Wybdr map bezposrednio z karty SD lub USB pozwala
Q zaoszczedzi¢ miejsce bez kosztdw zwigzanych z wydajnoscig oraz tworzyé

przenos$ne profile, ktére mozna przenosi¢ z jednego urzadzenia na drugie.

5.1.5.6.1 HGL — Dane wysokosciowe wysokiej rozdzielczosci

HGL - dane wysokosciowe wysokiej rozdzielczosci to pakiet dodatkowy, ktéry nie jest
fabrycznie instalowany w urzadzeniu. Zapewnia on dane o wysokiej rozdzielczosci dla
lepszego widoku terenu, jak pokazano na ponizszych obrazkach. Pakiety HGL wymagajg duzo
miejsca, dlatego ograniczamy etylko do wybranych regionow.

il Apt LESCE

7z i S, 0,340, 505
Left: terrain rendered using normal maps right: terraln rendered using HGL.
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5.1.5.6.1.1 HGL-Procedura instalacyjna

Teren HGL mozna pobrac¢ ze strony www.Ixnav.com. Po pobraniu wybranego pakietu HGL
mozna go zainstalowal poprzez Ustawienia -> Hasto -> wprowadz 89891. Pakiet zostanie
rozpakowany do pamieci wewnetrznej i bedzie dostepny do wyboru w oknie Maps.

Ewentualnie, jesli masz mato miejsca wewnatrz, mozesz zmieni¢ nazwe
rozszerzenia ".hglzip" pakietu na ".zip" i wyodrebni¢ go do folderu na karcie SD /
USB. Po wiozeniu takiego SD / USB do urzadzenia Twoj pakiet bedzie natychmiast
dostepny do wyboru w oknie dialogowym Mapy i nie bedzie wymagat fadowania
danych do pamieci wewnetrznej. OSTRZEZENIE: Podczas korzystania z tej opgiji
NIGDY nie wolno usuwac SD / USB przed wytgczeniem urzgdzenia.

5.1.5.6.2 Maps CITv1l/CITv2
CITv1: Regularne mapy zawierajgce dane wektorowe i elewacyjne. Preinstalowany na

Apt:LESCE

wszystkich urzadzeniach.

CITv2: Nowe mapy zawierajgce dane wektorowe i elewacyjne. Obstugiwane przez wersje
oprogramowania> 5.06 i preinstalowany na urzadzeniach w rodukowanych od 2014 roku.

.......

135" 269" Km/h 034km 505+ =
W zaleznosci od tego, kledy urzadzenle zostato wyprodukowane moze juz zawieral nowe

mapy (CITv2). Zainstalowane mapy mozna zobaczy¢ w oknie "SETUP-O" (po zainstalowaniu
wersji 6.0+).

Zobaczysz "Zainstalowane mapy: CITv1, CITv2 (uzywane)", jesli masz zainstalowane nowsze
mapy. Jesli nie, wdéwczas bedzie podawac "CITv1 (uzywany)".

5.1.5.6.2.1 CITv2- Procedura instalacyjna

Jesli CITv2 nie jest preinstalowany, przed zainstalowaniem map CITv2 nalezy sprawdzi¢, czy
W urzadzeniu jest dostepna wystarczajgca ilo$¢ wolnego miejsca.
Instalacja na Twoim urzadzeniu wyglada nastepujaco:
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1. Sprawdz, czy masz wystarczajgcg iloS¢ wolnego miejsca w pamieci wewnetrznej,
przechodzac do Ustawienia -> Hasto i wprowadz kod 00111. Sprawdz, czy wyswietlana
wartos$¢ "FreeMem CF" wynosi co najmniej 3,8 GB.

2. Pobierz pliki CIT z: https://my.pcloud.com/publink/show?
code=kZiiy0ZzEanvinK8pQ0dYferQPHo4Htxu7V  Te pliki zostang réwniez automatycznie
zweryfikowane podczas kopiowania na urzadzenie. Aby zapobiec wykryciu wadliwego
pobierania "na stronie", mozesz (opcjonalnie) zweryfikowa¢ pobrane pliki na swoim
komputerze za pomocg narzedzia takiego jak HashCheck http://code.kliu.org/hashcheck/

Po zainstalowaniu HashCheck mozesz dwukrotnie klikng¢é plik checksums.md5, aby
automatycznie uruchomi¢ weryfikacje pobranych plikéw CIT.

4
File Mame Size Status
Africa.cit 275,772 KB
Europe. dt 704,262 KB
MorthAsia, cit 068.020 KB
MorthEastAmerica.ct 783.025KB

Morth\WestAmerica. cit
SouthAmerica, cit
SouthAsiaOceania.cit

706,403 KB
247,950 KB
436.231KB

£ >
Summary (MD5)

Match: 7 of 7 files Unreadable: 0 of 7 files
Mismatich: 0 of 7 files Remaining: 0 of 7 files

Exit
Weryfikacja pobranych plikdw za pomocg narzedzia HashCheck

3. Skopiuj pobrane pliki CIT na USB lub SD i uzyj "Bezpiecznie usun sprzet lub wyjmij media"
(bardzo wazne!) Przed wyjeciem karty SD lub USB z komputera. Ten krok zapobiega
przypadkowemu usunieciu nosnika, zanim pliki zostang do niego w petni zapisane. Usuniecie
podczas zapisywania plikow spowoduje uszkodzenie plikow na nosniku.

4. Zainstaluj najnowszg wersje oprogramowania na swoim urzadzeniu.

5. Gdy pliki CIT na karcie SD lub USB sg wtozone do urzadzenia, przejdz do Ustawienia ->
Hasto i wpisz 00112. Zostaniesz zapytany "Pliki mapy (CIT) zostaty wykryte na nosnikach
zewnetrznych. Czy chcesz skopiowaé je do pamie¢ wewnetrzna?" Nacisnij "Tak".

Rozpocznie sie procedura kopiowania, a mapy zostang skopiowane do pamieci wewnetrznej.
Na urzadzeniu wyswietli sie szacunkowy czas do zakonczenia (ETA). Moze to potrwaé do
godziny, wiec przygotuj sie odpowiednio (wystarczajgca bateria, czas).

Po skopiowaniu powinien wyswietli¢ sie napis "OK" dla wszystkich skopiowanych plikéw. Jesli
tak sie nie stanie, prawdopodobnie masz uszkodzony plik CIT na zewnetrznym nosniku SD /
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USB (powrd¢ do kroku 3 Ilub 2, jedli podejrzewasz, ze pobieranie jest btedne).

Po wyjsciu z tego dialogu urzadzenie automatycznie sie zrestartuje, a po jego ponownym
uruchomieniu mozna sprawdzi¢ zainstalowane i uzywane mapy w oknie "O programie".

Jesli nie masz wystarczajgco duzo miejsca i chcesz mie¢ mapy CITV2, powinienes
skontaktowac sie z LXNAV o aktualizacji podzespotéw / pamieci.
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5.1.5.7 Loty

Wybierz pozycje menu Loty i nacisnij przycisk WYBIERZ. Zostanie wysSwietlona lista
wszystkich zapisanych lotéw. Gtéwna jednostka wyswietlajgca moze przechowywad wiecej
niz 1000 godzin dziennikéw lotéw.

Flights 1/60

Date
14.08.13
03.05.13
03.05.13
07.10.12
06.10.12
05.10.12
03.10.12
19.06.12
11.06.12

Jesli do gtéwnego wyswietlacza zostanie wiozona karta SD lub pamie¢ USB, mozna
skopiowac do niej loty po nacisnieciu odpowiedniego przycisku. Loty mozna usuna¢ z
gtéwnego wyswietlacza za pomocg przycisku USUN. Nacisnij przycisk DO MAIL, aby wystac
wybrany lot na adres e-mail.

Jesli opcja Wi-Fi jest wigczona, przyciski DO OLC i DO MAIL bedg widoczne. Nacisnij
odpowiedni przycisk, aby wysta¢ wybrany plik do wiadomosci e-mail lub do OLC.

Przesylanie OLC

DO OLC automatycznie przesyta plik lotniczy do OLC. Ta funkcja jest réwniez obstugiwana
na stronie Logbook. Uzytkownik po raz pierwszy musi ustawi¢ parametry, takie jak nazwa
uzytkownika i hasto. Mozna to zrobi¢ za kazdym razem, gdy wysytanie odbywa sie lub
poprzez: USTAWIENIA-> PROFILE I PILOTY-> wybierz profil-> naci$nij EDYTUJ.

Wysytanie na SeeYou Cloud:

Przesytanie do chmury SeeYou jest wykonywane automatycznie. Uzytkownik musi wstawic¢
swdj klucz chmurki SeeYou. Mozna to zrobi¢ poprzez: USTAWIENIA-> PROFILE I PILOTY->
wybierz profil-> nacisnij EDYTUJ.

5.1.5.8 Deklaracje lotow
W tym punkcie menu pilot moze sprawdzi¢ biezgce ustawienia deklaracji
(zadeklarowane Pilota, Szybowiec i Zadanie). Deklaracja lotu moze zostac
ZAPISANA, a takze ZALADOWANA (plik .hdr). Zobacz takze rozdziat 5.1.13, w jaki
sposob uzyskac klucz SeeYou.

5.1.5.9 Formatowanie karty SD
Uzyj tej opcii, jesli gtdwny wyswietlacz nie moze odczytac karty SD. System uzywa
tego samego formatu karty, co uzywany przez system operacyjny MS-Windows
(FAT). Czasami jednak system Windows nie formatuje prawidtowo karty SD lub
nowa karta moze nie by¢ poprawnie sformatowana. Zaleca sie sformatowanie
nowych kart SD przed ich uzyciem.

Formatowanie karty SD spowoduje wymazanie catej zawartosci karty SD.

Maksymalny rozmiar karty SD dla starego urzadzenia (przed 2015 r.) To 4 gb.
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5.1.5.10 Aktualizacja bazy danych

W tej sekcji mozesz przestac bazy danych, takie jak:
» Rozszerzenie .asapt (plik bazy danych lotniska i lotniska dostarczony przez LXNAV)

«.fIn(plik FlarmNet)
e.0bs(plikprzeszkody FLARM)

LXNAV prowadzi bezptatng dystrybucje bazy danych lotnisk i przestrzeni powietrznej na
catym Swiecie. Baza danych lotniska i przestrzeni powietrznej jest regularnie utrzymywana
przez LXNAV. Najnowszg wersje bazy danych mozna znalez¢ na naszej stronie
Www.Ixnav.com.

Baza danych jest dystrybuowana jako pojedynczy plik z rozszerzeniem .asapt. Skopiuj ten
plik na karte SD lub pamie¢ USB. Podtacz karte SD lub pamie¢ USB do gtéwnego
wyswietlacza i wybierz punkt menu Aktualizuj baze danych. Jesli na karcie SD znajduje
sie wiele plikow ASAPT, pojawi sie okno dialogowe, w ktérym mozna wybrac¢ odpowiednie
okno dialogowe.

Select update file ]

> 2
CANCEL SELECT

Bazy danych sg aktualizowane automatycznie, a postep aktualizacji zostanie wysSwietlony na
ekranie.

5.1.5.11 Dokumenty PDF

Gtéwny wyswietlacz moze przechowywaé prawie nieograniczong liczbe dokumentéw PDF.
Uzytkownik moze przechowywaé tutaj instrukcje obstugi w locie, instrukcje konserwaciji,
skany wszystkich dokumentéw szybowcowych i listy kontrolne.

T o L o> paf Select AR

35-1s8-18-s. pdf 35-1s8-18-s. pdf

| Size: 392.2 KBytes, Date: 17.03.06 Size: 392.2 KBytes, Date: 17.03.06
818_FLIGHT_Manual2.pdf

Slze: 4.3 MBytes, Date: 17.07.05

MAINT_Manual2.pdf

-sb-flight-man. pdf
Size: 678.9 KBytes, Date: 02.03.10

-sb-maint-man. pdf

Size: 1.3 MBytes, Date: 02.03.10

™ Files on SD
1A-5.04.80 v0.2.pdf

Size: 2.5 MBytes, Date: 26.08.13

DELETE

818_FLIGHT_Manual2. pdf

Size: 4.3 MBytes, Date: 17.07.05
_MAINT_Manual2.pdf
Size: 7.0 MBytes, Date: 17.07.05
|s8-s-sb-flight-man. pdf
Size: 678.9 KBytes, Date: 02.03.10

|s8-s-sb-maint-man. pdf
Size: 1.3 MBytes, Date: 02.03.10

s Files on SD

1A-5.04.80 v0.2.pdf

| Size: 2.5 MBytes, Date: 26.08.13

DELETE
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Wybierz pozycje menu CZYTNIK PDF i nacisnij przycisk WYBIERZ. Lista wszystkich
dostepnych dokumentdw PDF zostanie wyéwietlopa na ekranie. Wybierz zadany dokument za
pomocy selektora stron. Naci$nij przycisk USUN, aby usung¢ wybrany dokument. Nacisnij
przycisk ZALADUJ, aby przesta¢ wybrany dokument do pamieci wewnetrznej.

Dokumenty mogg by¢ bardzo duze, dzieki czemu zajmujg duzo wewnetrznej
pamieci w gtownym wyswietlaczu. Nie ma potrzeby kopiowania dokumentéw do

@ pamieci wewnetrznej. Dokumenty mozna wybiera¢ bezposrednio z karty SD lub
USB bez zadnego ubytku wydajnosci.

Nacis$nij ponownie przycisk WYBIERZ, aby otworzy¢ wybrany dokument.
BMARK Jv:ﬂARK Zv_ BMARK Zv_ BMARK ¢v

]

T

CLOSE PREVIOUS* NEXT * GOTO

Dokument zostanie zatadowany w ciggu kilku sekund. Uzyj przycisku STRONA lub przycisku
NASTEPNA i POPRZEDNIA, aby przesung¢ w gore / dot dokumentu. Pokretto wyboru
POWIEKSZENIE, aby powigkszy¢ biezacg strong. Uzyj selektora TRYB, aby poruszaC sig w
lewo / prawo na wybranej stronie. Nacisnij przycisk PRZEJIDZ, aby przej$¢ do okreslonej
strony. Otworzy sie dialog goto. Uzyj pokretta STRONA lub POWIEKSZENIE, aby wybrac
zadang strone.
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T ﬂ’ BMARK]' BMARK 7+T BMARK 2+~ BMARK <~
g,ﬁ? [ GOTO | oﬂ? v
=1 i SEI' | g—
~¥ig: £'8
e e e e
'
Page: E /46
ok

0o.. ‘" /
V-

V4 g oA

CANCEL o:.

Mozliwe jest rowniez ustawienie czterech niezaleznych zaktadek. Nacisnij BMARK1, aby
otworzy¢ rozwijane menu zaktadki. Nacisnij przycisk BMARK1 jeszcze raz, aby ustawic
zaktadke. Wiadomos¢ potwierdza, ze zaktadka zostata zapisana.

Message

© Page saved to
bookmark.

& 200«

CLOSE PREVIOUS NEXT GOJTO

5.1.5.12 Checklisty

Uzyj tego dialogu, aby zatadowac liste kontrolng, usungc listy kontrolne, zapisac listy
kontrolne lub edytowac istniejgcy plik listy kontrolnej. Aktywny plik listy kontrolnej jest
profilem, ktdry jest aktualnie uzywany. Wybierz plik listy kontrolnej za pomocg pokretta
wyboru STRONA. Nacisnij ZAPISZ, gdzie bedziesz mie¢ opcje DO USB lub DO SD, aby plik
listy kontrolnej byt zapisany na pamieci USB lub karcie SD. Plik jest przechowywany w pliku z
rozszerzeniem .checklists. Nacisnij przycisk ZALADUJ, aby zatadowac plik z karty SD lub
pamieci USB. Profil zostanie skopiowany do pamieci wewnetrznej gtéwnego wyswietlacza.
Nacisnij przycisk EDYTUJ, aby edytowa¢ nazwe pliku listy kontrolnej.

Listy kontrolne mozna znalez¢ na ostatniej stronie stron APT / WPT i TSK. Po wykonaniu
czynnosci z listy kontrolnej nacisnij przycisk SPRAWDZ. Aby przejé¢ przez akcje na liécie
kontrolnej, uzyj przyciskow NASTEPNA lub POPRZEDNIA.
Plik listy kontrolnej mozna tworzy¢ / otwierac i edytowac przy pomocy programu
LXStyler. LXStyler to specjalny program przeznaczony do dostosowywania ukfadu
@ stron nawigacyjnych. Mozna go pobra¢ bezptatnie z naszej strony internetowej
www.Ixnav.com. Wiecej informacji na temat LXStyler znajduje sie w podreczniku
LXStyler.

Tworzenie pliku listy kontrolnej
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*Otwodrz najnowszg wersje LX Styler.
eKliknij PLIKI -> NOWA CHECKLISTSA.
eWybierz rozmiar i orientacje instrumentu.
. K|I|(nI] dwukrotnle Eustg czarng st strone, ktora otworzy menu dostosowywanliﬁ

B e 11X 9900 Porra) - DX Stier”

— s

Help

""‘M““C L § L) [ EeL L d F3

e Kliknij ikone Lista kontrolna.

* Nowe okno utworzy wiele etykiet.

e Teraz mozesz ustawi¢ przerwy, przestrzen pionowg i poziomg oraz wyréwnanie tekstu.
o UmiesS¢ tekst w tabeli po lewej i prawej stronie.

Create Multiple Labels | o )
E Active Label -
Text Flags ~ Smooth SET
Text Color [ White LOCKED
= Layout
Vertical Gaps Yes CLOSED AND LOCKED

Vertical Spact 4
Horizontal Sp: &
Splitat [%] 50
Teast Migne  Side
Font Size 20
= Row
Background [l Black
Border [ Trensparent

m

Clear Create | | Cancel

* Po zakonczeniu nacisnij przycisk Utwaorz.
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[

IFITISTTTn e n e — — =

XmosEmANC-ltle Mo WmEm moE

Global Styles

Backgrund
THe

Data
SET

LOCKED

CLOSED AND LOCKED

» Nacisnij przycisk ZAPISZ, aby zapisac plik listy kontrolnej na karcie PC / SD lub USB. Plik

ma rozszerzenie .checklists
{ Save Configuration : [_J&
<« BOOTCAMP (C:) » Users » Toni » Desktop b | LX90-80 manual + | 42 ||| Search Lx90-80 manual 2|
Organize + MNew folder = - o
MNe items match your search.
5 Libraries o items match your sear
=| Documents
-. Music
=/ Pictures
B vVideos
h& Homegroup
/M Computer
£, BOOTCAMP (C)
= Macintosh HD (E
File pame: LX8000P.checklists -
Save as type: | Checklists (*.checklists) v|
= Hide Folders [ Save ] | Cancel

e Przejdz do instrumentu LXxxxx Pliki i przenies$ -> Listy kontrolne i zataduj plik z karty SD /
pamieci USB.
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Checklists

‘_ & Files on SD
LX9000P

LX90-80 manual\, Size: 560 Bytes, Date: 27.12.16 |

ACTIVE

* e Lista kontrolna jest automatycznie dodawana do ostatniej strony ekranu ATP / WPT
i TSK.
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5.1.6 Personalizacja graficzna

To okno dialogowe pozwala uzytkownikowi zdefiniowa¢ wyglad mapy w trybie
nawigacyjnym. Wybierz pozycje menu Grafika i naci$nij przycisk WYBIERZ. Otworzy sie
podmenu.

& Map and Terrain

2 Airspace

* Waypoints and Airports

> Glider and Track
Thermal Mode

% Optimization

| = Rain Radar
7 Misc

SELECT

5.1.6.1 Mapa i teren

Gtéwna ekran jest wstepnie zatadowany mapami terenu i wektoréw dla catej Ziemi. Baza
danych obejmuje: linie konturowe elewacji, zbiorniki wodne, drogi, autostrady, koleje, duze
miasta i cyfrowy model elewacji. Baza danych pochodzi z bezptatnej bazy danych OSM. Baza
danych nie moze by¢ modyfikowana przez uzytkownika.

NEMENCREE

[ Show map | & Shadows

Label zoom  Font style and colour Font size
100km 16
Terrain quality ~ Terrain colour scheme  Background
High Low contrast

rElements——MmMm @
Zoom Fill Border

| Water 85.0km — |

M Show raster maps
[ Show wind direction

Wind dir. colour  Wind dir. spacing

| 6% N

Zaznacz element Pokaz mape, aby wigczy¢ wyswietlanie mapy na stronach nawigacyjnych.
Jesli ta pozycja nie jest zaznaczona, nie wyswietli sie zadna mapa. Sprawdz Cienie, jesli
teren ma by¢ zacieniony. Wartos¢ zblizenia na etykiecie okresla do jakiej skali nazwy miast
powiekszenia sg widoczne. 100 km oznacza, ze cata szeroko$¢ ekranu reprezentuje 100 km.
Uzytkownik moze réwniez modyfikowa¢ rozmiar, styl i kolor czcionki za pomocg stylu
czcionki i elementu koloru. Uzyj pokretta selektora POWIEKSZENIE, aby zmieni¢ kolor i
pokretto STRONA, aby zmieni¢ styl. Nacisnij przycisk PICK, aby doktadniej zdefiniowac
kolory.

Teren moze by¢ renderowany na trzech réznych poziomach. Wyzszy poziom oznacza wiecej
szczegotow. Gtdwny wyswietlacz jest zoptymalizowany do pracy z wysokg jakoscig terenu.
Jesli wybrana zostanie wartos¢ wyt, teren nie bedzie pokazywany; tylko zbiorniki wodne,
drogi, linie kolejowe i miasta.
Kolor tta definiuje element Tto. Domyslne tto jest czarne.
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Kolory terenu mozna zmienia¢ za pomocg réznych schematéw koloréw terenu.
Dostepne sg nastepujgce schematy koloréw:
» Gora jest ustawieniem domysinym w kolorach od zielonego do biatego na 2000 m.
« Flatland to ustawienie, w ktérym kolory zmieniajg sie do 1000 m.
« Flatland2 to ustawienie, w ktorym w niskim terenie jest biaty, w przeciwnym razie
uzywane sg normalne kolory.
* Niski kontrast: taki sam jak w przypadku Géra, ale kolory nie s3 tak intensywne.
» Wysoki kontrast: tak samo jak gora, ale kolory sg bardziej intensywne i od 0-100 m
jest uzywany biaty kolor.
e Uzywane sg naprzemienne kolory Zebra.
e Zebra 2, uzywane sg mniej intensywne kolory przemienne.
e Zabarwienie ICAO jest podobne do map ICAO.
« Kolory kliféw podkreslajg nachylenia i s3 podobne do wyswietlania map Google
» Schemat koloréow Atlas to przyblizenie kolorowania Imhof szeroko stosowanego w
ksigzkach map.
« Skala szarosci
e OSM
* Himalaje
» Wzgledny to schemat koloréw zwigzany z aktualng wysokoscig (nieosiggalne obszary
sg kolorowe od pomaranczowego do czerwonego, a osiggalne obszary sg biate).
W grupie Elementy funkcje ladowe sg konfigurowane osobno. Powiekszenie okresla, do
ktorego poziomu powiekszenia jest widoczna wybrana funkcja terenu. Mozna rowniez
ustawi¢ szerokoSc i kolor lini.
Nacisnij przycisk DOMYSLNE, aby przywroci¢ ustawienia domysine.
Dostepne sg nastepujgce elementy:
» Woda
e Droga
e Autostrada
e Kolej
e Miasto
e Tory
e Lotnisko
e Mafa woda
e Las
e Ulica
e Drobne drogi

Jesli sprawdzites$ cienie i przelatywate$ nad ptaskimi obszarami z wysokoscig
zblizong do MSL lub ponizej, na terenie pojawig sie czarne plamy. Te czarne plamy
znikng, jesli odznaczysz cienie.

Sprawdz Pokaz mapy rastrowe, jesli chcesz zobaczy¢ réwniez zeskanowane mapy (patrz
takze Rozdziat 5.1.5.6).

Sprawdz Pokaz kierunek wiatru, jesli chcesz zobaczyc linie wskazujgce kierunek wiatru.
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5.1.6.2 Przestrzen powietrzna

W tym dialogu mozesz zdefiniowal prezentacje mapy przestrzeni powietrznej. Zaznacz
element Pokaz przestrzen powietrzng, aby umozliwic wysSwietlanie przestrzeni

powietrznej na stronach nawigacyjnych. Jesli ta pozycja nie jest zaznaczona, nie bedzie
wyswietlana przestrzen powietrzna.

¥ Show airspace |
M Show inactive zones

~Typ

Class A

Zoom

20.0km

M Copy styles to side view
Show only airspace below 5000m

Jesli zaznaczona jest opcja Pokaz nieaktywne strefy, zostang wysSwietlone strefy
przestrzeni powietrznej z wytgczonym ostrzezeniem o odlegtosci. Uzyj opcji Pokaz tylko
przestrzen powietrzng ponizej, aby wyeliminowac przestrzen powietrzng, ktdra bedzie
zbyt wysoka na caty dzien. Na przyktad, jesli prognozowana baza chmur ma wynosi¢ 1500
m, ustaw te warto$¢ na 1600 m, a ekran bedzie znacznie czytelniejszy. W panelu Typ mozna
okresli¢ sposob wyswietlania kazdego typu przestrzeni powietrznej. Nalezy oddzielnie okresli¢
kazdy typ strefy przestrzeni powietrznej. Najpierw wybierz typ przestrzeni powietrznej z listy.
Warto$¢ Powiekszenia okresla, do jakiego poziomu powiekszenia ten typ bedzie widoczny.
Elementy Kolor i Szerokos¢ okreslajg, w jaki sposob zostanie narysowana wybrana strefa
przestrzeni powietrznej. Mozesz takze zmieni¢ przezroczysto$¢ wybranego typu. Przekrec
pokretto wyboru POWIEKSZENIE, aby zmieni¢ wartoS¢ przezroczystosci. 0% oznacza
catkowitg przezroczystosc i zostanie wyswietlony tylko kontur strefy przestrzeni powietrzne;.
100% oznacza catkowitg mase (niezalecane). Ponizszy obrazek pokazuje przyktady
kombinacji wtasciwosci SzerokosS¢ i Kolor oraz renderowania strefy przestrzeni powietrzne;j.
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Mozesz ustawi¢ osobny kolor przestrzeni powietrznej i obramowanie widoku bocznego i
widoku mapy, jesli opcja Skopiuj style do widoku bocznego nie jest zaznaczona.
Nacisnij przycisk DOMYSLNE, aby przywroci¢é domysine ustawienia.

5.1.6.3 Punkty zwrotne i lotniska

W tym dialogu definiowany jest punkt orientacyjny i lotnisko oraz sposéb odczuwania.
Zaznacz element Pokaz punkty zwrotne na drodze, aby punkty nawigacyjne i lotniska byty
wyswietlane na stronach nawigacyjnych. Jesli ta pozycja nie jest zaznaczona, zadne punkty
trasy nie bedg wyswietlane. Jesli sprawdzane sg duplikaty, zduplikowane punkty mogg by¢
wyswietlane na mapie, gdy ten sam punkt trasy (lotnisko) jest zdefiniowany w pliku
uzytkownika, tak jak w bazie danych lotniska. Uzyj tylko portéw lotniczych z bazy
danych, aby wyswietli¢ tylko lotniska z bazy danych w trybie lotniskowym.

Waypoints and Airports

[@show | O duplicates
[ show only airports from database

Max visible Font style and colour Font size

100 16

~Label for- \
Name len Label zoom
Waypoint Complete 50.0km
Upper label Lower label

Name None

| O colorize labels O single label .

Min. runway length Min. runway width

Om Om

Element Max.wys. okresla, jak dlugo wyswietlane sg etykiety punktow zwrotnych i
szczeg6towe symbole. Jesli maksymalna liczba punktéw na biezgcym ekranie jest wieksza niz
zdefiniowana wartos¢, tylko mate niebieskie kropki bedg wyswietlane dla punktéw zwrotnych
i nie beda rysowane zadne etykiety.
Styl, kolor i rozmiar czcionki mozna zdefiniowa¢ za pomocg stylu czcionki i koloru oraz
rozmiaru czcionki. Podczas edycji stylu obracanie pokretta POWIEKSZENIE zmieni kolor
czcionki.

Etykiety punktow zwrotnych mozna skonfigurowac, aby uzyska jeszcze wiecej szczegotow.
Szczegdty etykiety mozna zdefiniowaé dla kazdego rodzaju punktu trasy (wszystkie typy,
wszystkie lagdowe, nieznane, punkt drogi, szczyt goéry, lotnisko trawiaste, lgdowanie na
lotnisku, miejsce szybowca, state lotnisko, przetecz, nadajnik, VOR, NDB, wieza chtodnicza,
Tama, Tunel, most, elektrownia, zamek, skrzyzowanie, znacznik).

Etykieta sklada sie z dwdch wybieralnych wartosci: gornej i dolnej. Jesli wolisz etykiety w
jednym wierszu, zaznacz pole wyboru pojedynczej etykiety. Etykieta moze by¢ rédwniez
kolorowa. Sprawdz element etykiety Koloruj. Kolorowe etykiety sg rysowane zielonym ttem,
gdy punkt orientacyjny znajduje sie w zasiegu aktualnego ustawienia MacCready i zottym
ttem, gdy punkt orientacyjny jest w zasiegu, a MacCready ustawia zero. Zadne tfo nie jest
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wyswietlane, jesli punkt orientacyjny nie jest osiggalny.
Etykieta jest wybierana sposrdd nastepujacych opciji:

» Nazwa: wyswietlana jest nazwa punktu zwrotnego. Element dtugosci nazwy okresla
sposOb wyswietlania nazwy.

o Kod: wyswietli kod ICAO lub krétkg nazwe.

e Elewacja: pokazuje rzedng punktu zwrotnego.

» Wysokos¢ przylotu: pokazuje wysoko$¢ przylotu, biorgc pod uwage aktualne ustawienie
MacCready, wysoko$¢ bezpieczenstwa i aktualny wiatr. Ze wzgledu na ztozonos¢ obliczen nie
uwzglednia profilu wiatru.

» Wymagana wysokos$c: pokazuje, jaka wysoko$¢ jest potrzebna, aby osiggngé punkt.
Wymagana wysoko$¢ uwzglednia biezgce ustawienie MacCready, wysoko$¢ bezpieczenstwa i
aktualny wiatr. Ze wzgledu na ztozonos$¢ obliczen nie uwzglednia profilu wiatru. Wiecej
mozna znalez¢ na ponizszym objasnieniu graficznym.

Ghd(,
s z
lope d,&‘chb Required altitude

Altitude Arrival altitude

Safety altitude

ey e\cvanon—//\_/\/ Target elevation

Sea level

target distance

» Wymagane MacCready: podaje szacunkowg maksymalng warto$¢ MacCready, ktorej
mozemy uzy¢, aby osiggnac punkt.

 Wymagane L / D: pokazuje wymagany wspdtczynnik opadania do punktu, biorgc pod
uwage wysokos¢ bezpieczenstwa.

» Kod zespotu: pokazuje kod zespotu dla tego punktu.

* Czestotliwosc¢: wyswietli czestotliwos¢ punktow, jesli sa dostepne.

Okresl minimalng dtugo$¢ drogi startowej i minimalng szeroko$¢ drogi startowej, aby
odfiltrowac zbyt krétkie i zbyt waskie drogi startowe. Takie miejsca lgdowania i tak zostang
pokazane na najblizszej liscie, ale bedg oznaczone czerwonym krzyzykiem, co oznacza, ze nie
mozna ich uzyc.

% AVIANO AVIANO [77.1km 147° 797m
* PORDENONE COM83.1km 146° 695m

=INNSBRUCK 89.9m 322° 129m

= ASIAGO 92.2km 207° -585m
OTRENTO MATTARI98.5km 227° 104m

“RIVOLTO RIVOLT(104m 132° 155m

2
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Naciénij przycisk DOMYSLNE, aby przywréci¢ domysine ustawienia.

5.1.6.4 Szybowiec i linia sciezki

Na ekranie nawigacyjnym mozna wyswietli¢ kolorowg Sciezke lotu, biezgcy wektor Sciezki i
wektor docelowy z ostrzezeniem o kolizji z terenem.

Glider and Track Glider and Track

‘W| Path colour Path width Path length Path style
. h
T ——— 829min vario

Path colour Path width Path length Path style

] 829min vario ™ Show current track
Track colour Track width Target coloL Target width
M Show current track

Track colour Track width Target colo. Target width -
M Show target M Show collision

Font style and colour Font size

M Show target M Show collision 16
Font style and colour Font size
16 M Show range circles

. Range width
M Show range circles O

Range width
Engine colour Engine width

Engine colour Engine width

[ Show glider range area

Area colour Area border

S 49950 [——|
CLSE DEFAULT CLSE DEFAULT

[ Show glider range area

Zaznacz element Pokaz Sciezke, jesli chcesz zobaczyc Sciezke lotu. Dtugos€ Sciezki
okresla, ile Sciezki sie pojawi. Sciezke mozna pokolorowac za pomoca:

e Poprawny styl Sciezki. Kolor Sciezki jest ustalony i okreslony przez element koloru Sciezki.
« Styl Sciezki Mc, ktdry jest oparty na biezgcych ustawieniach MacCready. Kolor czerwony
wskazuje segmenty lotu, w ktdrych mamy predkos¢ pionowg wiekszg niz obecne ustawienie
MacCready. Kolor pomaranczowy pokazuje pionowe ruchy podobne do biezgcego ustawienia
MacCready i niebieski dla wartosci wariometru ponizej ustawienia MacCready. Gray
przedstawia obszary zlewdw.

* Styl Sciezki Wariometru, w ktérym kolor czerwony wskazuje dodatnig predkos¢ pionowa i
ujemne wartosci koloru niebieskiego.

» Styl Sciezki wysokosci, gdzie czerwony kolor oznacza niskg wysokoS¢, a niebieski - duzg
wysokosc.

» Styl Sciezki predkosci wzgledem ziemi, gdzie czerwony kolor oznacza mate predkosci, a
niebieski kolor oznacza duze.

» Styl Sciezki Netto, w ktorym kolor czerwony wskazuje dodatnig warto$¢ pionowej
predkosci netto i warto$¢ ujemng netto w kolorze niebieskim.

Zaznacz opcje Pokaz biezacq sciezke, jesli chciatby$ zobaczy¢ swoj aktualny wektorowy
tor. Kolor $ciezki i szerokos¢ okreslajg kolor i szeroko$¢ biezgcego wektora Sciezki.
Wybrany cel i aktualna pozycja sg poftaczone z karmazynowa linia.

Zaznacz Pokaz cel, jesli chcesz zobaczy¢ te linie. W docelowym kolorze i docelowej
szeroko$ci mozesz wybra¢ Kolor i szerokosc tej linii. Mozesz takze wybraé pokazanie lub
ukrycie punktu kolizji terenu i samej linii docelowej. Znacznik zderzenia terenu to czerwony
kwadrat, ktdry jest wyswietlany tylko wtedy, gdy znajduje sie teren miedzy punktem
nawigacyjnym a biezacg pozycja, a tym samym niewystarczajgcg wysokoscig do osiggniecia
celu przy aktualnych ustawieniach szybowca. Styl czcionki, kolor i rozmiar okreslajg
czcionke dla kolizji wysokosci terenu i okregdw zasiegu.

Wiacz Pokaz kregi zasiegu, aby pokazal okregi zasiegu wokdt symbolu szybowca. Kregi
zasiegu na ekranie nawigacyjnym znacznie utatwiajg odgadniecie odlegtosci do najblizszego
interesujgcego nas punktu. Zakres kolorow i szerokos¢ zakresu okresla sposdb
renderowania okregdéw. Wbudowany czujnik poziomu hatasu silnika wykrywa, czy silnik
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pracuje, czy nie. Uzyj wtasciwosci Kolor silnika i szerokos¢, aby zwizualizowaé czes¢
$ciezki, na ktdrej byt uruchomiony silnik.

Py
G!

+8.4m 278° 13 409m

Thermal Brg Dis At I

+2.5% 82° 125km 2749w 55 oo

Uzyj Pokaz obszar zasiegu szybowca, aby wyswietli¢ osiggalny obszar z biezgcej
wysokosci przy obecnych ustawieniach wiatru i MacCready. Uzyj koloru obszaru i granicy
obszaru, aby zdefiniowac jego wtasciwosci.

Obszar mozna wypetni¢ na zewnatrz lub wewnatrz. Wspoétczynnik opadania okresla
$rednig wydajnos¢ przelotu, ktora zostanie wykorzystana do obliczenia Sredniej wydajnosci
dla obszaru zasiggu szybowca.

Nacisnij przycisk DOMYSLNE, aby przywréci¢ domysine ustawienia.

5.1.6.5 Tryb termiczny

Po wprowadzeniu wyswietlanej termicznej jednostki mozna wprowadzi¢ specjalng strone,
ktora nazywa sie strong termiczng. Instrukcje definiowania strony termicznej znajdujg sie w
rozdziale 6 lub podreczniku LX Styler.

Thermal Page
'O Enabled

Path Length Path Line Path Style
5min — Vario
Page zoom Switch angle

1.0km 200

Method
Circling detection

Calor circles by

MC

Zaznacz opcje Wiaczone, aby wigczy¢ opcje strony termicznej. Wyswietlana Sciezka na
stronie termicznej moze byc¢ inna niz zdefiniowana w oknie Szybowiec i dialog $ledzenia. Uzyj
wiasciwosci dtugosci, linii i kolorystyki, aby zdefiniowa¢ wysSwietlanie Sciezki. Ponadto
powiekszanie strony jest inne i ustawione na statg warto$¢ zdefiniowang za pomoca
wiasciwosci Powiekszenie strony. Przetgczanie do trybu termicznego mozna wykonac na
dwa sposoby: wykrywanie krazenia lub przetgczanie SC / Var. Jesli zaczniesz krazy¢, tryb
termiczny stanie sie aktywny pod katem obrotu (ustaw kat przetacznika) lub po przejsciu z
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trybu SC do Wariometru. Kregi sa kolorowe w oparciu o nastgpujace metody: Auto zakres,
MC lub Srednia wariometru.

5.1.6.6 Optymalizacja

Gtéwny ekran oblicza optymalng odlegtosc¢ lotu zgodnie z zasadami OLC lub FAI w czasie
rzeczywistym podczas lotu (patrz rozdziat 5.1.8). Oblicza dostepny obszar trdjkata FAI,
ktory jest rowniez nazywany asystentem trojkata FAL Jesli wejdziesz do tego obszaru i
powrdcisz do punktu poczatkowego, twoj lot utworzy tréjkat zgodnie z zasadami FAL
Dialog Optymalizacja stuzy do okreslenia wygladu i sposobu dziatania.

O Show optimization |
Optimization colow Optimization width

O Show optimized triangle
~FAI Area

Colour & Show km lines

[ Show FAI area

DEFAULT

Zaznacz element Pokaz optymalizacje, aby wigczy¢ wyswietlanie zoptymalizowanej
$ciezki. Kolor optymalizacji i szerokos$c¢ okreslajg kolor i szeroko$¢ tych linii.

Po zaznaczeniu opcji Pokaz zoptymalizowany trojkat wyswietlane sg réwniez linie
najwiekszego zoptymalizowanego trdjkata. Nalezy pamietac, ze nie moze to by¢ trdjkat
zgodnie z zasadami FAL

Grupa obszaru FAI definiuje sposob rysowania obszaru FAI. Wybierz element Kolor, aby
zmieni¢ kolor obszaru FAI. Uzyj pokretta wyboru POWIEKSZANIE , aby zmieni¢
przezroczysto$¢ obszaru. 0% oznacza catkowitg przezroczystos¢ i zostanie narysowany tylko
kontur. 100% oznacza catkowitg mase (niezalecane).

Zaznacz element Pokaz linie km, aby zobaczy¢ linie, ktére wskazujg, jaki bedzie rozmiar
ukonczonego tréjkata.

Linie te bedg zawsze wysSwietlane w skali kilometrowej, niezaleznie od wartosci
jednostek.
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5.1.6.7 Zadanie
Uzyj tego dialogu, aby zdefiniowaé sposdb rysowania zadania w trybie zadania.

[ Show selected zone only
i Show flown task

Task colour Obs.zone colour  Flown task colour

[ 25% M |

Task width Obs.zone width  Flown task width

M Show optimal track

AAT isolines AAT fill

Expected distance |[Expected speed

Kolor zadania definiuje kolor linii zadan. Kolor strefy obs. okresla kolory dla stref
obserwaciji. Uzyj pokretta wyboru POWIEKSZENIE, aby zmienic przezroczystosS¢ obszaru. 0%
oznacza catkowitg przezroczysto$¢ i zostanie narysowany tylko kontur. 100% oznacza
catkowitg mase (niezalecane). Gdy zaznaczone jest pole Pokaz obleciane zadanie,
zostanie rowniez wysSwietlone obleciane zadanie. Moze to by¢ przydatne podczas
wykonywania zadan z przypisanymi obszarami.
Element Pokaz tylko wybrang strefe kontroluje, czy wszystkie strefy obserwacji zadan
majg by¢ wyswietlane, czy, jesli jest tylko jeden, to samo zostanie pokazane

53k, 119k,

Thermal Brg

+1.1ms 276° 18.5km 1687m 19 80

Po wiaczeniu opcji Pokaz optymalng $ciezke obok szybowca zostanie narysowana mata
niebieska strzatka. Ta strzatka wskazuje optymalny kierunek lotu.

Izolinie AAT wykazujg oczekiwang predkos$¢, czas delta lub spodziewang odlegtos¢, co
oznacza, ze jesli przejdziesz do nastepnego punktu w dowolnej linii, wyniki bedg wyswietlane
obok linii na podstawie obliczen do nastepnego punktu zwrotnego.

Wypetnienie AAT wypetnia strefe. Strefa staje sie przezroczysta, jesli jesteS "zbyt
wczesnie, za szybko lub czas delta zadan nie wynosi 0", jesli strefa jest jednolita, juz jestes
"za pdzno, poleciates$ za dtugo w strefie lub czas delty zadania nie jest osiggalny ".
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5.1.6.8 FLARM

System moze by¢ wyposazony w wewnetrzny lub zewnetrzny modut FLARM. Jesli twoje
urzagdzenie jest wyposazone w FLARM, to menu pozwoli ci zmodyfikowac prezentacje
wys$wietlacza radarowego FLARM.

Radar FLARM nie jest dostepny, jesli aktywne sg tryby konkurencji lub
prywatnosci. Zobacz rozdziat 5.1.11.6.

Flarm

¥ Show flarm objects

Above colour Near colour Below colour

Lost device after Font style and colour Font size

120s 16

Path colour Path width Path length
300s

Show paths Show labels Symbol size

All All 25
M Show PCAS [10s

Zaznaczenie Pokaz obiekt Flarmu umozliwi wySwietlanie szybowca wykrytego przez
FLARM.

Kolory sg zaprojektowane, aby prezentowac trzy wartosci. Kolor szybowca znajdujacy sie
ponad 100 metréow nad aktualng wysokoscig jest okreslony przez element Kolor Ponad.
Kolor szybowca znajdujacy sie ponad 100 metrow ponizej aktualnej wysokosci jest okreslony
przez element Kolor ponad. Kolor szybowca znajdujacego sie ponizej 100 metréow ponizej
lub powyzej aktualnej wysokosci jest okreslony przez element Kolor bliskosci.

Gdy sygnat z okreslonego szybowca zostanie utracony, szybowiec nadal bedzie migat na
ekranie przez czas okreslony w urzadzeniu Utracone urzadzenie po (domyslinie 120
sekund). Po tym czasie symbol szybowca zostanie usuniety.

Pole Pokaz etykiety okresla, dla ktorych obiektow FLARM wysokosc¢ i predkos$¢ pionowa sg
wyswietlane obok symbolu szybowca. Uzytkownik moze modyfikowaé rozmiar, styl i kolor
czcionki. Wybierz styl czcionki i kolor. Uzyj pokretta wyboru POWIEKSZENIE, aby zmienic¢
kolor, a pokretta STRONA, aby zmienic styl.

Mozliwe jest wyswietlanie Sciezki lotu Sledzonego szybowca. Kolor $ciezki i szeroko$c
Sciezki okreslajg szerokosc i kolor Sciezek. Pole kombi Pokaz Sciezki okresla, ktore Sciezki
obiektow FLARM bedg widoczne.

Wielkos$¢ symbolu okresla rozmiar symbolu obiektu FLARM.

Zaznacz opcje Pokaz PCAS, aby zobaczy¢ niekierunkowy ruch na ekranie nawigacyjnym.
Ruch bezkierunkowy zostanie narysowany za pomocg kropkowanego okregu w odbieranej
odlegtosci od pozycji statku powietrznego. Limit czasu PCAS jest ustawiany osobno przy
nastepnym sterowaniu obrotami.
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5.1.6.9 Radar deszczu

Jesli zainstalowany jest modut Wi-Fi, dostiine i’est rowniez menu radaru deszczowego.
Rain Radar

|4 Show rain radar
Opacity Min zoom

60% 20km

Max age

01:34

~Animatior——m
M Show animation

Freeze latest frame

3s

Podczas lotu istnieje mozliwos¢ uzyskania obrazu radaru deszczowego w czasie
rzeczywistym, jesli modut Wi-Fi jest podtgczony do hotspotu 3G i jesli hotspot ma odbidr
sygnatu mobilnego.

Pokaz radar deszczu automatycznie wyswietli warstwe obrazu radaru na mapie.
Przezroczystosc okresla przezroczystos¢ warstwy nad mapg, a poziom powiekszenia
ustawia sie, gdy warstwa jest widoczna. Maksymalny czas okresla czas od otrzymania
ostatniego zdjecia deszczu. Animacja pokazuje, jak deszcz porusza sie po mapie. Ostatni
obraz mozna réwniez zamrozi¢, a czas trwania mozna ustawic¢, zatrzymujgc ostatnia
klatke.

5.1.6.10 RoOzne

Statystyka termiki liczy sie, a ustawienia Erz*ciskéw mozna ustawic tutaj.

Stat. thermals count

Button timeout
\65 O Use proximity
Button font size

20s

Wyglad przycisku ekranu mozna ustawi¢ za pomocg przycisku czas timeoutu. W przypadku
najnowszych instrumentdw mozna uzywacé przyciskdw zblizeniowych. Blisko$¢ zostanie
wykryta po naci$nieciu przycisku, jesli zaznaczono opcje Uzyj bliskosci. W tym miejscu
mozna réwniez ustawi¢ rozmiar czcionki przycisku.
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5.1.7 Dzwieki*

W ustawieniach dzwiekdw strony Ustawienia dzwieku, ustawienia gtosu i ustawienia alarméw
dla wariometru mozna zmodyfikowac.

Sounds

&2 Audio
7 Voice
A Alarms

Gtosnos$¢ mozna rowniez regulowac za pomocg gérnego lewego pokretta.
Obrocenie spowoduje bezposrednig zmiane gtosnosci dzwiekow, ktére sg
aktualnie odtwarzane. Na przykfad, jesli odtwarzana jest wiadomos¢ gtosowa, to
jej gtosnos¢ zostanie ustawiona. Jesli emitowany jest alarm, gtosnos¢ alarmu
zostanie ustawiona. W trybie "predkos¢ do lotu" ustawiana jest gtosnos$¢ predkosc
do latania, a w trybie wznoszenia ustawiana jest gtosno$¢ wariometru.

@ y ¥ i : Vario

Speech

Beep

Speed to fly

Po naciénieciu przycisku GROSNOSCI pojawi sie menu umozliwiajace
uzytkownikowi ustawienie wszystkich gtosnosci w tym samym czasie.
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5.1.7.1 Ustawienia audio*

Zasadniczo mozemy tutaj ustawi¢ dwa rodzaje dzwieku; jeden dzwiek audio dla
wznoszenia, a drugi dla trybu przelotowego (SC).

Vario audio mode
LLinear positive |
SC audio mode 5C volume

SC Loud

FREQ at 0% FREQ at 100% FREQ at -100%

500Hz 1500Hz  200Hz

Tryby dzwieku wariometru:
® Liniowy pozytywny: to dzwiek przerywany ciszg co kilka milisekund kiedy

trybu

wskazdwka wariometru jest na polu dodatnim; na negatywnym wskazaniu dzwiek jest

ciagty (nieprzerywany).
* Liniowy negatywny: odwrotnos¢ opcji Liniowy pozytywny.

® Liniowy: DZzwiek jest liniowy i nieprzerwany w petnym zakresie pracy wariometru.

® Cyfrowy pozytywny: Podobny do Linowy pozytywny, za wyjatkiem
czestotliwosci, ktora nie zmienia sie liniowo lecz wiekszymi skokami.
* Cyfrowy negatywny: odwrotno$¢ Cyfrowy pozytywny.

® Liniowy tylko pozytywny: dZzwiek obecny jest tylko podczas pozytywnych wskazan

wariometru, na negatywnym wskazaniu dzwiek nie wystepuije.

® Cyfrowy tylko pozytywny: podobna funkcja do Liniowy tylko pozytywny, za

wyijatkiem tego, jest dzwiek jest podobny do tonu cyfrowego.
Nacisnij przycisk DEMO, aby ustysze¢ wybrang opcje.

SC ma piec réznych trybéw audio:

* SC pozytywny: to dzwiek przerywany ciszg co kilka milisekund kiedy wskazowka
wariometru jest na polu dodatnim; na negatywnym wskazaniu dzwiek jest ciggly

(nieprzerywany).
e SC negatywny: odwrotnos¢ SC pozytywny.
® SC: Dzwiek jest liniowy i nieprzerwany w petnym zakresie pracy wariometru.

® SC Mieszany: dla dodatnich wartosci relatywny dzwiek reprezentuje relatywny;
dla negatywnych wartosci relatywnych dzwiek reprezentuje SC (Speed Commander)

(dla tego ustawienia rekomendowane jest ustawienie wskaznika SC na ,relatywny”)

® Predkos¢ netto: wariometr bedzie wydawat doktadnie ten sam dzwiek co zdefiniowany

w trybie wariometru, poza tym, ze bedzie pokazywat predko$¢ wznoszenia netto.

Czestotliwos¢ na 0% definuje ton czestotliwosci przy 0 m/s]
Czestotliwos¢ na +100% definiuje ton czestotliwosci przy petnym
dodatnim wskazaniu.

Czestotliwos¢ na -100% definiuje ton czestotliwosci przy petnym ujemnym
wskazaniu. 1]
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Pozycja objetosci SC jest widoczna tylko dla wariometru poprzedzajgcego
wariometr V5, gdzie nie mozna byto oddzielnie ustawi¢ gtosnosci dla trybu

@ predkosci do lotu i dla trybu wznoszenia. Zaleca sie aktualizacje takiego
wariometru na nowszy. Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktuj sie z
info@Ixnav.com.

5.1.7.2 Glos*

Modut gtosowy stanowi integralng cze$¢ wariometrow V5, V9 lub V80. Modut gtosowy jest w
100% kontrolowany przez gtéwny wyswietlacz za pomocg ustawien opisanych w tym menu.

Volume _ Mixer
1100% | 50%
Messages
Select pilot
¥ Set elevation
M Approaching to final glide
M Final glide established
M Two minutes
Approaching to airspace
Airspace collision
Warning altitude
Task started
Inside zone
¥ Outside zone
M Changing to next point
i Event pressed

CLOSE

W menu Glos mozna regulowac¢ poziom gtosnosci (gtosnos¢) modutu gtosowego. W oknie
Wiadomosci kazdy element mozna ustawi¢ osobno. Tylko moduty gtosowe bedg odtwarzac
tylko sprawdzone pozycje.

Pozycja mieszana jest widoczna tylko dla wariometru poprzedzajgcego wariometr
V5, w ktérym nie mozna byto oddzielnie ustawi¢ gtosnosci komunikatéw

3 gtosowych. Zaleca sie aktualizacje takich wariometréw do nowszych. Aby uzyskaé
wiecej informacji, skontaktuj sie z info@Ixnav.com.

Poziom gtos$nosci (gtosnos¢) mozna réwniez ustawi¢ za pomocy pokretta
gtosnosci podczas odtwarzania wiadomosci.

5.1.7.3 Alarmy*
Wariometr generuje alarm dzwiekowy po osiggnieciu okreSlonych punktow
potwierdzajacych. Ten ekran pozwala skonfigurowac parametry audio. Jesli zaznaczono
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konkretny element komunikatu, gtdwna jednostka wyswietlajgca wygeneruje alarm w
momencie zdarzenia.

Frequency Periods Volume
12600Hz | 5 100%
Messages

O Approaching to final glide
O Final glide established

O Two minutes

O Approaching to airspace
O Airspace collision

0 Warning altitude

O Task started

O Inside zone

O Qutside zone

O Changing to next point
[ Start gate open

O Below start altitude

O Freezing temperature

Czestotliwosc¢ i okresy okreslajg dtugosc i gtosnos¢ alarmu. Nacisnij przycisk DEMO, aby
odtworzy¢ dzwiek alarmu. Zmien gtosnosé¢, aby zdefiniowad gtosnos¢ alarmu.

Poziom gto$nosci mozna réwniez ustawi¢ za pomocg pokretta gtosnosci podczas
odtwarzania alarmu.

5.1.7.4 Strefy obserwacji

To menu definiuje domysing geometrie strefy obserwacji. Mozna wybra¢ nastepujgce
elementy: strefe poczatkowg, strefe punktu zwrotnego, strefe koncowg i szablony.
~ Start Zone
_Point Zone
Finish Zone
Templates

Kazdy typ strefy obserwacji jest definiowany dwoma katami, dwoma promieniami i Srednim
namiarem (Katl2). Te parametry umozliwiajg tworzenie dowolnej znanej geometrii strefy
oddzielnie dla poczatku, punktu zwrotnego i zakonczenia.

Wszystkie przechowywane zadania bedg pasowac do tego ustawienia "globalnego" z
wyjatkiem tych, w ktdrych strefa zostata zmodyfikowana w menu edycji zadania (patrz
rozdziat 5.7.2).
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Direction Anglel2

|Smmetric | O Line

Anglel Radius1 Angle2 Radius2

45.0° 3.0em 0.0°  0.0km

O AAT M Auto next

Uzywajgc parametréw w dialogu strefowym mozna opisa¢ wszystkie typy stref obserwaciji.
Kat 12 okresla orientacje strefy obserwacji. Dostepne wartosci dla Kierunku to:
eSymetryczny: jest to najczestszy wybdr dla punktu zwrotnego.

eStaly: Jest to najczesciej uzywane dla przypisanych obszardw.

e Nastepny: ukierunkuje strefe obserwacji w kierunku odchodzacej odcinek trasy. Zwykle
jest to uzywane na poczatku.

e Poprzedni: ukierunkuje strefe na wychodzacy odcinek trasy. Zwykle uzywana do dolotu.
e Start: orientuje sektor zawsze w kierunku startu.

Jesli pole wyboru Linia jest zaznaczone, sektor stanie sie liniowg strefg obserwacji. Parametr
Promien 1 definiuje potowe dtugosci linii. Uzyj pokretta selektora STRONA, aby zwiekszy¢
promien o 0,1 wybranych jednostek odlegtosci i pokretto wyboru POWIEKSZENIE, aby
zwiekszy¢ promien o 5.

Jedli linia nie jest zaznaczona, parametr Katl definiuje podstawowy ksztatt strefy
obserwacji. Warto$¢ 180 ° oznacza, ze strefa jest cylindrem, podczas gdy 45 ©° jest
klasycznym sektorem FAI. Obracaj pokretto wyboru , aby zwiekszy¢ kat 0 0,5 © lub uzyj
pokretta wyboru POWIEKSZENIE, aby wybra¢ wartosci 22,5 ©, 45 ©, 90 ° lub 180 °.

Kat2 i Promien2 sg uzywane do bardziej ztozonych ustawien strefy obserwacji.

Podczas zmiany parametrow strefy obserwacji ekran jest automatycznie aktualizowany, aby
wyswietli¢ nowg strefe.

Zaznacz pole wyboru AAT, jesli chcesz, aby wybrana strefa byta przypisanym obszarem. Pole
wyboru AAT zostanie automatycznie sprawdzone, gdy Promien 1 jest wiekszy niz 10 km.
Domyslnie nawigacja do punktdw zadan zostanie automatycznie przesunieta; odznacz Auto
NASTEPNY , jesli nie chcesz przej$¢ do nastepnego punktu po osiggnieciu wybranego
punktu. Ta opcja zostanie automatycznie odznaczona, gdy Promien 1 przekroczy 10 km.
Uzyj szablonu, jesli chcesz modyfikowac strefy poczatkowe, punktowe i koncowe w tym
samym czasie..
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| 500m Cylinder

500m and Start Line

FAI and Start Line

)
SELECT

Dostepne szablony to:
¢ Na start, punkty i mety stosuje sie 500-metrowe cylindry.

* 500 m i linia startowa. Cylinder o 500 m jest uzywany do punktéw zwrotnych. Na

poczatku i na koncu stosuje sie linie o dtugosci 1 km.

e FAI i linia startowa. Stupy o dtugosci 90 ° i 3 km sg uzywane do punktéw zwrotnych.

Na poczatku i na koncu stosuje sie linie o dtugosci 1 km.

5.1.8 Optymalizacja

Podczas lotu system optymalizuje trase lotu zgodnie z zasadami OLC lub FAIL. Uzyj tego
dialogu, aby zmieni¢ sposdb, w jaki instrument wykonuje te optymalizacje.

Number of points |'5
~FAT triangle
Rule changing distance 750km
Rules for triangles smaller than 750w
Min.leg distance

28%

Rules for triangles larger than 750un
Min.leg distance Max.leg distance

25% 45%

1 Reset optimization on engine run

Liczba punktdw okresla rodzaj optymalizacji. Uzyj pieciu do optymalizacji OLC. Uzyj wartoSci

trzy dla optymalizacji wolnych lotow FAL.

Optymalizacja nie uwzglednia odlegtosci 10 km miedzy punktami zwrotnymi, ktéra

jest wymagana przez reguty FAI.

Grupa tréjkatéw FAI definiuje reguty trojkatow FAI i te reguty mogg sie nieco nagigé, jesli

nie chcesz wykonywac tréjkatow marginalnych.

Zaznacz Resetuj optymalizacje podczas pracy silnika, aby zresetowac licznik

optymalizacji przy kazdym uruchomieniu silnika.

Strona 67 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

5.1.9 Ostrzezenia

Dostepnych jest pie¢ rodzajow ostrzezen. Ostrzezenia o przestrzeni powietrznej sg
wyswietlane przy zblizaniu sie do okreslonej strefy przestrzeni powietrznej. Ostrzezenia o
wysokosSci s3 pokazywane podczas zblizania sie do zdefiniowanej wysokosci, ostrzezenia
FLARM sg wyzwalane, gdy kolidujgcy ruch jest w poblizu, Alarmy czasu sg podnoszone w
okreslonych odstepach czasu, aby przypomnie¢ pilotowi o wykonaniu okreslonego zadania,
Ostrzezenie o podwoziu jest uruchamiane we wczesniej zdefiniowanej powyzej ustawienie
wysokosci poziomu gruntu i ostrzezenie o punkcie trasy beda podawane w ustalonej
odlegtosci od punktu nawigacyjnego.

| . Airspace
I Altitude
Flarm
@ Time Alarm

@ Gear
% Waypoint

Uzyj tego dialogu, aby ustawi¢ zachowanie ostrzezen.

5.1.9.1 Ostrzezenia o przestrzeniach powietrznych

|0 Show | O Confirm dismiss
Time Horz buffer Vert buffer Dismiss for
180s 1.00km 100m Smin

Classes and types
™ Class A

 Class B

Class C

Class D

O Class E

O Class F

Control Zone

[ Restricted Zone
M Prohibited Zone
& Dangerous Zone
O Glider Sector
Airway

Ostrzezenia o przestrzeni powietrznej sg najbardziej skomplikowanymi. Ostrzezenie o
przestrzeni powietrznej jest aktywowane przez dwa wyzwalacze; pierwsze ostrzezenie (kolor
pomaranczowy) zostanie podane, gdy obliczona pozycja lotu dla okresu, okreslona w
elemencie Czas, zostanie obliczona na przekroczenie strefy przestrzeni powietrznej.

Drugie ostrzezenie (czerwone) zostanie podniesione, gdy obliczona pozycja lotu zostanie
obliczona na przekroczenie strefy przestrzeni powietrznej, a szybowiec znajduje sie juz w
strefie buforowej w kierunku pionowym lub poziomym. Strefy buforowe sg zdefiniowane w
elementach Bufor horyzontalny i Bufor pionowy. Domysine wartosci to 1 km dla bufora
poziomego i 100 m dla bufora pionowego.
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Pierwsze ostrzezenie (kolor pomarafnczowy) zostanie réwniez podane po wejsciu do bufora
strefy przestrzeni powietrznej, ale rzutowany lot zostanie obliczony na jego przekroczenie.

PONTICELLO (NE Bolzano) (Ground)
H.dist.:0. 74m., V dlst In5|de

JL‘I"J/ “\ '

-—

Ostrzezenie o przestrzeni powietrznej zostanie podniesione we wszystkich trybach i
dialogach. Ostrzezenie dla strefy alarmowej mozna odrzuci¢ na caly dzien, kilka minut lub po
prostu wyj$¢. Wyjdz oznacza, ze wiadomos¢ zniknie. Uzyj opcji Odrzué, aby okresli¢ czas
zwolnienia w minutach. Ten czas pojawi sie w dolnym $rodkowym przycisku, po ktorym
ostrzezenie zostanie ponownie podniesione. Jednak strefa alarmowa nadal bedzie
wypetniona przezroczystym kolorem czerwonym i obrysowana grubg linig, a odlegtos¢ do
najblizszego punktu strefy przestrzeni powietrznej zostanie pokazana.
Aby unikngé pomytki, zaznacz pole wyboru Potwierdz zamkniecie, a bedziesz zawsze
proszony o potwierdzenie zwolnienia dla okreSlonej strefy przestrzeni powietrznej.
Przycisk RESET zresetuje status dla wszystkich stref przestrzeni powietrzne;j.

5.1.9.2 Ostrzezenia o wysokosci

Wysokos$¢ jest okreslona w MSL. Projekcja jest obliczana na podstawie 20-sekundowej
$redniej predkosci pionowej, ktdra jest okresSlona w elemencie Czas.

Altitude Warnings
Time Vert. buffer
60s | 50m

~Approaching from below——————
Altitude 1 Altitude 2

—  mMSL — mMsL

~Approaching from abov
Altitude 1 Altitude 2

—-  mMSL - mMsL

Jesli wyswietlana wysokoSC jest wieksza od ustawionej wysokosci, zostanie wysSwietlone
ostrzezenie o wysokosci. Ostrzezenia o wysokosSci zostang podniesione we wszystkich
trybach i dialogach, podobnie jak w przypadku ostrzezen o przestrzeni powietrznej..

Strona 69 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

Approaching 300m AGL! Approaching 300m AGL!
ario:---ms | Alt:285m AGL, Vario: -
- — N —

Alt:141m AGL, V.

5510 =

DISABLE BShaRERE] smin J imin g DISABLE SAMBSWMPl  smin 1min

Ostrzezenia o wysokosci mozna odrzuci¢ na 1 minute, 5 minut lub wylgczy¢.

Ostrzezenia o wysokosci mozna ustawic¢ dla zblizania sie ponizej zdefiniowanej wysokosci lub
powyzej zdefiniowanej wysokosci.

5.1.9.3 Ostrzezenia FLARM

Ostrzezenia FLARM zostang podniesione tylko wtedy, gdy system odbiera dane FLARM z
wewnetrznego lub zewnetrznego modutu FLARM. Korzystajgc z tego dialogu, uzytkownik
moze zdefiniowac, ktore ostrzezenia bedg pokazywane i jak bedg wysSwietlane. Istniejg trzy
rodzaje ostrzezen:

e Ostrzezenia o ruchu zostang podniesione po wykryciu nowego szybowca przez FLARM.
« Ostrzezenia o przeszkodach beda wyswietlane, gdy przewidywana jest kolizja z
przeszkodg naziemng. Plik przeszkdd powinien zosta¢ zatadowany.

« Strefy alarmowe s3 oznaczone stacjami naziemnymi w celu powiadamiania pilotow o
aktywnych strefach spadochronowych, obszarach pilotowania RC / RPAS / UAS lub
podobnych.

* Pole niskie, srednie i wysokie alarmy okresla poziomy alarmowe, w ktorych system
wyswietli ostrzezenia o kolizjach.

Wyjasnienie alarmow:

« Niskie alarmy: w przypadku odlegtych obiektéw FLARM urzadzenie gtéwne moze
wydawac krotkie lub dtugie wiadomosci, po prostu sygnat dzwiekowy lub by¢ wytgczone (19-
25 sekund przed mozliwg kolizjg).

¢ Srednie alarmy: dla odlegtych celéw FLARM urzadzenie gtéwne moze wydawac krétkie
lub dtugie wiadomosci, po prostu sygnat dzwiekowy lub by¢ wytgczone (14-18 sekund przed
mozliwg kolizjg).

» Wysokie alarmy: w przypadku bardzo bliskich celéw FLARM urzadzenie gtéwne moze
wydawac krotki lub dtugi komunikat, po prostu sygnat dzwiekowy lub by¢ wytgczone (6-8
sekund przed mozliwym kolizjg).
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Flarm Warnings

~Warn me about
O Traffic | Low alarms

1 Obstacles

~Warning includes
M Horizontal distance
¢ Vertical distance

Relative bearing
M Graphical presentation

Podczas zawodow zaleca sie wybrac alarmy Srednie lub wysokie, w przeciwnym
@ razie wySwietli sie zbyt wiele ostrzezen. Srednie lub wysokie oznacza, ze
wyzwalane sg tylko najwazniejsze alarmy.

Jesli zainstalowana jest opcja gtosowa, mozliwe jest rowniez ustyszenie sytuacji poziomej i
pionowej biezgcego obiektu. Odznacz odpowiednie pozycje, jesli chcesz wytgczyc¢ te czes¢
wiadomosci. Mozesz réwniez zdefiniowac sposdéb prezentacji kierunku obiektu FLARM.
Istniejg trzy opcje:

e Wzgledny namiar: W tym wariancie kierunek bedzie podawany w stosunku do kierunku
dzioba szybowca (np. Ruch 3 'o, co oznacza ruch, jest po prawej stronie).

e Prawdziwy namiar: Kierunek jest podawany jako kierunek bezwzgledny (np. Ruch z
330°)

e Wzgledny / Prawdziwy namiar: jest kombinacjg obu metod. Wzgledne namiary
zostang podane podczas lotu prostego, a prawdziwe namiary zostang podane podczas
termiki.

* Prezentacja graficzna: Po sprawdzeniu tego elementu graficzna prezentacja FLARM
zostanie wysSwietlona réwniez po wyswietleniu ostrzezenia FLARM.

s T -
R i //
4 fﬁﬂm s25ed o o
o 7 4

Dis 13

Powyzsze zdjecie pokazuje typowe ostrzezenie FLARM z graficzng prezentacjg i wzglednym
potozeniem obiektu. Wcisnij ZAMKNIJ, aby odrzuci¢ ostrzezenie, CIRC.OFF, aby odrzuci¢ na
czas okrgzania, i 1min, aby odrzuci¢ wszystkie ostrzezenia FLARM przez jedng minute.
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5.1.9.4 Ostrzezenia — Alarmy czasowe

Uzyj tego dialogu, aby zdefiniowac trzy niezalezne alarmy czasu, ktore bedg uruchamiane w
okreslonych okresach.

Alarm: Drink (15min)

~Alarm 1

& Enabled

MNarme

[Drink

) Alarm 2
O Enabled

Mame

~Alarm 3
O Enabled

Narme

300224

Thermal

CLOSE
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5.1.9.5 Ostrzezenie o podwoziu

Mozna ustawic ostrzezenie dotyczace podwozia. Ostrzezenie zostanie wywotane przez
wysoko$¢ AGL.

Gear and Airbrakes

[ Show warning |
AGL

200m

5.1.9.6 Ostrzezenie o punktach zwrotnych

Ostrzezenie o punkcie zwrotnym zostanie uruchomione w okreslonej odlegtosci od
wybranego punktu zwrotnego.

|1 Show warning \

Distance

3.00km

5.1.10 Jednostki

Distance Altitude Temperature Pressure
km |m °C mbar
Speed XCspeed Vert. speed  Wind
km/h  km/h  m/s km/h
Load Course UTC offset
kg/m2 true +0.0

Volume Longitude/Latitude

| DD°MM.mmm’

Ballast Dump rate

overload per minute

IMPERIAL
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Nizszy Srodkowy przycisk przetgcza wszystkie jednostki miedzy jednostkami metrycznymi
i metrycznymi.

Balast szybowca mozna wprowadzi¢ jako:

wspotczynnik przetadowania, ktory okresla sie jako:

waga pustego szybowca + waga pilota + ciezar balastu wodnego
referencyjna waga szybowca

Pr zeladwanieie=

Obcigzenie, wprowadzane w kg/m? lub Ib/ft%.
Masa balastu wodnego. W przypadku uzycia tej opcji nalezy wprowadzi¢ ciezary

szybowca i pilota. Aby uzyskac wiecej informacji na temat wprowadzania ciezaréow
szybowca i pilota, patrz Rozdziaty i 5.1.2.

5.1.11 Podzespoly*

To menu stuzy do definiowania wiasciwosci sprzetu, takich jak catkowita kompensacja
energii, uktad wskaznikdw wariometru, kalibracja kompasu, ustawienia modutu FLARM,
ustawienia AHRS, modut Wi-Fi, wyjscie NMEA i dane, ktére bedg wymieniane miedzy tylnym i
przednim wysSwietlaczem. Niektdre elementy mogg by¢ wyszarzone, gdy wybrana opcja nie
jest dostepna.

Hardware

* Variometer .
® V80 indicator Sn.:02505
@ Indicator Sn.:03108
Bridge Sn.:02702
® LCD Indicator
& Flarm
Compass
=" Rear Seat
. Remote stick
AHRS
% NMEA Output
% Engine
7 Network ,
CLOSE SELECT

Digital TE compensation TE (Pst) Compensation with TEprobe
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5.1.11.1 Ustawienia wariometru — Kompensacja TE*

Wszystkie ustawienia w tym menu sg powigzane z szybowcem i dlatego nie zalezg od
wyboru profilu. W tej instrukcji opis dialogowy jest podany dla oprogramowania uktadowego
w wersji 5.0 lub wyzszej z wariometrami V5, V8, V9, V80. Jesli uzywana jest starsza wersja
lub starszy wariometr, zapoznaj sie z poprzednig wersjg tej instrukcji.

Variometer

TE compensation: [0%
Temperature offset: 0°C
Airspeed offset: 0.0kmh
Digital inputs Invert
vp: Vario priority O
: SC on/off switch O
: Not in use
: Not in use
: Not in use
: Not in use

W tym menu ustawia sie catkowitg kompensacje energii, kompensacje temperatury,
kompensacje predkosci i wejscia cyfrowe.

5.1.11.1.1 Kompensacja TE — Cyfrowa kompensacja energii catkowitej

Istniejg dwa sposoby na skorygowanie predkosci pionowej dla energii catkowitej:
» Cyfrowa kompensacja TE w oparciu o zmiany predkosci w czasie,
e Kompensacja pneumatyczna z catkowitg sondg energetyczna.

A
v

Jesli uzywana jest cyfrowa opcja TE, nalezy ustawi¢ kompensacje TE na 100%.

Wazne jest, aby pamietac, ze metoda kompensacji TE jest ustawiana podczas
instalacji przyrzadu za pomocg pneumatycznych potaczen wykonanych do TE i
portdw statycznych. Zmiana rodzaju kompensacji na ponizszym ekranie
konfiguracji NIE BEDZIE zmieniata metody kompensacji - najpierw nalezy zmienic
instalacje pneumatyczna.
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Jesli przewdd TE zostat podtgczony, kompensacje TE nalezy ustawi¢ na 0%.
Jakos¢ kompensacji TE zalezy catkowicie od lokalizacji, wielkosci i wymiaru rury
TE. Instalacja musi by¢ szczelna.

Cyfrowa kompensacja TE moze zosta¢ dostrojona podczas lotu za pomocg ponizszej
procedury. Istotne jest, aby byto to wykonywane tylko w przypadku gtadkiego powietrza,
poniewaz nie jest mozliwe dokfadne ustawienie TE w turbulentnym powietrzu.

Ustaw kompensacje TE na 100%. Przyspiesz do okoto 160 km / h (75 kts) i utrzymuj
predkos¢ stabilng przez kilka sekund. Delikatnie zmniejsz predko$¢ do 80 km / h (45 kts).
Obserwuj wskaznik wariometru podczas manewru. Przy predkosci 160 km / h wariometr
wskaze okoto -2 m / s (-4 kts). Podczas redukcji predkosci wariometr powinien poruszac sie
w kierunku zera i nigdy nie powinien przekraczac zera (dopuszczalne sg nieznacznie
pozytywne wskazania). Jesli wariometr pokazuje wznoszenie, kompensacja jest zbyt niska;
zwieksz TE% i vice versa. Sprobuj uzy¢ innego "powiekszenia", aby oceni¢ zmiane i w razie
potrzeby wprowadzi¢ dalsze korekty.

Cyfrowa kompensacja TE jest skuteczna tylko wtedy, gdy rurka Pitota i zrédfa statyczne sg
zlokalizowane razem, a przewody pneumatyczne instrumentu sg w przyblizeniu tej samej
dtugosci. Najlepszym czujnikiem do zastosowania jest potaczona rurka Prandtl typu Pitot /
static. Jesli wystepujg problemy z cyfrowg kompensacja TE, najbardziej prawdopodobna
przyczyng jest statyczne zrédto szybowca. Zrédto statyczne mozna sprawdzi¢, instalujgc rury
pneumatyczne do cyfrowej kompensacji TE, a nastepnie ustawiajgc TE: na 0%. W
spokojnym powietrzu przyspieszy¢ do okoto 160 km / h i powoli zmniejszy¢ predkosc.
Obserwuj wskaznik wariometru. Jesli zrodto statyczne jest dobre, wariometr powinien
natychmiast zaczac sie poruszac, aby pokaza¢ wznoszenie. Jesli igta po raz pierwszy
pokazuje zwiekszone opadanie, a nastepnie porusza sie do wznoszenia, statyczne zrodto
szybowca jest nieodpowiednie i nie ma mozliwosci zapewnienia udanej cyfrowej kompensacji
TE. Pomocne moze by¢ uzycie dedykowanego i doktadnego, zamontowanego na ptetwie
zrodta Pitota / statycznego, takiego jak probdwka Prandtl.

5.1.11.1.2 Kompensacja temperatur

System jest wspierany zewnetrznym czujnikiem temperatury zewnetrznej (OAT). Przy
ustawieniu kompensacji poprawi btedy statyczne pomiaru temperatury.

Jest jeszcze jedno wejscie o nazwie PRIORYTET WARIOMETRU. Gdy wejscie to
zostanie uaktywnione przez uziemienie odpowiedniego przewodu, urzadzenie
natychmiast przejdzie na Wariometr. Ten przewdd wejsciowy jest otwarty (nie
uziemiony) jako fabryczne ustawienie domysine.

5.1.11.1.3 Kompensacja predkosci

Niektore szybowce majg znaczng roznice miedzy skalibrowang predkoscig i wskazang z
powodu niedoskonatych portéw statycznych (np .: Cirrus Standard). Predkosc¢ lotu ma wptyw
na obliczenia wiatru. Mozliwe jest zdefiniowanie przesuniecia predkosci, aby poprawi¢
obliczenia wiatru.

Wskaznik wariometru zignoruje to ustawienie i wysSwietli nieskorygowang
predkosc.

5.1.11.1.4 Wejscia cyfrowe

Wariometry V9 i V5 majq sze$¢ programowalnych wejs¢ cyfrowych. Dwie z nich sg
wyjatkowe i oznaczone s3 jako VP i SC (od sierpnia 2015 r. SC nie jest juz podtagczony
kablem); inne sg oznaczone IN1, IN2, IN3 i IN4 na zestawie kabli V5 / V9. Patrz instrukcja
instalacji, aby uzyskac wiecej informacji na temat schematu okablowania jednostki
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wariometru.
W obecnej wersji wejscie cyfrowe moze reprezentowac stan nastepujgcych dziatan:

¢ Przelacznik wilaczania / wylaczania SC przelotu stuzy do przetgczania pomiedzy
trybem SC (przelotu) a trybem wznoszenia za pomoca przetacznika on / off na zdalnym
sterowaniu lub przetgcznikdw magnetycznych na klapach. Uzyj odwréconego pola
wyboru, aby odwrdci¢ dziatanie przetgcznika.

¢ Przycisk przetaczania SC stuzy do przetgczania pomiedzy trybem SC (przelotu) a
trybem wznoszenia za pomocg przycisku na nakfadce. Uzyj pola wyboru odwracania, aby
przetgczac sie po nacisnieciu przycisku lub zwolnieniu przycisku. Aby skonfigurowac
przycisk przetgczania SC, przejdz do Ustawienia — Urzadzenia -Nakfadka. Zobacz takze
rozdziat 5.1.11.10

¢ Priorytet Wariometru stuzy do natychmiastowej zmiany z SC (przelotu) na tryb
wznoszenia tak dtugo, jak dtugo naciskany jest przycisk.

+ Podwozie wypuszczone i zablokowane powinno by¢ podtaczone tylko do kot
zebatych.

¢ Zamkniete hamulce aerodynamiczne powinny by¢ podtgczone tylko do
hamulcow aerodynamicznych.

¢ Podwozie i hamulec aerodynamiczny sg uzywane, gdy masz juz stary styl
ostrzezenia o sprzecie, w ktérym przekfadnia i hamulce aerodynamiczne sg potgczone w
jedng petle.

¢ Otwarty balast wodny stuzy do automatycznego obliczania iloSci upuszczonej
wody.

¢ Owiewka zamknieta

o Aktywne Radio PTT powinno by¢ podtgczone rdwnolegle do przycisku PTT i wyciszy
dzwiek wariometru podczas nadawania przez radio.

¢ Awaria silnika

¢ Malo paliwa

Wejscie cyfrowe powinno by¢ podtgczone za pomocg przetgcznika do masy i powinno sie
otwierac lub zamyka¢, gdy wybrane dziatanie zostanie wykonane. Zapali sie zielone $wiatto.
Jesli to konieczne, zaznacz pole wyboru Odwra¢, aby odwrdci¢ dziatanie wejscia cyfrowego.
Po podfgczeniu wejs¢ cyfrowych system ostrzega pilota, jesli hamulce aerodynamiczne sg
otwarte przy starcie i gdy podwozie nie jest zablokowany przed lagdowaniem.

Zamiast uzywac przetgcznika magnetycznego na klapach do przetaczania
Q pomiedzy trybem SC (przelotu) a trybem wznoszenia, do tej operacji mozna
rowniez uzy¢ czujnika klap. Patrz rozdziat 5.1.11.14.

Jest jeszcze jedno wejscie o nazwie PRIORYTET WARIOMETRU. Gdy wejscie to
zostanie aktywowane przez uziemienie odpowiedniego przewodu, urzadzenie
natychmiast przejdzie na wariometr. Ten przewdd wejsciowy jest otwarty (nie
uziemiony) jako fabryczne ustawienie domysine.

5.1.11.1.4.1 Konfiguracja SC z nowym typem (od 2016) nakiadki na drazek

Nowa naktadka LXNAV jest dostarczana bez standardowego kabla SC i kabla VP,
jednak funkcja ta jest nadal dostepna.

Dzieki nowemu dragzkowi nie ma juz potrzeby lutowania tych przewoddéw do
wariometru. Funkcja SC jest programowana przez LX80 / 90xx (wersja 5.x).
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Upewnij sie, ze zadne z wejs¢ nie jest ustawione
"Wigcznik / wytgcznik SC" lub "Przetacznik SC".

Tabela konfiguracji dla wszystkich opcji przetagcznika SC dla nowych i starych
naktadek:

Typ naktadki Ustawienie wejscia (SC)
Nowa LX bez kabla SC Nie w uzyciu
Stara LX z kablem SC (przed 8/2015) »Przycisk przetaczajgcy SC«
Stara z przetacznikiem SC »Wiacznik / wytacznik SC«
Czujnik klap Nie w uzyciu
Magnetyczny czujnik klap (w stylu AS) »Whacznik / wytacznik SC«

5.1.11.1.4.2 Warunki wyzwolenia ostrzezenia o podwoziu
Dostepne sg 3 opcje, gdy zostanie wyzwolone ostrzezenie o podwoziu.

Jesli oba wejscia: PODWOZIE i HAMULCE AERODYNAMICZNE sg podtgczone do systemu,
ostrzezenie zostanie uruchomione w nastepujacych warunkach:

o Gdy wysoko$¢ wynosi ponizej 200m

» Gdy otwierane sg hamulce aerodynamiczne

Jesli podiaczone jest tylko wejscie HAMULCE AERODYNAMICZNE, ostrzezenie zostanie
wyzwolone, gdy:

o Wysokos$¢ wynosi ponizej 100m

Jesli nie ma zadnych wejs¢, muszg spetnic sie nastepujgce warunki powodujgce ostrzezenie:
 Wskazana predkos¢ ponizej 126 km / h

e AGL ponizej ustawienia AGL (ustawienia-> ostrzezenia-> bieg)

e Negatywny wariometr

e Plaski teren ponizej

5.1.11.2 Ustawienia wskaznika wariometru *

Wskaznik wariometru jest zawsze czescig jednostki wariometru. Jednak do systemu mozna
podtgczy¢ nieograniczong liczbe dodatkowych wskaznikow wariometru za pomocg magistrali
systemowej RS485. Istniejg trzy rézne typy wskaznikébw wariometru: wskaznik
wariometru I9, ktéry jest standardowg czeScig wariometru V5 / V9, wskaznik
wariometru I8 Ilub wskaznik wariometru I80, ktéry jest wbudowang czescig
wariometru V8 / V80 i starego wskaznika wariometru LCD Ilub USB -D.
Wskaznik LCD wariometru i wskaznik typu USB-D sg ustawiane za pomocg menu wskaznika
LCD, podczas gdy inne, bardziej nowoczesne wskazniki wariometru majg swdj wiasny punkt
menu identyfikowany przez numer seryjny.

LXNAV zaleca zaktualizowanie starego urzadzenia wariometru z wys$wietlaczem
LCD lub USB-D do najnowszej wersji urzadzenia. Aby uzyska¢ wiecej informacji,
skontaktuj sie z lokalnym sprzedawca lub LXNAV.
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5.1.11.3 Wskaznik I9*

Wskaznik I9 ma mechaniczng igte i kolorowy ekran o rozdzielczosci 320x240 pikseli, na
ktérym wyswietlane sg dane wybierane przez uzytkownika.

Kazdy wskaznik 19 jest identyfikowany przez numer seryjny, ktdry jest rdwniez wyswietlany
w menu sprzetowym. Dlatego dostownie nieograniczong liczbe wskaznikéw wariometru
mozna podtgczy¢ do magistrali RS485, a kazdy z nich mozna ustawic¢ osobno.

Indicator Sn.:00272

Vario needle ~ 5C needle

[Vario | Vario

Vario upper number SC upper number
Avg.vario Avg.vario
Vario lower number 5C lower number
Altitude Altitude
~Symbals

No bar No diamond

O MacCready O Thermal
O STF O Flarm

Opis wskaznika pokazano na ponizszym obrazku.

Zasi
Igta mechaniczna <8
Symbol MacCready
Liczby dodatnie
Srednia termika Steering course

0 Symbol predkosci do
1 1 4 >> lotu

——— oo gl Q@
Srednie wario TAS

Symbol
km/h wspinania/szybowania

Typ igly

4 5\ / : Bateria

\

Igta mechaniczna wyswietla wariometr, netto, wzgledng lub predkos¢ do przelotu. Mozna
go ustawic¢ oddzielnie dla trybu wznoszenia lub trybu przelotowego. Wyswietlang skale
mozna wybra¢ w zakresie od -5 do 5 lub od -10 do 10. W zakresie oprogramowania zakres
moze by¢ ustawiony na 2,5, 5, 10 m / s lub 5, 10, 20 kts lub 500, 1000, 2000 fpm.

Gorna liczba i Dolna liczba moze by¢ skonfigurowana jako $rednia wariometru, czas, czas
lotu, czas pozostaty do wykonania zadania, warto$¢ netto, temperatura zewnetrzna, $rednia
temperatura, wskazana predkos¢ , predkosSc rzeczywista, aktualna wysoko$¢, odlegtos¢ do
celu, wysokos$¢ nadejscia, predkos¢ ostatnich 60 minut, wysokoS¢ w stopach, poziomy lotu,
napiecie lub $rednia netto. Mozna go ustawi¢ oddzielnie dla trybu wznoszenia lub trybu
przelotowego.

Symbol predkosci do lotu na pasku wskazuje predkosc, z jaka nalezy lecie¢ zgodnie z
biezgcym ustawieniem MacCready, szybkosScig opadania i predkoscig. Jedna strzatka oznacza
10 jednostek predkosci szybciej lub wolniej. Czerwone strzatki oznaczajg latanie wolniej, a
niebieskie strzatki oznaczajg latanie szybciej.

Symbol czerwonego diamentu moze pokazywac $rednig predkos$¢ pionowa, netto lub

Status GPS Liczby ujemne
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aktualne przecigzenie g.

Niebieska strzatka pokazuje aktualng warto$¢ MacCready.

Zielony symbol T pokazuje ostatnig Srednig warto$¢ termiczng ->Termika

Bialy pasek wyswietla zakres miedzy minimalng i maksymalng wartoscig predkosci
pionowej w ciggu ostatnich 20 sekund w kolorze biatym lub minimalnym i maksymalnym
przecigzeniem w kolorze czerwonym, w zaleznosci od ustawien.

Ostrzezenia FLARM mozna rowniez wyswietla¢ na wskazniku, jesli pole to jest zaznaczone.
Naciskajgc DEMO, mozesz zobaczyé, w jaki sposdb wyswietlane jest ostrzezenie.

Nacisnij przycisk RESET-G aby zresetowac licznik G.

Innowacyjng cechg systemu wariometr jest metoda aktualizacji. Oprogramowanie
@ uktadowe dla urzadzenia wariometru moze by¢ tatwo uaktualnione przez klienta
za pomocg karty SD. Wiecej szczegdtdéw znajduje sie w rozdziale 8.

5.1.11.4 Wskaznik I8/180/V8/V80

Wskaznik I8 / I80 jest bez mechanicznej igly. 180 ma 3,5-calowy kolorowy ekran o
rozdzielczosci 320x240 pikseli; I8 ma 2,5-calowy kolorowy ekran o rozdzielczosci 320x240
pikseli. Dane wybierane przez uzytkownika sg wySwietlane na ekranie i rysowana jest igta.
Kazdy wskaznik jest identyfikowany za pomocg numeru seryjnego, ktéry jest réwniez
wyswietlany w menu sprzetowym. Dlatego dostownie do magistrali RS485 mozna podtgczyc
nieograniczong liczbe wskaznikdw, a kazdy z nich mozna ustawi¢ osobno, jednak tylko jedng
jednostke wariometru.

Przycisk uzywany do:

o Wybor trybu

o PotwierdZ opcje w niektorych
Average vario menu

-0.4"%

Average Netto

Altitude trybami

337  Wyjd? z menu
m

True airspeed
Przycisk uzywany do:
1 3 2km/h o Wybor trybu
o Potwierdz opcje w niektérych menu

Podstawowy ekran wskaznika podzielony jest na dwie czesci: biaty pierscien z iglg i skale
wariometru. Oprécz igty pokazany jest niebieski tréjkat MacCready, zielona Srednia termiczna
T i czerwony diament dla $redniej 20 sekund. W Srodku wyswietlane sg cztery
konfigurowalne przez uzytkownika wartosci. Po nacisnieciu Srodkowego przycisku na
wskazniku, wyswietlacz przetagcza miedzy wyswietlaczem numerycznym, trybem AHRS,
ekranem radaru FLARM, trybem asystenta temperatury i po dtugim nacisnieciu srodkowego
przycisku mozna wej$¢ do menu SETUP.

+0'0'% A Przycisk uzywany do:
13 Vario O @‘\ c ] ’ o Przetacz miedzy
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Aveﬁgz\:;io 12 @ Indicator
-0.4" - - )

Average Netto = ~ @ Average vario
+0.0M% A

Targets
[ e 114m Flarm _
’Q Vario .\A!‘g?t(;:j]e I_F GrahICS ||
5 e ‘ ® Display
True a%Zgr} 4 — ‘ ' 4 Password

132kmp, i3 @ About
- Agtg)

5.1.11.4.1 Konfiguracja wskaznika na urzadzeniu LX80/90xx
Ekran numeryczny mozna réwniez ustawi¢ na gtdwnym wyswietlaczu.

Vario needle SC needle
ario  Jsc

First line Second line
Altitude Netto
Third line Fourth line
TAS TAS
~Symbols

No bar Average

M MacCready M Thermal
Elli bar M Flarm

REST-G

W konfiguracji mozna zdefiniowa¢ navboxy (cztery numery konfigurowalne przez
uzytkownika) dla kazdej linii osobno.

Mozna je skonfigurowac jako:

Srednia wariometru, czas, czas lotu, pozostaty czas zadania, wartos¢ netto, temperatura
zewnetrzna, wysoko$¢, odlegtos¢ do celu, wysoko$¢ nad poziomem morza, TAS, predkosé
ostatnich 60 sekund, wysokos$¢ w ft, poziom lotu, $rednia temperatura, IAS, napiecie, $rednia
netto , Wysoko$¢, catkowita wysokos¢ i wysokos¢ IGC.

@ Navboxy ustawione w pierwszej i drugiej linii s3 rdwniez wyswietlane na stronie
trybu termicznego.

Igta Wariometru lub SC moze by¢ ustawiona na: Wariometr, Sc, Netto lub Relatywny.

Wszystkie ustawienia mozna przetestowad, naciskajgc przycisk DEMO. Site G mozna
zresetowac za pomocg przycisku RESET-G.

V8 / V80 / I8 / 180 nie zmieniajg ekranu podczas przefgczania pomiedzy trybem
przelotu a trybem wznoszenia.

Liczba navboxdéw moze by¢ ustawiona tylko na samym wskazniku wariometru w
menu SETUP-> INDICATOR.
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5.1.11.4.2 Konfiguracja wskaznika na wskazniku
Wszystkie ustawienia mozna ustawi¢ na urzadzeniu wariometru / wskaznik w menu SETUP.

@ Indicator
% Targets

Graphics )
® Display
#° Password
@ About
& Exit

W menu ustawien mozliwe jest ustawienie ustawien wskaznikéw, ustawien FLARM, asystenta
temperatury, grafiki, ustawien wyswietlania, tadowania plikow FlarmNet i obstugi ekranu.

5.1.11.4.2.1 Wskaznik

Tutaj mozna ustawic liczbe navboxdw na stronie numerycznej. Minimum to 1, maksimum to
4 navboksy.

5.1.11.4.2.2 FLARM

Alarmy FLARM moga by¢ wigczone lub wytgczone. Czas opdznienia ostrzezenia mozna
ustawi¢ w zakresie od 0 do 120 sekund.

5.1.11.4.2.3 Tryb asystenta krazenia
Istnieja trzy opcje asystenta krazenia, Automatyczny zakres, MacCready i Sredni Wariometr.

Barwy asystenta krgzenia wskazujg ponizej Sredniej (niebieski), Srednie (z6tty),
powyzej Sredniej (czerwony) i najsilniejszy punkt termiczny (biaty).

» Jesli wybrano Automatyczny zakres wowczas asystent krgzenia uzyje $rednig
wydajnos¢ ostatniego krazenia do obliczenia tego, czy uzyskiwana wydajnos¢ jest
nizsza, Srednia czy wyzsza i przypisze odpowiednie kolory.

» Jedli zostanie wybrana MacCready wowczas asystent krazenia uzyje obecnego
ustawienia MacCready’ego i pokaze czy predko$¢ wznoszenia jest ponizej czy
powyzej tego ustawienia.

« Jedli zostanie wybrane Srednie Wario wéwczas asystent krazenia uzyje $rednie
wskazanie wariometru do lotu, aby pokazac czy szybkoS¢ wznoszenia jest ponizej
czy powyzej Sredniej wartosci

Wiaczanie trybu asystenta krazenia
Tryb asystenta krgzenia wigcza sie za pomocg dwéch metod:
e Przetacznik trybu SC do Wariometru
e Podczas okrazenia (automatycznie - po rozpoczeciu krgzenia)

Mozna go rowniez wytgczyé, w tym przypadku bedg tylko 2 navboxy.

5.1.11.4.2.4 Grafiki
W tym menu mozna zdefiniowa¢ mape, grafike FLARM i motyw.
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5.1.11.4.24.1 Mapa
Option to set Track Up or North Up.

5.1.11.4.2.4.2 FLARM

Ruch na mapie
Zaznacz pole dialogowe, aby wyswietli¢ obiekty FLARM na ekranie.

Tylko zaznaczony cel
Na mapie bedzie tylko wybrany cel.

Kolory

Kolory mozna ustawic dla nastepujgcych elementow:
e Szybowiec powyzej

e Szybowiec ponizej

e Szybowiec w poblizu

e Wybrany cel

Tworzenie tekstu

Na mapie mozna wyswietli¢ dodatkowy, powigzany tekst obok obiektu FLARM.
Ta opcja moze byc ustawiona na Brak, znak konkurencji, szybko$¢ wspinania i Wzgledna
pionowa.

Aktywny koniec czasu
Reguluje czas wyswietlania symbolu szybowca na mapie od ostatniego sygnatu nadanego
przez FLARM.

Nieaktywny koniec czasu

Reguluje czas nieaktywnych szybowcow na liscie celi FLARM. Nieaktywne szybowce to
szybowce gdzie sygnat FLARM zostat zgubiony na okres dtuzszy niz okres ,,aktywnego konca
czasu”. Cele pozostajg nieaktywne i zostajg tylko na liscie celi FLARM tylko na okreslony
czas.

Wyznacz linie do celu
Sprawdz tg opcje aby wiaczy¢ lub wytaczyé rysowanie linii do wybranego celu FLARM.

Rysuj linie

Zaznacz jesli sciezka ma by¢ rysowana za celami FLARM aby pokaza¢ gdzie byt cel.
Wielkos¢ ikon

Regulowanie rozmiaru ikony celu FLARM.

5.1.11.4.24.3 Opcje motywu

W tym oknie mozesz zmieni¢ tto wariometru i wewnetrznego okregu, przezroczystos¢ okna
wiadomosci oraz przezroczysto$¢ NavBox.

Styl kolorow

W tym oknie mozesz zmienic kolor tta wariometru oraz tto wewnetrznego kregu z
informacjami. Masz wybdr pomiedzy:

Biaty Czarny

Biaty Biaty
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5.1.11.4.2.5 Wyswietlacz

Automatyczna jasnosc

Jesli funkcja automatyczna jasno$¢ jest zaznaczona, jasno$C zostanie automatycznie
dostosowana pomiedzy minimalnymi a maksymalnymi parametrami okreSlonymi. Jesli
Automatyczna jasnosS¢ jest odznaczona wowczas jasnos¢ jest kontrolowana przez ustawienia
jasnosci.

Minimalna jasnos¢

Uzyj suwaka, aby ustawi¢ minimalng jasnos¢ dla opcji automatyczna jasnosc.

Maksymalna jasnos¢
Uzyj suwaka, aby ustawi¢ maksymalng jasnos¢ dla opcji Automatyczna jasnosc.

Rozjasnij w
Uzytkownik moze okresli¢, w jakim czasie jasnoS¢ mozna osiggng¢ wymagang jasnosc.

Przyciemnij w
Uzytkownik moze okresli¢, w jakim czasie jasno$¢ mozna osiggna¢ wymagang jasnosc.

Jasnos¢
Z niezaznaczong opcjg Automatyczna JasnoS¢ e mozna ustawic jasnos¢ recznie za pomoca
suwaka

Jasnos¢ w trybie nocnym
Ustaw procent jasnosci, ktéry ma by¢ uzywany po wcisnieciu przycisku Tryb nocny.

5.1.11.4.2.6 Pliki
Menu Pliki pozwala przesta¢ baze danych FlarmNet.

5.1.11.4.2.7 Hasto
Jest kilka haset funkcyjnych, ktore mogg uruchomic¢ wypisane nizej procedury:

RESET DO USTAWIEN FABRYCZNYCH 00666
AUTO ZERO 01043
RAPORTUJ NA KARTE SD 00111
FORMATUJ WEWNETRZNA PAMIEC (wszystkie dane

zostang stracone) 32233

Aby wprowadzi¢ kod, musisz wybra¢ numer i nacisng¢é ZNAK>>. Powtarzaj procedure, dopoki
nie wypiszesz wszystkich liczb. Nacisnij OK po wprowadzeniu ostatniego numeru.

5.1.11.4.2.8 Informacje
Informacje o wersjach oprogramowania czesci wskaznika i skrzynki czujnika.

Strona 84 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

5.1.11.4.3 Tryb numeryczny (navbox)

Domyslnie dostepne sg 4 Navboxy: $rednia Wariometru, Netto, WysokoS¢ i Predkosé
rzeczywista. Ponadto, linia centralna pokazuje status FLARM, GPS, Przelot / Krgzenie i
akumulator.

Ustawienie MacCredy Gorne wybieralne
navboksy

Igta wskaznikowa Vario

Status Flarm

Wektor wiatru
Krazenie/ przelot

Symbol predkosci do lotu

Srednia ostatniego Pasek predkosci do lotu / tasma

krazenia z klapami / taéma predkosci /
klapy i tasma predkosci
Rodzaj igly Altitude
287m Bateria
- : True airspeed
Zotty pasek (Min / Max k Status GPS
vario lub Min / Max G) 1 06 mlh
Nizsze wybieralne
navboksy
Zasieg/jednostki

Czerwony diament

o Igta Wariometru moze wyswietla¢: wartos¢ Wariometru, Netto, wzgledng
lub predkosc lotu

(Ustawienia -> urzadzenia-> Wskaznik). Skale mozna wybra¢ w zakresie +/- 5
+/- 10 lub +/- 20 (w USTAWIENIA-> Parametry Wariometru). W ramach
oprogramowania zakres mozna ustawi¢ na m / s, kts, km / h, mph lub fpm (w
konfiguracji, jednostkach, predkosci pionowej)

e Symbol Predkosc¢ do latania wskazuje predkosé, z jakg musisz lecie¢ w
stosunku o aktualnego ustawienia MacCready, szybkosci opadania i predkosci.
Jedna strzatka oznacza 10 jednostek predkosci szybciej lub wolniej. Czerwone
strzatki oznaczajg latanie wolniej, a niebieskie strzatki oznaczajg szybsza prace.
Mozna go réwniez ustawi¢ na tasme klapowa / tasme predkosci / tasme z
klapowg i predkosci

o Czerwony diament moze pokazywac Netto, Srednie Netto, Srednig predkosc
pionowg lub site G.

» Niebieska strzatka pokazuje aktualng warto$¢ MacCready.

o Zielone T oznacza ostatnig $rednig warto$¢ temperatury.

o 26lty pasek moze pokazywa¢ wartosci Max i Min dla wariometru w
okreslonym czasie (Srednia Wariometru) lub G (w catym locie).

e Symbol stanu Flarm wskazuje obecnos¢ jednostki FLARM (szary). Jesli
FLARM odbiera dane z innych jednostek FLARM, symbol staje sie czerwony.

e Symbol GPS jest zielony, gdy identyfikator stanu GPS jest OK, a czerwony,
gdy status GPS jest zly. Jesli dane GPS nie zostang wykryte, symbol zniknie.
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Wszystkie te parametry mozna ustawic / wyregulowac¢ w urzadzeniu LX80 / 90xx za pomoca:
USTAWIENIA-> SPRZET -> Wskaznik "V8 / V80 / I8 / I80" SN: XXxXxX.

5.1.11.4.4 Tryb AHRS
Aby aktywowac AHRS, nalezy zakupi¢ kod akt wac?/jny.

\ 4 Wts/

Y

Opcja AHRS moze by¢ aktywowana w LX80 / 90xx. Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale
5.1.11.11.

@ Przesuniecie skoku mozna regulowa¢ w menu AHRS w urzadzeniu LX80 / 90xx.

W zawodach sztuczny horyzont mozna wylaczy¢ w urzadzeniu LX80 / 90xx w
9 menu AHRS. Gdy strona ze sztucznym horyzontem jest aktywna, zdarzenie BFION
jest zapisywane do zapisanego lotu w celu weryfikacji.

5.1.11.4.5 Wyswietlacz Flarm

Tryb Flarm wyswietli mape wzglednych pozycji obiektéw docelowych FLARM znajdujgcych sie
w zasiegu. Po nacisnieciu gérnego lub dolnego przycisku widac zblizenie na identyfikator lub
POWIEKSZENIE. Nacisnij Srodkowy przycisk, aby przenie$¢ zblizenie z jednego do drugiego.
Nacisniecie przyciskdbw w gére / w doét (goéra / dot), gdy aktywne jest zblizenie, zmieni
poziom powiekszenia lub przetgczy miedzy aktywnymi celami.

Dane z wybranego obiektu FLARM mozna zobaczyé w 4 rogach, takich jak: FLARM Id,
Dystans, Wariometr i wzgledna wysoko$¢ (Wyzej / Nizej). Istnieje rowniez informacja, ile
obiektow FLARM jest obecnych jako: TX / numer.
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5.1.11.4.5.1 Ostrzezenia FLARM

Niezaleznie od trybu w jakim jest uzytkownik, jezeli FLARM wigcza pilny (trzeciego poziomu)
lub wazny (drugiego poziomu) alarm, ekran przechodzi w trym ostrzegawczy FLARM'u
automatycznie.

Fragment z instrukcji FLARM:

Ostrzezenia sg wyswietlane w zaleznosci od czasu przed potencjalnym zderzeniem, a nie od
odlegtosci od zagrozenia. Pierwszy poziom alarmu jest wyswietlany na mniej niz 19-25
sekund przed potencjalng kolizjg, drugi poziom mniej niz 14-18 sekund a trzeci mniej niz 6-8
sekund.

4 Mg

Liczba w centrum i ikonki oznaczajg o ile wyzej lub nizej od nas znajduje sie zagroZenie.
Dolna liczba oznacza odlegtos¢ w poziomie. Liczby odwotuja sie tylko do najblizszego lub
potencjalnie najgroZniejszego kontaktu.

5.1.11.4.6 Tryb asystenta krazenia

Tryb Asystent krazenia wy$wietla graficzny schemat pozycji szybowca w kominie. W
przypadku krgzenia w lewo, po prawej stronie pojawi sie symbol szybowca, a babelki beda
poruszaty sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara (w strone dziobu ikony szybowca). Jezeli
krgzenie jest w prawo, to symbol szybowca pojawi sie po lewej stronie a babelki beda
poruszaty sie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (réwniez w strone dziobu ikony
szybowca). Duze czerwone bable oznaczajg najsilniejsze punkty w kominie a niebieskie
kropki duszenie lub najstabsze noszenie w kominie. Z6étte bable oznaczajg miejsca, gdzie
wznoszenie jest rowne nastawie MacCready'ego, $redniej noszen lub Sredniej z tego komina
-zaleznie od ustawien. Najsilniejszy punkt komina jest oznaczony duzym biatym bablem.

~ @ Average vario
® +1.47%

=o —i_ Netto

® +2.1m

Asystent krazenia stuzy do wizualizacji i ustalenia, ktdra cze$¢ komina jest najsilniejsza i
dostosowania swojego kragzenia do rozktadu noszenia w krazeniu.

Dwa NavBoxy w trybie Asystent krgzenia mogg by¢ skonfigurowane uzywajgc menu
szybkiego dostepu.
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5.1.11.5 Wskaznik LCD i wariometr USB-D*

LCD Indicator

—Selected indicator

|_Ind icator 1 |

Vario needle 5C needle

Vario Sc

Varlo upper number 5C upper number

Avg.vario Avg.vario

Vario lower number SC lower number

Altitude Distance

Jest to starszy wskaznik Wariometru. Wskaznik Wariometru LCD lub wskaznik Wariometru
USB-D sktada sie z:

. Igta

. Dwa wyswietlacze numeryczne (gorny i dolny).

. Etykiety i wskazniki.

Mozna ustawi¢ funkcje: (patrz nastepne zdjecie):

. Igta: igta Wariometru (Wariometr, SC, Netto lub wzgledna).

. SC Ring: Wyswietla polecenie predkosci przez caty czas.

. Gorny wyswietlacz numeryczny: integrator, czas, czas lotu i pozostaty
czas zadania. Gorna linia: wy$wietlany parametr mozna skonfigurowac zaréwno w
trybach Wariometru, jak i SC.

o Wskaznik trybu Wariometru: Wyswietla biezgcy tryb lotu (polecenie
Wariometr lub predkosc).
. Lower Numeric Display: Wysokos¢ (wysoko$¢ NN), Odlegtos¢ (odlegtos¢ do

punktu zwrotnego), Rdznica dolotu. (ostateczna rdznica wysokosci dolotu), predkos¢
(TAS), predkos¢ odcinka, QNH (ft) (wysoko$¢ NN w stopach) i poziomy lotu. Dolna
linia: wySwietlany parametr mozna skonfigurowac zaréwno w trybach Wariometr, jak
i SC.

Etykiety zostang automatycznie wyswietlone w zaleznosci od aktualnej funkciji.
Ostrzezenie BAT zostanie wyswietlone, gdy napiecie zasilania spadnie ponizej 11
woltow.

LXNAV zaleca zaktualizowanie starych wskaznikow LCD Wariometr do najnowszej
9 jednostki wskaznikowej Wariometru. Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktuj sie
z lokalnym sprzedawcg lub LXNAV.

5.1.11.6 Bridge 232%*

Bridge 232 to urzadzenie zewnetrzne, ktére jest sprzedawane osobno i stuzy do
wyprowadzania danych NMEA lub do podfgczenia radia lub transpondera do systemu.
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Bridge Sn.:02702 Bridge Sn.:02702 Bridge Sn.:02703

Functionalit Functionality Functionality
NMEA output Radio bridge |[Transponder bridge |

Baudrate Connected device Connected device

Dittel KRT2 Trig TT21/22

~GPS data ICAO Identity

OGPGGA [O GPRMC [ GPGSA ‘ O Auto set target frequency 000000

(LXNAY data 1 O Show target warnings O Show target warnings

O PLXVF  © PLXVS

Hermdats— | Standby frequency 121.000

Fl dat. ‘

arm fata Volume 50%
M PFLAU O PFLAA Squelch 0%

J| VOX 0%

/| Active frequency 128.800

Sprawdz instrukcje Bridge 232 aby uzyskac informacje na temat podfaczania.

Po podfaczeniu Bridge 232 do magistrali 485, Bridge Sn.:SNxxxx pojawi sie w menu
Podzespoty.

Musimy zdefiniowac pierwszg funkcjonalno$¢. W zaleznosci od funkcjonalnosci, dialog zmieni
sie i wySwietli powigzane elementy dla wybranych funkcii.

W wyjsciu NMEA zdefiniuj szybko$¢ transmisji, przy ktorej bedg przesytane zdania NMEA.
Wybierz zgdane zdania NMEA. Dane NMEA sg doktadnie takie, jak opisano w rozdziale
5.1.12.12.

Bridge radiowy stuzy do obstugi radia za posrednictwem gtéwnego wysSwietlacza. Najpierw
nalezy wybrac typ podtaczonego radia. Obecnie obstugiwane sg nastepujace typy: KRT2,
Trig TY91 / 92, ATR833, Becker 620X. Obstuga innych typow jest w toku. Aby uzyskac
wiecej informacji, zapoznaj sie z LXNAV.

Ze wzgledu na to, ze Becker AR6201 nie obstuguje potaczen RS-232, nie jest
jeszcze obstugiwany.

Sprawdz Automatyczng ustawiong czestotliwos$¢ docelowa, jesli chcesz automatycznie
wybrac czestotliwos¢, gdy nowy cel zostanie wybrany w trybie nawigacyjnym. Ticking
ostrzezen o wyswietlanych celach wywota ostrzezenia generowane przez urzgdzenie
(przyktad: radio jest za gorgce).

Most transpondera moze obstugiwac transponder z jednostkg gtéwna. Obstugiwane
transpondery to: Becker BXP6402 i Trig TT21 / 22.

Kod ICAO, ID i SQUAWK mozna ustawic i wystac z urzadzenia LXxxxx do transpondera. Moze
rowniez wyswietla¢ ostrzezenia docelowe z transpondera.
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5.1.11.7 FLARM*

Na stronie konfiguracji FLARM widoczne sg informacje o wbudowanym lub zewnetrznym
FLARMie. Wyswietlane sg takie informacje, jak numer seryjny, wybrana czestotliwos¢, wersja
oprogramowania uktadowego i wersje bazy danych. Numer seryjny pojawi sie po

opuszczeniu instrumentu przez kilka minut.

Flarm Flarm Flarm

Baudrate Freq

119200bps | Europe

Port Device ID
Ext.(PC) DDEBSE
O Competition mode

[0 Reduce warnings

M Send declaration

Serial Version

486 6.0.1

O Competition mode
[ Reduce warnings

Mode Freq
Power ON Europe

Port Device ID
Internal ' DDEBES
O Competition mode

[0 Reduce warnings

[0 Send declaration

O No tracking

Serial Version

624 6.0.1

Nacisnij przycisk CLEAR, aby usung¢ wszystkie dane z modutu FLARM. Spowoduje to

rowniez usuniecie bazy danych przeszkdd.

Jesli modut FLARM jest wbudowany, uzytkownik moze wybrac tryb pracy. Dostepne sg trzy

rozne tryby operacyjne:

e Zasilanie wylaczone - urzadzenie FLARM jest wylgczone.

e Zasilanie wiaczone - urzadzenie FLARM jest wigczone.

* Prywatnos¢ wilgczona - urzadzenie FLARM dziata w trybie niewidzialnosci. Inne
jednostki FLARM nie otrzymajg informacji o wysokosci i wariacji dotyczacych twojego
szybowca. W przypadku ostrzezen o kolizji, ten tryb nie ma znaczenia.

Jesli nie ma modutu FLARM wbudowanego w gtéwny wyswietlacz zamiast w polu
wyboru trybu pracy, pojawi sie wybdr szybkosci transmisji.

Czestotliwosc¢ pokazuje wybrang czestotliwos¢ w zaleznosci od kontynentu, na
ktérym znajduje sie system. Czestotliwos¢ FLARM jest automatycznie aktualizowana na
podstawie biezgcego kontynentu.

Port okresla interfejs szeregowy, przez ktory odbierane sg dane FLARM.

» Ustawienie wewnetrzne jest ustawieniem domyslnym i wskazuje, ze wewnetrzna
pamie¢ FLARM zostanie uzyta, jesli ta opcja jest zainstalowana.

e Zewn. (Colibri) (tylko w starym modelu LX8000) - Uzyj tego trybu, jesli chcesz
odbierac¢ zewnetrzne dane FLARM przez port Colibri z tytu (na przyktad, jesli TRX1090
jest podfgczony do LX8000.)

e Zewn. (PC) - Uzyj tego trybu, aby odbiera¢ zewnetrznie podtgczony program FLARM
przez port komputera.

 Flarm - port jest dostepny tylko dla wybranych urzadzen i oznacza, ze wejscie
FLARM bedzie widoczne przez port oznaczony jako FLARM.

¢ GPS - port jest dostepny tylko dla urzadzen typu prostego i oznacza, ze wejscie
FLARM bedzie widoczne przez port oznaczony jako GPS.

Klasyczny zewnetrzny FLARM moze by¢ aktualizowany przez gtéwne urzadzenie.
PowerFLARM mozna aktualizowa¢ tylko za pomocg pamieci USB.
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Wiecej informacji mozna znalez¢é w instrukgji instalacji i rozdziale 10.1 niniejszej instrukcji.
Identyfikator urzgdzenia pokazuje unikalny identyfikator FLARM, ktory jest przesytany do
innych urzadzen FLARM.

Tryb rywalizacji przeznaczony jest wytgcznie do zawoddw. Jesli ten tryb jest wigczony,
pilot nie bedzie widziat zadnych danych FLARM na ekranach nawigacyjnych. Status trybu
konkurencji jest zapisywany w pliku IGC i mozna go sprawdzi¢ podczas punktowania.

Jesli lecisz w zawodach, wystarczy wigczy¢ tryb konkurencji. Jesli jednak nie
@ chcesz, aby inne szybowce cie widziaty, powiniene$ zmieni¢ tryb na Prywatnos¢
WLACZONA.

Zredukowanie ostrzezen znaczaco zmniejszy ostrzezenia FLARM. Uzyj tej opgcji,
jesli lecisz w grupie lub obszarach o duzej gestosci innych szybowcow.

Zalecamy zalogowanie sie na FlarmNet.org. Jest to bezptatne. Rejestracja za
pomocg FlarmNet umozliwia innym zobaczenie Cie nie tylko za pomoca
identyfikatora urzadzenia, ale takze numeru i nazwy konkursu. Zobacz rozdziat
6.2.1.9.

Pole wyboru Wyslij deklaracje jest dostepne tylko po podigczeniu zewnetrznego
urzadzenia FLARM. Zaznacz te opcje, jesli chcesz, aby deklaracje zadan byty automatycznie
przesytane do FLARM.

Brak sledzenia spowoduje wyfgczenie trybu $ledzenia. Po ustawieniu odbierane stacje
naziemne nie przetwarzajg ani nie przechowujg danych pozycji statku powietrznego..

Mozesz rowniez zobaczy¢ numer seryjny, wersje i przeszkody FLARM (jesli sg
zatadowane).

Numer wewnetrzny FLARM mozna zobaczy¢ w ostatnim wierszu, obok aktualnej
wersji SW. Numer wewnetrzny nie pojawi sie natychmiast po wigczeniu zasilania

3 gtébwnego urzadzenia, moze to potrwac¢ do 5 minut. Wewnetrzny numer FLARM
mozna rowniez zobaczy¢ w pliku IGC.

5.1.11.8 Kompas*

Gdy kompas jest poditaczony do systemu, uzyj tego menu, aby wykona¢ kalibracje. Przed
kalibracjg upewnij sie, ze kompas jest zainstalowany prawidlowo. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w instrukcji instalacji kompasu.

Bardzo wazne jest, aby kompas byt instalowany z dala od kabli zasilajgcych,

A innych kompaséw, gtoénikdw i wszystkich innych elementdw magnetycznych w
samolocie. Zachowaj maksymalng mozliwg odlegtos¢ do takich elementéw (co
najmniej 30 cm).
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[@ Enable compass
M Enable in-flight calibration

Magnetic heading
321°

Kompas zostanie wigczony po zaznaczeniu pola wyboru Wigcz kompas. Jesli chcesz
wykona¢ kalibracje podczas lotu, zaznacz Wiacz kalibracje podczas lotu. Nie zaleca sie
wykonywania  kalibracji podczas lotu w bardzo turbulentnych  warunkach.
Nacisnij przycisk ALIGN, aby wyréwna¢ kompas z AHRS, ktory jest wbudowany V9 / V8 /
V80 Wariometr. Podczas instalowania kompasu nalezy sie upewnic, ze jest on jak najbardziej
dopasowany za pomocg wariometru V9 / V8 / V80. Odchylenie o kilka stopni jest tolerowane.
Przy dopasowywaniu kompasu do AHRS wazne jest, aby czasza byta zamknieta, a szybowiec
nie porusza sie. Po wyréwnaniu pojawi sie komunikat na ekranie.

M Enable compass |
M Enable in-flight calibration
Magnetic heading

326 Message

© Compass aligned.

Nacisnij przycisk KALIB, aby rozpoczg¢ kalibracje kompasu na ziemi. Proces kalibracji jest
prosty. Upewnij sie, ze kadtub szybowca jest wypoziomowany (uzyj wdzka ogonowego),
skrzydta s wypoziomowane, a owiewka jest zamknieta wraz z pilotem w Srodku. Wiacz
wszelkg awionike, ktére normalnie sg aktywowane podczas lotu. Potwierdz kalibracje
kompasu, aby rozpoczag¢ proces kalibracji. Asystent przy koncdéwce skrzydta powinien powoli
obracac skrzydto z wyréwnanymi skrzydtami.
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[@ Enable compass || &1 Enable compass
M Enable in-flight calibration ™ Enable in-flight calibration
Magnetic heading Magnetic heading

324 Question 324 Calibration

Please rotate glider for

7 tDoo you really want more than 360°.

re-calibrate
compass?

Obracaj szybowcem, az postep osiggnie 100%. Kalibracja zostanie automatycznie
zakonczona. Nastepnie sprawdz wskazowki kompasu; powinny by¢ w granicach +/- 2
stopnie. Nacisnij przycisk PTT w radiu, aby sprawdzi¢, czy nie ma odchylen w nagtéwku
magnetycznym.

W przypadku zaobserwowania zwiekszonych bteddéw zainstaluj kompas w innym miejscu i
powtdrz procedure kalibracji.

Jesli kompas nie jest skalibrowany, to wyniki btednego obliczenia wiatru maja
rowniez wptyw na ostateczne parametry szybowca.

5.1.11.9 Tylne lub przednie siedzenie

W konfiguracji dwumiejscowej z urzadzeniem tylnego siedzenia mozliwe jest przesytanie
wybranych danych miedzy przednim a tylnym siedzeniem. Uzyj tego menu, aby okreslic,
ktore dane bedg automatycznie odbierane z drugiego urzadzenia.

Rear Seat Device

-Received flight parameters
|1 MacCready | & Ballast
 Bugs

-Received navigational data

O Waypoint O Airport
M Task

Dane s3 podzielone na dwie grupy; parametry lotu i dane nawigacyjne. Jesli wybrana jest
okreslona wartos¢, ta wartos¢ zostanie automatycznie odebrana z drugiego urzadzenia.
Sprawdz MacCready, Balast lub Owady, aby otrzymac aktualng warto$¢ MacCready,
aktualne ustawienie balastu lub btedy z innego urzadzenia.

Jesli pole wyboru Punkt zwrotny jest zaznaczone, nowy cel punktu drogi zostanie
automatycznie przypisany, gdy uzytkownik zmieni cel punktu na drodze na innym
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urzadzeniu. Na ekranie wyswietli sie komunikat " Punkt docelowy otrzymany" i nastapi
nawigacja do tego samego punktu trasy, co inne urzagdzenie. Pamietaj, ze nie musisz mie¢
tego punktu w swoich bazach danych, poniewaz przekazywane sg wszystkie informacje o
punkcie przelotowym.

Jesli pole wyboru Punktu zwrotnego nie jest zaznaczone, nadal mozliwe jest wystanie celu
do drugiego urzadzenia za pomocg akcji WYSLIJ w trybie punktu trasy.

To samo dotyczy pola wyboru lotniska. Pojawia sie komunikat "Odbiér z lotniska".

Jesli pole wyboru Zadanie jest zaznaczone, zadanie zostanie zsynchronizowane z drugim
urzadzeniem.

Podczas lotu wyznaczonym zadaniem obszarowym nie warto zaznaczac pola
zadania. Dzieki temu jeden pilot bedzie mogt grac ze scenariuszami "co jesli". Po

3 znalezieniu wtasciwego kierunku mozesz wysta¢ zadanie do drugiego urzadzenia
za pomocg akcji WYSLIJ w trybie zadania.

5.1.11.10 Nakiladka na drazek*

rFront seat

[LXNAV 6 buttons

rRear seat

Po podfaczeniu zdalnego pendrive do systemu mozliwe jest zdefiniowanie typu zdalnego
drazka za pomocg tego menu. Jesli podtaczony jest pilot zdalnego sterowania LXNAV z
szeScioma przyciskami, uzytkownik moze okresli¢ funkcjonalnos¢ przyciskéw funkcyjnych. Dla
przycisku funkcyjnego dostepnych jest kilka opcji:

* Przycisk przetaczania SC przetacza wariometr miedzy trybem predkosci do latania a
trybem Wariometru.

* Priorytet Wariometru tymczasowo umiesci wariometr w trybie wariometru, niezaleznie
od innych ustawien predkosci lotu.

* Przelacz zakres Wariometru bedzie przetgczat pomiedzy zakresem wariometru 2,5 m /
s,5m/slub10m/s.

» Gtosnos¢ otworzy menu gtosnosci na ekranie.

* Przetacz ustawienia mapy przetgcza miedzy dwoma zapisanymi ustawieniami mapy.

e Przetacznik trybu termicznego przejdzie w tryb termiczny lub wyjdzie z trybu termicznego.
« WYBIERZ wywota menu wyboru lotniska lub menu wyboru PZ lub edycji zadania w
zaleznosci od aktualnej strony nawigacyjne;j.

e MC / BAL otworzy dialog MacCready i balast.

e Mapa otworzy okno wtasciwosci mapy.

e Wiatr otworzy okno dialogowe wyboru wiatru.

* Przestrzen otworzy okno dialogowe stref przestrzeni powietrznej.

e Znacznik utworzy PZ lub znacznik w biezacej pozyciji.

o FLARM wyswietli liste wszystkich obiektow FLARM w poblizu.
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¢ PAN ustawi ekran nawigacyjny w tryb panoramy.

* Wydarzenie zaznaczy zdarzenie w biezgcym pliku IGC.

* ROT.FAI obrdci obszar trojkata FAI, jesli pojawi sie na ekranie nawigacyjnym.
* TEAM otwiera okno dialogowe, aby wprowadzi¢ kod partnera zespotowego.

* Radio wywota menu radiowe na ekranie.

* Transponder wywota menu transponderéw natychmiast na ekranie.

¢ Zrzut ekranu zrobi zrzut ekranu.

Na naktadkach od 2016 r. dostepne sg dwa przyciski funkcyjne. Réwniez przycisk SC
znajdujacy sie na przodzie nakfadki jest dostepny dla dowolnej z powyzszych funkcji.
Sprawdz Uzyj drazka dla przedniego siedzenia, jesli s3 zainstalowane dwa drazki, a
system nie ma tylnego siedzenia (np. Pipistrel Taurus, Stemme)

Aby aktywowac przycisk Funkcja, nacisnij FN na nakfadce, a pole w menu stanie
sie aktywne; ta sama procedura dotyczy przycisku Front SC.

5.1.11.11 AHRS*

Gdy urzadzenie AHRS jest podfgczone do systemu lub wigczona jest opcja AHRS w V9 / V8 /
V80, to menu stuzy do kalibracji AHRS dla btedu instalacji.

Pitch offset

| 20.0

Ustaw swdj szybowiec w wyrdwnanej pozycji i naci$nij przycisk POZIOM. Mozesz réwniez
zmieni¢ wyréwnanie pochylenia, jesli obrécisz pokretto wyboru STRONA. Bardziej
szczegbtowy zestaw pochylen mozna uzyskalé za pomocg sterowania pochyleniem.
Tryb okresla tryby dziatania AHRS. AHRS mozna przetgczy¢ w tryb OFF. Zostanie to
pokazane w pliku IGC jako zdanie BFI. Jesli AHRS jest aktywny, zostanie napisany BFION

Opcja AHRS nie jest wigczona w zwyktej kolejnosci. Opcje nalezy zakupic
dodatkowo.
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5.1.11.12 Wyjécie NMEA

Gtéwna jednostka wyswietlajgca moze przesytac zdania danych pozycji w formacie NMEA do
uzytku przez inne urzadzenia.

Port Baudrate
[Ext.(PC) | 19200bps
~-GPS data
| OGPGGA [ GPRMC
~LXNAV data
O LXWPO O LXTSK
OLXWP1 [OILXWP2 [ LXWP3
.-Flam damii

' OPFLAU O PFLAA

Port okresla, ktére dane interfejsu szeregowego bedg przesytane. Szybkos¢
transmisji okres$la predkos¢ transmisji. Dane sg podzielone na trzy grupy:

. Dane GPS bedg wyswietla¢ wszystkie dane zwigzane z GPS, takie jak czas,
dtugosc i wysokos¢.

. Dane LXNAV bedg wyprowadza¢ wszystkie dane zwigzane z wariometrem,
takie jak wariometr, MacCready i statecznik.

. Dane Flarm wyprowadzg wszystkie dane zwigzane z FLARM

Mozesz uzyc¢ tylko jeden port wyjsciowy NMEA.

PDA moze by¢ podtgczony do systemu LX80 / 90xx przez most NMEA lub przez
port EXT. (PC).

Dane NMEA s3 dostepne réwniez na porcie wySwietlania FLARM na gtéwnym
@ wyswietlaczu i na tylnym wyswietlaczu z predkoscig 19200bps. Jednak dostepne
sg tylko dane FLARM i dane GPS.

5.1.11.13  Silnik *

Uzyj tego menu, gdy system jest zainstalowany w szybowcu z silnikiem. Obecny poziom
hatasu silnika jest wyswietlany jako pasek postepu. Jesli zewnetrzny czujnik MOP jest
zainstalowany, zostanie rdwniez wyswietlony poziom MOP.
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Threshold: [100% |
Total time: 0h00.0'

Engine noise level: | @% |
MOP level: |

M High ENL starts logger

Ustaw prog, aby okresli¢, kiedy silnik jest uruchomiony. Domyslnie prog jest ustawiony na
100%, co oznacza, Ze nie zostanie wykryte uruchomienie silnika. Obnizy¢ te wartos¢ do
okoto 80%, aby wykry¢ dziatajgcy silnik. Catkowity czas pracy silnika zostanie nagromadzony
i wyswietlony w polu catkowitego czasu. Jesli to konieczne, catkowity czas moze zostac
dostosowany, aby dopasowac sie do biezgcego catkowitego czasu silnika. Wysoki ENL
uruchamia rejestrator uruchomi rejestrator lotu, jesli ta opcja jest wtgczona.

Ustawienie Progu nie ma wptywu na nagrany plik lotu; Jest to wazne tylko dla
G statystyk na instrumencie. Ustawia sig, gdy silnik jest rozpoznawany, co resetuje
statystyki.

5.1.11.14 Siec*

Gdy dostepna jest opcja Wi-Fi, to menu skonfiguruje wszystkie parametry dla sieci. Wi-Fi
mozna wigczy¢ caty czas, tylko na ziemi lub catkowicie wylgczyé. Uzyj stanu Wi-Fi, aby
zdefiniowad stan. Ustawienia SMTP stuzg do konfiguracji serwera do wysytania wiadomosci
e-mail. Zaleca sie pozostawienie go jako LXNAV, jednak mozna skonfigurowac serwer
uzytkownika. Wiecej opcji pojawi sie w przypadku innego typu serwera. Loty mozna réwniez
przechowywa¢ w ustudze SeeYou Cloud, do ktérej nalezy wiozy¢ klucz chmury.
Automatyczne tadowanie automatycznie przesyta loty do chmury SeeYou.

Wifi state Wi-Fi state
On

SMTP Settings SMTP Settings
Use server preset Use server preset
LXNAV Custom |
llogin————————————————————————————
Login (email) Password

rServer
SMTP Address

Port Security type

25 None
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Nacisnij przycisk LISTA, aby uzyskal liste wszystkich dostepnych sieci. Uzyj przycisku
WIDOK, aby wyswietli¢ wiecej szczegdtéw na temat wybranej sieci. Po podtgczeniu do sieci
element bedzie miat niebieski kolor.

W
Name Status
2 DAGRIwireless New network

2 LX2 New network

T FORGET
Status

|® LX2 Connected

|2 DAGRIwireless New network

T view J| FOrRGET

Name

Name Status

Connected
Sig. strength: 97%

2 LX2
|Security: WPA/WPA2

a DIRECT-mTC410 SeriNew network
= HP-Print-5D-LaserJet New network

a DIRECT-mTC410 SeriNew network
= HP-Print-5D-LaserJet New network

B DAGRIwireless New network

a LX New network
WLAN-482840 Not in range

aLX

WLAN-482840

New network
Not in range =~ LX

WLAN-482840

a DIRECT-mTC410 SeriNew network
% HP-Print-5D-LaserJet New network

New network
Not in range

Nacisnij SKANUJ, aby wyszuka¢ nowe sieci. Uzyj EDYTUJ, aby wprowadzi¢ hasto dla

wybranej sieci i potgczyc sie z nia.

Password & IP Password & IP FORGET

Password

Priority when auto-connecting to Wi-Fi networks
O Prefered Wi-Fi network

~IP Assignment:

Password (Saved)

‘******

Priority when auto-connecting to Wi-Fi networks

O Prefered Wi-Fi network

~IP Assignment:

¥ DHCP
IP Address 192 . 168 . 1

 DHCP
. 123 IP Address

255.255.255.0

192.168.1 .123

Netmask 255.255.255.0

Netmask

Gateway 192.168.1 .1 Gateway  192.168.1 .1

Uzyj preferowanej opcji sieci Wi-Fi, jesli chcesz tgczyc sie tylko z tg siecig. Nacisnij POLACZ,
aby potaczyc sie z tg siecig i nacisnij ZAPOMNIJ, aby zapomniec o tej sieci.
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5.1.11.15 Klapy*

Po zainstalowaniu czujnika klapowego, uzyj tego menu, aby ustawi¢ pozycje klap. Uzyj
pokretta wyboru stron, aby wybrac¢ zadang pozycje klapy. Nacisnij przycisk SET, aby ustawic
pozycje. Powtdrz te procedure dla wszystkich pozycji klap.

Sensor Position: 46.9°
Toggle SC/Vario at: -— !

Reference Weight: ---kg
ap Speed Range Sensor
72kmh - 76km 133.6°

76k - 94kmp, 174.0°

94kmy, - 112kmf, 24.9°
112kmp, - 130kmh 47.0°
130kmh - 148kmi 70.3°
148, - 1664mh 94.6°
166k - 184«mh 116.9°
184k, - 202kmp

Z
EDIT

Po ustawieniu wszystkich pozycji klap, zostanie wySwietlona zielona kropka z aktualng
pozycjg klapy. Jesli etykiety klap nie sg jeszcze ustawione, naciénij przycisk EDYCJA, aby
nazwac etykiete klapy. Etykiety klap muszg by¢é wprowadzane ze zwiekszajgcym sie
zakresem predkosci. Zaleca sie ustawienie etykiet klap wraz z zakresem predkosci w
konfiguracji Biegunowa i Szybowiec. Mozliwe jest réwniez przetgczanie pomiedzy przelotem i
trybem wznoszenia za pomocg czujnika klapy. W tym przypadku nie ma potrzeby
definiowania wejscia cyfrowego dla SC.

5.1.11.16 Typy baterii*

To menu okredla typ uzywanej baterii. Wybor typu baterii jest wazny, aby prawidtowo
wyswietlac ostrzezenia o niskim poziomie natadowania baterii.

Battery Types

Type
lLead Acid !

Empty Voltage Low Battery V. Full Voltage

Offset Current Voltage

+0.0V 0.8V

Uzyj kombinacji Typ, aby wybra¢ odpowiedni typ baterii (kwas otowiowy, LiFe, LiPo,
niestandardowy). Mozesz zobaczy¢ puste, niskie i petne napiecie dla wybranego typu baterii.
W przypadku spadku napiecia spowodowanego dtugoscig kabla mozna ustawi¢ rdéznice
napiecia w tym miejscu na mierzone napiecie pradu
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5.1.11.17 Analogowe dane wejsciowe

Wejécia analogowe mozna uzyskac¢ za pomocg LXdaq (jednostki akwizycji danych). LXdaq
jest urzagdzeniem podtgczonym do magistrali RS485 z 4 konfigurowalnymi wejsciami
analogowymi 0 do 5V. Mozna go edytowa¢ w menu Ustawienia> Sprzet> Wejscia

analogowe.

1: [Oxygen1 | 48.2Bar
2: Oxygen2

3: Fuell

4:

Uzytkownik moze zaprogramowac kazde wejscie analogowe, naciskajgc Setup. Mozesz
zmieni¢ nazwe wejscia, wpisac tabele konwersji dla czujnika podtgczonego do tego wejscia

(ktora wartos¢ wyjsciowa dotyczy ktérei' zmierzonei' wartosci).

Input to output conversion ____ Unit

0.50 0.00 Bar
4.50 120.00 |-
- = 2.09

Output

47.8Bar

Przyktadem jest pomiar cisnienia tlenu na butelce.
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5.1.12 Biegunowa i szybowiec*

Uzyj tego dialogu, aby wprowadzi¢ biegunowg i inne wiasciwosci szybowca. Jako domysing
biegunowg wybrany jest standardowy szybowiec.

Polar and Glider

Glider Class
135-1-21m 'Open
Max.Weight Empty Wing area

720y 320k 123w

Polar

B Ref load

A C
132 -224 139  36Mmw

Emax = 59 Wmin = 0.44m/s Ref Weight
100kmh ... 120kmh .... 150kmh 442
047m/s _ 060m/s _ 100m/s kg

Ballast dump rate
quantity dump rate

189 119.4vmi|
1871 76.2min
1791 43.8min
1591 36.6/min

SPEEDS

0 50 100 150 200

dump rate [min]

Biegunowe dla wiekszosci nowoczesnych szybowcdw sg juz przygotowane. Nacisnij przycisk
LISTA i zostanie wyswietlony dialog z listg wszystkich dostepnych szybowcow.

Select Glider

Emax ‘Wmin Class
4 18—meter|
" 18-meter
s Open
Open
% Open
ms Ultralight
" Doublese

Doublese__'
" Doublesd
ASG 29 18m 47" 18-meter

ASG 29E 18m 47" 18-meter
ASG 29 15m ¢ 57" 15-meter
ASG 29E 15m 62" 15-meter
s Open
s Open

Wybierz wymagany szybownik za pomocg pokretta STRONAI nacisnij przycisk WYBIERZ.
Wszystkie dane szybowca zostang skopiowane z wybranego bieguna. Mozesz szybko
sprawdzi¢ najlepszy wspdtczynnik opadania i minimalny stopien opadania, aby sprawdzi¢, czy
dane biegunowe pasujg do wydajnosci szybowca. Mozesz modyfikowaé biegun zmieniajgc
wspdtczynniki @, b i c. Biegun definiowany jest jako réwnanie kwadratowe z parametrami a,
b i c. Uzyj programu LX-Polar do obliczenia wspdtczynnikdw a, b i ¢ dla danego bieguna
danego szybowca. Program wymaga co najmniej trzech punktéw zlewu wprowadzonych przy
wybranych predkosciach (np .: 100 km / h, 130 km / h, i 150 km / h). Program obliczy
wartosci a, b i ¢, ktére nalezy odnotowa¢ i wprowadzi¢ do systemu.
Mozesz bezptatnie pobraé program ze strony www.|xnav.com

Wagi muszg by¢ wprowadzane, jesli uzytkownik wejdzie w stan balastu w kilogramach. Do
wprowadzenia sg trzy wagi. Waga referencyjna odpowiada wartosci Obcigzenie
referencyjne reprezentuje wartos$¢, od ktorej biegunowa zostata zmierzona lub ponownie
obliczona. Masa referencyjna lub referencyjna warto$¢ obcigzenia skrzydta zostang
automatycznie ponownie obliczone na podstawie wiasciwosci Powierzchnia Skrzydta.
Maksymalna waga to maksymalna dopuszczalna masa startowa dla szybowca. Nie jest
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uzywany w obliczeniach; to tylko przypomnienie pilotowi o maksymalnej masie startowej.
Masa pusta to masa szybowca bez pilota i balastu. Wspdtczynnik przecigzenia oblicza sie
jako:

waga pustego szybowca + waga pilota + ciezar balastu wodnego
referencyjna waga szybowca

Pr zeladwanieie=

Mase pilota ustawia sie w menu rejestratora lotu (patrz rozdziat 5.1.2).

Szybkosc¢ zrzutu balastu jest uzywana do obliczenia szybkosci zrzutu wody. Jesli zostanie
okreslona szybko$¢ zrzutu i zainstalowane zostanie wejscie do zrzutu wody, system moze
zmierzy¢ ilo$¢ zrzuconej wody, a tym samym automatycznie dostosowac wartos¢ balastu.
Uzyj tej tabeli, aby okresli¢ szybkos¢ zrzutu dla wybranej ilosci wody. Przynajmniej jeden
punkt musi zosta¢ wprowadzony. Jesli jest tylko jeden punkt, oznacza to, ze stopa zrzutu jest
stata przez caly czas.

Nacisnij przycisk POWIERZCHNIA, aby przej$¢ do dialogu predkosci. W tym dialogu
ustawiane sg wszystkie predkosci dla etykiet szybowcow i klap. Predkosci nalezy podac dla
masy referencyjnej. Predko$¢ przeciggniecia stuzy do generowania ostrzezen o
przeciggnieciu, ktére sg dostepne tylko w module LX Gtos. W przypadku szybowca z klapami
zaleca sie rowniez wprowadzenie etykiet pozycji klapy i zakresu predkosci dla kazdej
odpowiadajacej pozycji klapy. Nalezy podac zakres predkosci dla referencyjnego obcigzenia
skrzydta lub masy referencyjnej.

Stall speed (Vs0)|60knh |
Stall speed (Vs1) 90kmh
App. speed (Vapp) 110k
Best climb (Vec) 100kmh I
Max flaps (Vfe) 150kmh
Maneveour sp. (Va) 180kmh I

Max speed (Vne) 280kmh

Flaps
60kmh - Z76kmh
76kmb - O0kmf
90kmh, - 110kmh
110kmh - 130kmh
130kmh - 200kmh

O
CLOSE

Po wprowadzeniu zakresu predkosci system bedzie mdgt wyswietlic sugerowang pozycje
klapy na podstawie aktualnego obcigzenia skrzydta i wspdtczynnika G.

5.1.13 Profile i piloci

Wszystkie ustawienia i ukfady stron nawigacyjnych sg przechowywane w profilu. Profile
mozna stosowac na rdozne sposoby:
* Do pracy w klubie lub wielu pilotéw dzielgcych ten sam szybowiec. Kazdy pilot moze
mie¢ swoj osobisty profil.
e Gdy uzytkownik leci szybowcem, ktéry moze miec inne rozpietosci skrzydet. W tej
sytuacji pilot ma dwa profile, po jednym dla kazdej konfiguracji.
* Kiedy pilot leci w kilku réznych miejscach. Mozna utworzy¢ osobny profil dla kazdej
lokalizacji (przyktady: Francja, Hiszpania, Namibia, WGC2014).

Profil sktada sie z dwdch czesci:
* Nawigacyjny ukiad strony okresla, ktére navboxy i symbole sg widoczne na
stronie nawigacyjnej. Okresla kolor navboxdw, rozmiary i kolory czcionek, liczbe stron
nawigacyjnych i tryby. Ukfad strony nawigacyjnej mozna ustawi¢ za pomocg LX Styler
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lub samego urzadzenia (patrz rozdziat 6).

« Ustawienia urzadzenia obejmujg szybowiec polarny, wybrane bazy danych,
wybrany plik przestrzeni powietrznej i punktdw nawigacyjnych, kolory mapy,
ustawienia wskaznika wariometru i wtasciwosci komputera poktadowego. Ustawienia
urzadzenia mozna modyfikowaé na samym urzadzeniu za posrednictwem menu
konfiguracji (patrz rozdziat 5.1) lub za pomocg LX Styler.

Aktywny profil jest wybierany, gdy system jest wigczony (patrz rozdziat 7.1.2).

DELETE TOSD 2

Daniel Rodic

Daniel Rodic, J5-1c, Wpt:tswalu, As:africa, tswalu,
Apt:africa

Darko Gagula

Darko Gagula, ASG 29, Wptilivno, As:europe, livno,
Aptieurope

Maks Arbeiter

(locked) Maks Arbeiter, Spatz L-55, Wpticelje,
As:europe, Apt:europe

NEW

Peter Karner

Peter Karner, Duo Discus, Wptislo1999, As:vrsac,
Apt:europe

™ Files on SD

Pristavec

B Pristavec, K.Seeman, EB 28Edition, Wpt:bw2013 k,
As:nam-botswana-airsp-2012-13-rev2.01, Apt:africa

B Files on USB

MORE>> Profiles and Pilots Wde=dd

Daniel Rodic

Daniel Rodic, J5-1c, Wpt:tswalu, As:africa, tswalu,
Apt:africa

Darko Gagula

Darko Gagula, ASG 29, Wpt:livno, As:europe, livno,
Aptieurope

Maks Arbeiter

(locked) Maks Arbeiter, Spatz L-55, Wpticelje,
As:europe, Aptieurope

Peter Karner

Peter Karner, Duo Discus, Wptislo1999, As:vrsac,
Apt:europe

™ Files on SD

Pristavec

B Pristavec, K.Seeman, EB 28Edition, Wpt:bw2013 k,
As:nam-botswana-airsp-2012-13-rev2.01, Apt:africa

B Files on USB

Uzyj tego dialogu, aby doda¢ nowy profil, usung¢ profil, zatadowal / zapisaC profil,
skopiowac ustawienia urzadzenia, zmieni¢ nazwe istniejgcego profilu i aktywowac profil.
Aktywny profil to profil, ktéry jest aktualnie uzywany. Wybierz profil za pomocg pokretta
STRONA. Nacis$nij DO USB lub DO SD, aby zapisa¢ profil na pendrivie USB lub karcie SD.
Nacisnij DO MAIL, aby wysta¢ profil na adres e-mail. Profil jest przechowywany jako plik z
rozszerzeniem .Ixprofile. Nacisnij przycisk ZALADUJ, aby zatadowac profil z karty SD lub
pamieci USB. Profil zostanie skopiowany do pamieci wewnetrznej gtéwnego wyswietlacza.

Nacisnij przycisk EDYTUJ, aby edytowa¢ nazwe profilu. W tym miejscu mozna ustawi¢ OLC,
SeeYou Cloud i GPS AeroData. Automatyczne przesytanie automatycznie przesle dane do
chmury SeeYou (po zakonczeniu lotu i ustanowieniu pofgczenia internetowego).

Profile Properties

Profile name
PPilot One

SeeYou Cloud
Key

EBCC

O Auto upload

OLC - onlinecontest.org

Username

John

GPS AeroData
UserID or email

pilot@mail.com

Klucz do chmury

O

wygeneruj klucz (format:

SeeYou

https://cloud.soaringspot.com/- na gérnym pasku kliknij Klucze

XXXX-FITT).

Password

mozna adresem:
aplikacji i
rowniez w

znalez¢ pod

Mozna znalez¢

go

oprogramowaniu SeeYou -> SeeYou cloud.
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AeroData GPS mozna znalez¢ na: https://www.gps-aerodata.com/en/en-home// -
@ na gornym pasku kliknij Subskrybuj. Nastepnie mozesz zalogowac sie za pomoca
swojego identyfikatora uzytkownika lub adresu e-mail.

Profil mozna réwniez zablokowac. Ta opcja jest bardzo przydatna w przypadku klubéw, w
ktorych nie chce sie zmienia¢ globalnego profilu klubu. Gdy profil jest zablokowany,
wszystkie ustawienia bedg tylko do odczytu. Naci$nij przycisk LOCK, aby zablokowad /
odblokowac profil. Gdy profil jest zablokowany, pod nazwg profilu zostanie zapisana
wiadomos¢ (zablokowana). Nacisnij AKTYWNY, aby wybrany profil byt aktywny.

Po wybraniu pliku profilu z pamieci USB lub karty SD bedzie on dostepny tylko
wtedy, gdy karta SD lub pamie¢ USB zostang wtozone do gtdwnego wyswietlacza.

Wybdr profili z karty SD lub USB pozwala na tworzenie przenosnych profili, ktére
mozna przenosic z jednego urzadzenia na drugie.

Plik profilu mozna otwiera¢ i modyfikowaé za pomocg programu LXStyler. LXStyler to
specjalny program przeznaczony do dostosowywania stron nawigacyjnych uktadu. Mozna go
pobra¢ bezpfatnie z naszych stron internetowych www.Ixnav.com. Wiecej informacji na
temat LXStyler znajduje sie w podreczniku LXStyler.

L ]
I

ook Hep . N
Huvigetion Page i Py -

U

|
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Jesli nowy profil zostanie utworzony za pomocg LX Styler, bedzie miat domysine ustawienia
urzadzenia. Mozliwe jest jednak kopiowanie ustawien urzadzenia z jednego profilu do innego
profilu. Wybierz nowo utworzony profil jako aktywny profil. Wybierz profil, z ktérego chcesz
skopiowac¢ ustawienia do aktywnego profilu. Nacisnij przycisk KOPIUJ. Otworzy sie okno
dialogowe potwierdzenia.

Daniel Rodic

Daniel Rodic, J5-1c, Wpt:tswalu, As:africa, tswalu,
Apt:africa

Darko Gagula
o Question

Do you want to copy
@ settings of selected
(Daniel Rodic) to

(I

active (Peter Karner) |
profile?
® Ficsoroo

Pristavec

B Pristavec, K.Seeman, EB 28Edition, Wpt:bw2013 k,
As:nam-botswana-airsp-2012-13-rev2.01, Apt:africa

B Files on USB

Mozliwe jest réwniez wyeksportowanie profilu zawierajgcego wszystkie pliki przestrzeni
powietrznej i pliki punktdw nawigacyjnych. Uzyj przycisku EXPORT i IMPORT, aby
wyeksportowa¢ / zaimportowa¢ profil z danymi o przestrzeni powietrznej i punkcie
nawigacyjnym.

Eksport zapisuje plik z rozszerzeniem LXPACK, ktdry zawiera: przestrzen
powietrzna, punkty trasy i profil LX.

5.1.14 Jezyk
System moze dziata¢ w réznych jezykach.

= Cestina
Translated by Jaroslav Vach
= Deutsch
~  Translated by Dr, Michael Seischab
s English (Active) ‘
~ Translated by LXNAV
= Espanol
Translated by Osvaldo M. Ferraro
Frangais
Translated by Yves Jeanmotte
Italiano
Translated by Marchisio Giorgio
Nederlands
Translated by Maurits Dortu
Polski
Translated by MIRO Systemy Szybowcowe
Slovenscina
Translated by Erazem Polutnik

Wybierz zagdany jezyk. Gtowna jednostka wyswietlacza przetaduje sie i uruchomi ponownie w
nowym jezyku. Jesli Twojego jezyka nie ma na liscie i mozesz zosta¢ ttumaczem systemu,
skontaktuj sie z nami.
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Obecnie dostepne sg nastepujgce jezyki: czeski, niemiecki, angielski, hiszpanski, francuski,
wioski, holenderski, polski, stowenski, finski i rosyjski.

5.1.15 Hasta

Enter password:

10000

» 89891 stuzy do zainicjowania procedury aktualizacji oprogramowania uktadowego.
e 00111 wyswietla informacje o systemie i jego czujnikach.

» 42000 Aktualizacja FLARM przez port PC (domyslinie).

» 44441 wyswietla informacje debugowania.

» 00112 przeprowadzi kontrole integralnosci zapisanych map i danych terenu

» 01043 wykonuje "Auto zero" i ustawia wskazang predko$¢ na zero.

» 01049 wykona "Auto zero" i ustawi wskazang predko$¢ na zero dla OLD LCD wariometry.
* 09908 proces kalibracji kompasu (kalibracja fabryczna i uzytkownika).

» 30000 przegladaj zainstalowane pliki (zachowaj ostroznosc).

» 31000 przegladaj karte SD

» 32000 przegladac naped USBE

* 99999 usunie wszystkie loty zapisane na gtéwnym wyswietlaczu.

» 55556 umozliwi wejscie symulatora Condor przez port komputera.

* 02000 przetgcza obstuge modutu USB AHRS.

* 43001 przefacza rejestrator 485bus.

* 44440 wchodzi w tryb ciggtego chwytania.

e 01044 wiaczy¢ lub wytgczy¢ automatyczne zerowanie czujnika predkosci na koncu lotu.
e 33333 skasowanie zarejestrowanej temperatury min / maks.

e Aktualizacja oprogramowania sprzetowego 89892

¢ 41000 pierwsza lub wymuszona aktualizacja FLARM.

* 42001 Resetowanie Flarm

* 33400 pokazuje menu z wszystkimi powyzszymi hastami

5.1.16 Tryb administratora

Tryb administratora to bardzo dobre narzedzie do wytgczania funkcjonalnosci systemu dla
zwyktych uzytkownikéw. Jest przeznaczony do uzytku klubowego, gdzie jedna osoba zajmuje
sie wszystkimi instrumentami.

Aby wiaczy¢ tryb administracyjny, zaznacz pole Wigcz tryb administratora. Nastepnym
krokiem jest wprowadzenie i ponowne wprowadzenie hasta administracyjnego. Po
wprowadzeniu hasta mozna okresli¢, jakie czynnosci moze wykonywac zwykly uzytkownik.
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Admin Mode Admin Mode

IO Enable admin mode | ¥ Enable admin mode
T L L e E— Admln login
Password: Repeat password: Password: Repeat password:

Bc Bc

~Users can ~Users can

O Change Safety Altitude |

O Change Report Point

O Change Wind Methods

O Change Page Style

O Change Flarm Target

O Use Flight Recorder menu
[ Use Display menu

[ Use Files and Transfer menu
O — Select Airspace file

O Modify Airspace

Istnieje kilka dziatan, ktére mozna wytgczy¢ dla zwyktego uzytkownika:
» Zmien wysokos$c¢ bezpieczenstwa, uzytkownik nie bedzie mogt ustawi¢ wysokosci
bezpieczenstwa.
e Zmien Punkt Raportu, uzytkownik nie bedzie mdgt ustawic¢ punktu raportu, jesli jest juz
ustawiony.
* Zmien metody wiatru, uzytkownik nie bedzie w stanie zmieni¢ metod obliczania wiatru.
e Zmien styl strony, nie mozna zmienic¢ ukfadu strony.
e Zmien cel Flarm, uzytkownik nie moze zmienia¢ nazw celéw FLARM i innych danych dla
niego.
» Uzyj menu Rejestrator Lotu, uzytkownik nie moze modyfikowaé wiasciwosci
rejestratora lotu.
» Uzyj menu Wyswietlanie, uzytkownik nie moze modyfikowac wtasciwosci wyswietlania.
» Uzyj menu Pliki i Przenies, nie mozna korzystac z catych plikéw i menu transferu.
» Wybierz plik przestrzeni powietrznej, uzytkownik nie moze w ogdle wybierac i
modyfikowaé przestrzeni powietrznych.
» Zmodyfikuj przestrzen powietrzng, uzytkownik moze wybrac inny plik przestrzeni
powietrznej, ale nie moze go edytowac ani usungc.
» Wybierz Plik lotniska, uzytkownik nie moze wybiera¢ i modyfikowac lotnisk.
» Wybierz plik punktow Zwrotnych, uzytkownik nie moze wybiera¢ i modyfikowaé plikdw
punktéw nawigacyjnych.
o Zmodyfikuj Punkty Zwrotne, uzytkownik moze wybrac, ale nie moze usung¢ pliku
punktéw zwrotnych.
» Wybierz Mapy rastrowe, uzytkownik nie moze wybierac i modyfikowac zeskanowanych
map.
» Zmodyfikuj mapy rastrowe, uzytkownik moze wybraé, ale nie modyfikowaé
zeskanowanych map.
» Formatuj karte SD, uzytkownik nie moze sformatowac karty SD.
e Aktualizuj bazy danych, uzytkownik nie moze aktualizowac baz danych.

Zmodyfikuj pliki PDF, uzytkownik nie moze usuwac przechowywanych dokumentéw
PDF.
e Usun lot, uzytkownik nie moze usungc zapisanego lotu.
» Uzyj menu Grafika, nie mozna uzy¢ tego menu.
» Uzyj menu Dzwieki, nie mozna uzy¢ tego menu.
» Uzyj menu Strefy obserwacyjne, nie mozna korzysta¢ z tego menu.
» Uzyj menu Optymalizacja, nie mozna uzy¢ tego menu.
» Uzyj menu Ostrzezenia, nie mozna uzy¢ tego menu.
e Uzyj menu Jednostki, nie mozna uzy¢ tego menu.
» Uzyj menu Sprzet, nie mozna catkowicie uzy¢ tego menu.

Strona 107 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

» Uzyj menu tylnego / przedniego siedzenia, uzytkownik nie moze korzystac z tego
menu.

» Uzyj menu wyjsciowego NMEA, uzytkownik nie moze korzysta¢ z tego menu.

» Uzyj menu biegunowego, uzytkownik nie moze modyfikowac zadnych parametréw
szybowca

» Uzyj menu Profile, uzytkownik nie moze w ogdle modyfikowac profili. Moze zmieni¢ profil
tylko po ponownym uruchomieniu urzadzenia.

» Zmodyfikuj profile, uzytkownik nie moze usuwac, edytowac ani blokowac profilu.

» Uzyj menu Jezyk, uzytkownik nie moze korzystac z tego menu.

» Uzyj menu Hasla, uzytkownik nie moze korzystac z tego menu.

Po wybraniu akgji i zamknieciu trybu administratora, uzytkownik bedzie obserwowac
niewybrane elementy jako wyszarzone.
® QNH and RES

4 Vario Parameters

LZEN

p
't
©
A

&N B

5.1.17 Informacje

Dialog Informacje pokazuje numer seryjny, wersje oprogramowania, zainstalowany teren,
opcje oprogramowania i status aktualizacji (jesli zainstalowany jest modut Wi-Fi). Uzyj tego
menu, gdy masz problem z systemem. Jesli karta SD zostanie wiozona do gtdwnego
wyswietlacza, wyswietli sie przycisk DO SD. Nacisnij DO SD, a raport debugowania zostanie
zapisany na karcie SD. Raport bedzie miat nazwe »debug_20140216_14 21_28.report«.
Przeslij nam ten raport e-mailem, aby uzyska¢ dalszg pomoc. Jesli potaczenie sieciowe jest
dostepne, mozesz réwniez uzy¢ funkcji DO MAIL, ktora wysle raport debugowania do
wiadomosci e-mail. Przycisk AKTUALIZUJ umozliwia aktualizacje systemu do najnowszej
wersji.
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WHYAIE Downloading 1x9000 (99%)... Device updates

== = . |
nayv 2 ey N ,
/ 9 Compass
¥ X KE
2 ..

SN:333  V:220>V:233
FLARM

SN: 624  V: 6.01-> V: 6.07

Vo
SN: 3657 V:5.51-> V: 554

LX9000 SN:7DO(9564)
Version 6.0 T20 (Dec 24 2016 11:05:55)

LX9000: No new updates
Database: New version Nov 15 2016 is available.

Installed terrain:
CIT V1 (used)

Loaded options:
AHRS support, WI-FI support

TO MAIL

5.2 Tryb Informacji

Tryb informacyjny skfada sie z czterech stron; Strona stanu GPS, strona raportu o pozycji,
strona widoku satelitarnego nieba i strona stanu sieci. Uzyj pokretta wyboru STRONA lub
strzatki w gore / w dot, aby przetgczac strony.

5.2.1 Strona status GPS

Stan GPS, wysokos¢, poziom lotu i wysoko$¢ sg wysSwietlane na tej stronie. Wschdd i zachdd
stonca sg obliczane dla biezacej pozycji. W prawym gdérnym rogu wyswietlany jest aktualny
status FLARM. TX oznacza, ze FLARM transmituje dane do innych, a liczba wskazuje, ile
innych urzadzen FLARM znajduje sie w zasiegu.

GPS: 3D/8 Flarm:TX/0| GPS: 3D/7 Flarm:TX/0

13:23:10 - 01.06.15 13:23:33 - 01.06.15
N46°14.100' - E015°16.638' N46°14.102' - E015°16.639'

Altitude: 248m 815ft Altitude: 248m 815ft
Fl.Level: 205m FL007 Fl.Level: 205m FL007
Height: 6m 18ft Height: 6m 18ft

Sun: 03:11:00 - 18:42:07 Sun: 03:11:00 - 18:42:07

Stopwatch; --:--:-- Stopwatch; 00:00:09

Nacisnij przycisk START, aby uruchomi¢ stoper. Nacisnij przycisk STOP, aby zatrzymac
stoper. Nacisniecie przycisku MARK spowoduje utworzenie nowego punktu drogi z biezaca
szerokos$cig geograficzng, dtugoscig geograficzng i rzedng na podstawie bazy danych terenu.
Nazwa punktu jest generowana z biezgcej daty i czasu oddzielonych znakiem minus i jest
poprzedzona podkresleniem.
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DIS/BRG LON/LAT

Mame Code Mame Code

_110111-141033 _110111-141033

Style Elevation Style Elevation

Marker 3841r Marker 3841n

Latitude Longitude To waypoint _Brg Dis
§24°52.043' E018°27.880'  KIRIPOTI 1343°  178km
RwyDir Rwylen RwyWidth  Frequency RwyDir Rwylen RwyWidth  Frequency
0° ===ft ===ft 0° ===ft ===ft

Dane punktu orientacyjnego mozna modyfikowac. Wiecej szczegdtdw znajduje sie w
rozdziale 5.6.1. Nacisnij przycisk OK, aby zapisaC zaznaczony punkt trasy lub nacisnij
ANULUJ, aby wyjs$¢ bez zapisywania. Naci$nij przycisk PRZEJDZ, aby natychmiast przej$¢
do wybranego punktu.

5.2.2 Raport pozycji

Ta strona pokazuje twdj raport pozycji wzgledem dowolnego wybranego punktu. Uzyj tej
strony, gdy rozmawiasz z ATC.

FILE: Ok/7 Flarm:--/0| FILE: Ok/6 Flarm:TX/11
14:19:55 - 12.05.12 00:06:44 - 27.02.72

Position 204nm

on radial 38

from CELJE

altitude 3300ft

Glider S5-3118

No report point

REPORT REPORT
Nacisnij przycisk RAPORT, aby wybrac punkt raportu. Promienie bedg zawsze magnetyczne,

a odlegtos¢ zawsze bedzie w milach morskich. Jesli naci$niesz przycisk MARK, zostanie
utworzony nowy punkt drogi.
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5.2.3 Pozycja satelitow na niebie

Informacje o S$ledzonych satelitach podano na tej stronie. Jesli nie ma informacii
satelitarnych, wyswietlany jest komunikat " Brak informacji satelitarnych".

Zielone satelity s3 obecnie satelitami uzywanymi do okreslania pozycji. Trzy koncentryczne
okregi przedstawiajg elewacje satelitarng (0, 30, 60 stopni nad horyzontem). Jesli satelita
znajduje sie w $rodku okregéw, jest bezposrednio nad gtowa.
Kiedy doswiadczasz ztego odbioru satelitarnego, sprawdz te strone. Jedli satelity sg zawsze
czerwone w okreslonym miejscu, nalezy rozwazy¢ przesuniecie anteny GPS do innej pozyciji.
Jesli nacisniesz przycisk ZNACZNIK, zostanie utworzony nowy punkt drogi.

W przypadku niektorych instrumentéw ta strona nie jest widoczna

5.2.4 Status sieci

Informacje o stanie sieci s3 podane na tej stronie. Nacisnij przycisk LISTA, aby wysSwietli¢
dostepne sieci. Nacisnij przycisku USTAWIENIA, aby ustawi¢ witasciwosci sieci. Zobacz
takze rozdziat 5.1.11.14.

Info - Network

Status: Connected
SSID: LX

Security: WPA/WPA2
Signal strength: Good
IP address: 192.168.1.202

Netmask: 255.255.0.0
Gateway: 192.168.1.1

Strona 111 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

5.3 Tryb “w poblizu”

W tym trybie wyswietlana jest lista wszystkich lagdowych punktéw przelotowych i lotnisk.
Domysina kolejno$¢ sortowania przedmiotdw to wysoko$¢ nadejscia. Nacisnij przycisk
SORTUJ, aby przetgczy¢ metode sortowania. Wybrana metoda sortowania jest oznaczona
szarym ttem w nagtowku.

Near Near

Dis Dis.
UDAORS 9.49m 229° |"|=Mayerhofen 62.7km -“424m
= DUNAKESZI 13.4wm 22° -455m | [# AJDOVSCINA 64.9m 205° 75m
®HARMASHATARHE9.52km 302° -526m | |® SLOVEN] GRADEC67.4km 84° -494m
@ BUDAPEST FERIH15.4km 118° -534m | |®*SENTVID 70.6xm 137° -374m
& FARKASHEGY 13.1km 262° -536m | |% POSTOINA 74.0m 182° -608m

# TOKOL 19.3m 202° -583m | | 76.2cm 221° -133m
2 GODOLLO 19.7wm 63° -711m 78.0km 104° -530m

o ESZTERGOM 38.7km 317° -1093m Rwy: 11/29-G-900m/0m Freq: 128.800 Elev: 244n
» KECSKED 569k 2710 -1634 _Descnptlon: Tel. +386 3 5472030. )
. m - m “ m o _ m

¢KECSKEMET  827im 141° 22450 | < oe T o
®MATKOPUSZTA  88.8m 149° -2400n |~ - 79,50 2860 -507.
®JAKABSZALLAS  93.1km 154° -2512m g_ o -
%xMadlig 79.9km 334° -1173m

* SZOLNOK 97.1km 115° -2595m < DIVACA KRASKI U83.7kn 102° -745
=GYOR-PER 96.4km 278° -2614m o -

% xSchoeder 85.8m 353° -1218n
@ SZENTKIRALYSZA96.6km 240° -2771m = TRIESTE RONCHI 88 8: 9270 308
® STIOEOK KILITI-SA104m 226° -2814, » ) oo Y

Nacisnij przycisk WIDOK, aby zmieni. Wybierz preferowane miejsce do lgdowania za
pomocg pokretta STRONA i nacisnij przycisk PRZEIDZ. Automatycznie przejdzie w tryb
lotniska, a nawigacja zostanie zatwierdzona do wybranego punktu.
Duplikaty sg automatycznie usuwane. Jesli w ramach systemu znajduje sie cel o prawie tej
samej szerokosci i dtugosci geograficznej. Nacisnij przycisk FREQ, aby ustawi¢ czestotliwosé
gotowosci, jesli ta opcja jest dostepna (jesli obecny jest mostek radiowy).

Near

Name Dis Brg Arr

= xFederaun 17.9m 302° 1038m
Rwy: 09/27-0-400n Elev: 500m
| Description: N Autobahn

®(0Lesce 18.8km 135° 925m
#Borovlje 25.9m 77° 836m
25.9m 12°  840m
31.3km 55° 738m
30.7km 291° 670m

38.4km 244° 502m
42 4im 46°  388m

45.2km 129° 291m

59.4m 33° -83m

2

Maty prostokat w prawym dolnym rogu ikony punktu wskazuje, ze dostepne s3
obrazy dla wybranego punktu.

a Czerwony krzyz jest narysowany nad ikong, gdy dtugosc lub szeroko$¢ punktu
ladowania jest mniejsza niz okre$lona w Ustawieniach. Zobacz takze rozdziat
5.1.6.3

5.4 Tryb statystyk

Tryb statystyki dziata na dwa rézne sposoby. Podczas lotu pokazywane sg dane statystyczne
dla biezgcego lotu, a na ziemi wyswietlany jest dziennik wszystkich zapisanych lotow.
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Logbook

# Date Takeoff Landing Duration Engine

ask dist.: ---km, Speed ---kmh, OLC dist.: ---km

08.04.09 11:44 15:59 04:15 --:--

p

3 13.06.06 07:58 16:21 08:23 --:--
4 23.04.06 09:21 13:14 03:53 --:--
5 21.04.06 08:47 14:58 06:11 --i--

5.4.1 Logbook

1 13.04.09 11:22 15:14 03:52 - |

Statistics

+0.7m%  +1.1m%  +1.6™

Flight statistics

Avg.vario: 1.0ms
Avg.speed: 61.2xmh

XC speed: 176.0kmh
Dis.flown: 24.6km
Circling: 34%
Duration: 00:24:05
Takeoff: 08:46 (280m)
Engine FT: 0'00"

PAGE>>

Jesli do gtdwnego wyswietlacza zostanie wiozona karta SD lub pamie¢ USB, uzytkownik
moze skopiowac do niej wybrany lot. Wybierz zadany lot za pomocg pokretta STRONA, a
nastepnie nacisnij odpowiedni przycisk. Nacisnij przycisk DO MAIL, aby wystac lot pocztg e-

mail. Pojawig

sie

nowe dialogi.

Nacisnij przycisk WYSLIJ, aby natychmiast wysta¢ wiadomos¢ e-mail. Nacisnij EMAILE, aby
wybrac inny adres e-mail, ktory byt wczesniej uzywany. Nacisnij przycisk DO CHMURY, aby

przestac lot do chmury SeeYou.

FLX2 Send email

Recipient I
lerazem@Ixnav.com i

M Add attachment as zip

Status: Ready

EMAILS

SETTINGS DEL ALL DELETE

Email

SELECT

Lot jest automatycznie kopiowany na karte SD i / lub pamie¢ USB, jeSli zostat

O

spetnione.

wtozony do gtdwnego wyswietlacza przed wyswietleniem komunikatu "Obliczanie
bezpieczenstwa". Ten komunikat pojawia sie, gdy warunki lgdowania s3

Mozesz rowniez usungc lot za pomocg menu Pliki i Transfer (patrz rozdziat 5.1.5.6).
Nacisnij przycisk WIDOK, aby powtdrzyc¢ lot. Przegladarka lotéw otworzy sie.
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Pl
UL
TASK ‘
VIEw ~J COLOUR

Mapa ze S$ciezkg lotu jest pokazana razem z barogramem. Uzyj pokretta selektora
POWIEKSZANIE, aby powiekszy¢ lub pomniejszy¢. Uzyj pokretta wyboru STRONA, aby
przejs$c¢ przez lot. Nacisnij ponownie przycisk WIDOK, aby przetaczaé sie pomiedzy widokiem
mapy (data, start, czas trwania, start krgzenia), statystyki ($rednia predkos¢ / wariometr /
wysoko$¢, maksymalna predko$é, minimalna / maksymalna wariometru), optymalizacje
(odcinki i odlegto$¢) i zadanie (odlegtos¢ , predkosé, czas trwania zadania). W widoku mapy
mozesz takze nacisng¢ kolor, aby zmieni¢ kolory Sciezki lotu z wysokosci, z predkosci ziemi
do netto.

5.4.2 Statystyki podczas lotu

Gtoéwna strona statystyk jest podzielona na dwie czesci. W gornej czesci pokazano ostatnie
cztery termiki. Srednia termiki jest pokazana ponizej kazdej kolumny termicznej. Termika jest
kolorowana w oparciu o warto$¢ MacCready. Kolor czerwony oznacza, ze Srednia termiczna
wynosita 0,5 m / s lub wiecej powyzej aktualnego ustawienia MacCready. Kolor niebieski
oznacza, ze $rednia noszenia wynosi 0,5 m / s lub mniej ponizej aktualnego ustawienia

MacCready. Kolor pomaranczowy oznacza pasujacy $rednig termiczng.
Po lewej stronie rysowana jest skala wysokosci. Po prawej stronie wyswietlana jest $rednia
ostatnich czterech termow.

Ksztatt kolumny termicznej odpowiada mocy cieplnej na okreSlonej wysokosci.
Nacisnij przycisk TERMIKI, aby wytgczy¢ lub wigczy¢ widok termiki.

Statistics - OLC Statistics - OLC

Dis Time
START 10:09:36
1.POINT 9.4« 00:18:36
+1.9% 2.POINT .2k 00:07:36
0% 10w 424w  +17m 3.POINT 74 00:02:18
el 4.POINT .88« 00:07:09
START 10:56:37 5.POINT .3%m 00:03:56

1.POINT 6.19¢ 00:02:55 127 6,.POINT . 00:05:58

2.POINT 2.80cm 00:03:15 52 | TOTAL .5km 00:45:33
3.POINT 31.66m 00:13:34 140 Altiuide: -, Time: =i

vario: 1.4™ ), X ed: 96.4m;,
4,POINT 3,96 00:09:55 24y, |9 vario: 147 (28%), XC speed: 364

5.POINT 82.5n 00:42:03 118
6.POINT 79,61 00:44:27 10747
207 01:56:09 10797,

W dolnej czesci pokazane sg wybrane statystyki. Dostepne sg trzy rozne strony statystyk:
» Ogolne statystyki, ktére dzieli sie dalej na statystyki lotow, statystyki zadan i
statystyki ostatnich 60 minut.
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» Szczegotowe statystyki zadan wyswietlajg szczegdtowe statystyki dla kazdego
zestawu zadan.

» Statystyki OLC pokazujg statystyki dla zoptymalizowanej czesci lotu zgodnie z
regutami zdefiniowanymi w menu Optymalizacja.

Uzyj przycisku STRONA>>, aby przetgczaé miedzy réznymi stronami.

5.4.2.1 Statystyki generalne
Za pomocg pokretta STRONA uzytkownik moze zmieni¢ podstrone statystyk.

+24%  +17% +19% A +24% +17% +19% A +24%  +17% +19%
Flight statistics Task statistics Last 60 minutes statistics (On Task)

Avg.vario: 2.2Ms Avg.vario: 2.2Ms Avg.vario: 2.3
Avg.speed: 94.9mi, Avg.speed: 106.9xmh Avg.speed: 112.8mp
XC speed: 108.0mh XC speed: 108.1xmh XC speed: 111.7mh
Dis.flown: 196km Dis.flown: 182km Dis.flown: 113km
Circling: 35% Circling: 29% Circling: 28%
Duration: 02:03:36 Duration: 01:42:16 Duration: 01:00:00

Dostepne sg trzy podstrony:
« Statystyki lotow wyswietlajg dane dla catego lotu. Dys. Przeleciany to
zoptymalizowana odlegtos¢. Szybkos¢ XC to Srednia predkosé skorygowana o rdznice
wysokosci. W tym obliczeniu wykorzystywana jest Srednia warto$¢ wariometru.
« Statystyki zadan wyswietla dane dla uruchomionego zadania. Przebyta odlegtos¢
to odlegtosé, ktdrg juz wykonano w zadaniu.
o Statystyki ostatnich 60 minut wyswietlajg dane z ostatnich 60 minut lotu. Jesli
zadanie zostato uruchomione, to Dys. Przeleciany jest odlegtoscig przebytg w
zadaniu za ostatnig godzine, w przeciwnym razie jest to zoptymalizowana odlegtos¢.
Jesli uzywana jest odlegtos¢ zadania, w nagtowku wyswietlana jest uwaga (Na
zadaniu).
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5.4.2.2 Szczegotowe Statystyki Zadania

Uzywajgc pokretta STRONA uzytkownik moze wybieraé rézne punktu zadania. Nacis$nij
przycisk WIDOK, aby zobaczy¢ wiecej szczegotow wybranego etapu.

Statistics - Task Statistics - Task Statistics - Task

+24%  +17% +19% +24% +1.7% +24%  +1.7%

11:05:06
114n 01:03:21 108+,
74.2cn 00:42:49 104,

11:05:06
NOSSOB G 114wm 01:03:21 108" NOSSOB G

GOCHAS 70.8cn 00:41:30 102 GOCHAS
Altitude: 3736m, Time: 12:49:57 Altitude: 3588., Time: 12:51:16

- ‘| Avg.vario: 1.97% (29%), XC speed: 1085,
TOTAL

M 144 my - A
183 01:44:51 106 TOTAL 188km 01:46:10 106%™,

11:05:06
114wm 01:03:21 108,
70.8m 00:40:29 105
185km 01:43:50 107%7

BITTERWA
NOSSOB G
GOCHAS
TOTAL

5.4.2.3 Statystyki OLC

Za pomocg pokretta STRONA uzytkownik moze wybraé¢ rozne zoptymalizowane punkty.
Nacisnij przycisk WIDOK, aby wyswietli¢ wiecej szczegdtdw dla wybranej zoptymalizowanej
nogi.

Statistics - OLC Statistics - OLC Statistics - OLC

EK+2.5% K+2.5%

+0.0  +1.0%  +24m +1.0% +24m% +17m% +36m%  +10%  +24% +17m%

START 10:56:37 | START 10:56:37 | START 10:56:37

1.POINT Altitude: 3389, Time: 10

2.POINT
3.POINT
4.POINT
5.POINT
6.POINT

6.19x 00:02:55 1274

2.80cm 00:03:15 527, |-

31.6n 00:13:34 140% ;Egi:I

3,96 00:09:55 247 | '

82.5n 00:42:03 118 2’0o
m U094 TR

79,6 00:44:27 1070, (oo

207 01:56:09 1077/ "o o

:56:37

6.19x 00:02:55 127+,
2,80k 00:03:15 52+
31.6xn 00:13:34 1404
3.96kn 00:09:55 24<,
82,5 00:42:03 118
82,6k 00:48:20 1034
210k 02:00:02 1054,

[1.POINT

6.19n 00:02:55 1274,
Altitude: 3270m, Time: 10:59:32
Avg.vario: -2.8™ (7%), XC speed: 167.3

2.POINT 2.80km 00:03:15 52
3.POINT 31.6xm 00:13:34 14047
4.POINT 3.96xkm 00:09:55 24«
5.POINT 82.5km 00:42:03 118
6.POINT 81,9 00:48:06 102%,

209m 01:59:48 105,
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5.5 Tryb lotnisko

Za pomocg pokretta STRONA mozna przewijaC strony. Dostepnych jest kilka stron
nawigacyjnych.

Strony nawigacyjne mozna dostosowac za pomocg LXStyler. Ponizszy opis dotyczy
domyslnych stron nawigacyjnych.

5.5.1 Poczatkowa strona nawigacji

Nazwa trybu I Relatywny Czas lokalny

Status celu namiar
GPS

Apt:234LZMA 00:07 —
Il_Apt

\ WW‘ Status Baterii

Kierunek b , 208Klaston-pod_znie
Potnocny ,
22I|ech v 165 m\ <

’ ” *-.‘ Symbol
A Eiuin: "- dolotu z
' ke P wysokoscig
przylotu I
MacCready
Asystant
wiatru i
termiki Skala
Powiekszenia

Thermal Brg

F10m 300 44, 1km 1033m 00 o

W gérnym rzedzie pokazany jest status GPS. Zielony kolor reprezentuje GPS 3D, z6tty kolor
oznacza GPS 2D, a czerwony — staby zasieg GPS. Liczba kolorowych paskéw wskazuje liczbe
widocznych satelitéw. Kazdy pasek reprezentuje dwa satelity.
Czas lokalny pokazuje czas lokalny. Mozesz ustawic inng strefe czasowg w oknie dialogowym
Jednostki (patrz rozdziat 5.1.9.5).
Symbol baterii wskazuje stan baterii. Gdy bateria jest bardzo roztadowana, symbol zmieni
kolor na czerwony, a takze zostanie wys$wietlone ostrzezenie o niskim poziomie natadowania
baterii.
Kierunek pdtnocny wskazuje na prawdziwg pétnoc. Jest to wazne, jesli orientacja mapy nie
znajduje sie na potnocy u gory.
Symbol szybowca na $rodku ekranu pokazuje aktualng pozycje. Szara linia wskazuje aktualny
tor ziemi, a magentowa linia taczy pozycje szybowca z wybranym celem. Kiedy znajdziemy
sie ponizej Sciezki schodzenia do aktualnego celu, na linii magentowej pojawi sie zielony i
26ttty prostokat. Zielony prostokat reprezentuje pozycje, z ktérej mozna uzyskac dolot z
aktualng wysokoscig i biezgcym ustawieniem MacCready. Zdity prostokat reprezentuje
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pozycje, z ktdrej osiggniesz dolot z aktualng wysokoscig i MacCready zero.

Wzgledne namiar (blisko wierzchotka) podaje wskazowki, ktory kierunek i ile nalezy obrdcic,
aby lata¢ w kierunku wybranego celu. W powyzszym przyktadzie powinnismy skreci¢ w
prawo 21 °.

W lewym dolnym rogu ekranu wysSwietlany jest symbol asystenta wiatru i termiki.
Asystent termiczny nieustannie analizuje temperature podczas krazenia. Wielkosci kropek
wskazujg moc termiki. Strzatka wskazuje kierunek wiatru w stosunku do orientacji mapy.
Kierunek wiatru i predkoS¢ wiatru przedstawiono numerycznie ponizej strzatki.

Symbol dolotu jest ztozonym symbolem. Dolna liczba pokazuje przewidywang wysoko$¢
nadejscia. Liczby ujemne wskazuija, ze jeste$ ponizej Sciezki schodzenia, a liczby dodatnie
wskazujg, ze jeste$ powyzej Sciezki schodzenia. Srodkowy numer to biezgce ustawienie
MacCready.

Skala powiekszenia jest wyswietlana w prawym dolnym rogu ekranu. Odlegtosc¢
odpowiadajaca symbolowi powiekszenia jest wykreslona powyzej skali. Jesli obok skali
odlegtosci znajduje sie litera "a", oznacza to, Ze skala mapy automatycznie dostosuje sie do
celu.

W dolnym wierszu wyswietlanych jest kilka pozycji. Termika pokazuje ostatnig Srednig
termiczng, NMR jest namiarem do wybranego celu, Odl jest odlegtoscig od celu, a Wys jest
aktualng wysokoscig MSL.

Dwie ostatnie liczby (reqE i E) pokazuja wymagany wspotczynnik opadania do celu. W
powyzszym przyktadzie wymagany wspdtczynnik opadania jest bezokolicznikowy, a aktualny
wspdtczynnik opadania jest rowniez bezokolicznikowy. Obecny wspdtczynnik opadania
obliczany jest z ostatnich trzech minut lotu.

5.5.2 Druga strona nawigacji

Druga strona jest podobna do pierwszej strony z dodatkowymi danymi wyswietlanymi w
dolnej linii.

At:234 LZMA

30° 107 555n 41.4m

+1.0m% 30° 44.2m 1031m 00 00

Dodatkowe elementy to aktualna predko$¢ pionowa netto, aktualny tor, predkosc
rzeczywista, wysokos$¢ nad podtozem i zoptymalizowana odlegtosé.
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5.5.3 Trzecia strona nawigacji
Trzecia strona jest potgczeniem pierwszej oraz widoku bocznego.

Ten tryb pokazuje widok boczny od szybowca do wybranego celu. Teren pod szybowcem
jest wyswietlany razem z przewidywanym torem lotu szybowca w kolorze szarym bazujgcym
na doskonatosci. Zéta i magentowa linia pokazuje zgdany wspdtczynnik opadania do celu,
bazujacy on zerowym ustawieniu MacCready i aktualnym ustawieniu MacCready.

5.5.4 Czwarta Strona Nawigacji

Czwarta strona nawigacji jest potgczeniem widoku radaru FLARM oraz kilku dodatkowych
informacji o wysokosci.

alll Apt:234LZMA
.,—-""""_W

Altiny Alt Thermal

3311 1009n +0.8% +1.3m

AltIC

029  891m  548n

PotTemp

00:37 30'46" ---oc

Wysoko$¢ mierzona wewnetrznym czujnikiem ciSnienia jest wyswietlana jako ARIGC.
AltInv pokazuje wysokosS¢ przeliczong na inne jednostki, zdefiniowane w ustawieniach
jednostek. OAT to temperatura na zewnatrz, Pot.Temp jest temperaturg potencjalng, a
Bateria pokazuje aktualne napiecie.

Szacowany czas przylotu (ETE) i czas pozostaty do przylotu (ETA) sg wySwietlane w dolnej
czesci strony.
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5.5.5 Pigta Strona Nawigacji
Na tej stronie sg pokazywane dostepne zdjecia wybranego lotniska.

alll Apt:234LZMA 00:06 —=

18/00 800m 418w 123,600

Martin, Airport

ETE ETA

30'49" 00:37 05:35:05 - 16:20:07

Na dole znajdujg sie takze informacje o lotnisku. Sg to: czestotliwo$¢ radiowa lotniska,
informacje o pasie startowym oraz opis, szacowany czas przylotu (ETE), czas pozostaty do
przylotu (ETA), czas wschodu/zachodu stonca dla wybranego celu sg wyswietlane w ostatnim
rzedzie.

5.5.6 Akcje przyciskow zwigzane tylko ze strong lotnisko

5.5.6.1 Wybierz lotnisko

Jest pie¢ roznych metod wyboru lotniska. Sg to: tryb filtru, tryb ICAO, tryb listy, tryb
mapy oraz tryb historii. MoZzesz przetgcza¢ pomiedzy tymi piecioma trybami poprzez
naci$niecie przycisku wybierz, nastepnie nacisnij przycisk metoda tyle razy, by wybrac
preferowany trybu wyboru lotniska.

FREQ COUNTRY

Countries:

All countries

Select name

SZE

SZENTES
SZENTKIRALYSZABADIA

ICAO

LIST
MAP
. HISTORY
CANCEL |§ METHOLC~j CHAR>>

Tryb filtru

Wybdr lotniska za pomoca tej metody jest bardzo tatwy. Wybierz pierwszg litere lotniska
uzywajgc pokretta STRONA. Podpowiedzi bedg pokazywaty pierwsze lotnisko, ktérego nazwa
bedzie odpowiadata wpisanym literom. Kilka nastepnych bedzie pokazywato sie w dolnej
czesci ekranu.
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COUNTRY

Countries:
All countries

Select name:

c

CAEN CARPIQUET
CAERNARFON
CAGLIARI ELMAS MIL
CAHORS LALBENQUE
CAILLE

CAKOVEC PRIBISLAVEC
CALAIS-DUNKERQUE
CALAMOCHA
CALCINATE DEL PESCE
CALVI ST CATHERINE

METHOC~j§ CHAR>>

COUNTRY

Countries:
All countries

Select name:

CE

CELJE

CELLE ARLOH
CELLE CELLE ARMY
CERESARA

CERKLJE MIL
CERVIA CERVIA MIL
CESIS

CESKA LIPA

CESKE BUDEJOVICE

METHOC~j§ CHAR>>

COUNTRY
Countries:
All countries
Select name:

CEL

CELJE
CELLE ARLOH
CELLE CELLE ARMY

METHOC~j§ CHAR>>

Nacisnij przycisk ZNAK>>, a kursor przemiesci sie do nastepnej litery. Uzyj pokretta
STRONA, by wybra¢ kolejng litere. Jesli chcesz powrdci¢ do pierwszej litery, przekred
pokretto POWIEKSZENIE w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

Zauwazysz pozostatg cze$¢ nazwy lotniska napisang w ciemniejszym kolorze. Kiedy stanie sie
ona biafa, oznacza to, ze jest ona jedynym mozliwym wyborem. Naciskajac przycisk
PRZEIDZ, a rozpocznie si¢ nawigacja bezposrednio do niego. Jesli jest wigcej lotnisk
zaczynajacych sie na tg samg litere i nacisniesz przycisk PRZEJIDZ kursor przeskoczy na
poczatek nazwy lotniska. Dzigki pokrettu STRONA bedziesz mogt wybraC pomiedzy
lotniskami. Naci$nij jeszcze raz przycisk PRZEJIDZ, a rozpocznie sie nawigacja do wybranego
lotniska.

Jesli nie znasz doktadnej nazwy lotniska po prostu wybierz pierwsza litere i
nacisnij przycisk PRZEIDZ. Teraz przejedz do zadanego lotniska uzywajac

Q pokretta STRONA. Nacisnij przycisk PRZEIDZ jeszcze raz, a rozpocznie sie
nawigacja do wybranego lotniska.

Fabrycznie, wybor lotniska bedzie sie odbywat sposrdd lotnisk z wszystkich krajow. Istnieje
jednak mozliwos¢, by wybiera jedynie z lotnisk znajdujacych sie w konkretnym kraju. W tym
celu nacisnij przycisk KRAJ, a pokaze sie biata lista z wszystkimi dostepnymi krajami.

Count COUNTRY

[@ Albania - (AL)

M Austria - (AT)

Bosnia and Herzegovina - (BA)
o Belgium - (BE)
Bulgaria - (BG)

I Belarus - (BY)
Switzerland - (CH)

M Czech Republic - (CZ)
Germany - (DE)
 Denmark - (DK)
Estonia - (EE)

M Spain - (ES)

Finland - (FI)

M Faroe Islands - (FO)
France - (FR)

M Gibraltar - (GI)

Wybierz zadany kraj i naci$nij ZAMKNIJ.

Countries:
AT,BA,HR
Select name:

L

LOSINI ISLAND LOSIN
LOUWAT2

LOUWATER

LUG - TUZLA

LANZEN TURNAU
LIENZ NIKOLSDORF
LINZ

LINZ OST

METHOC~j§ CHAR>>
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Tryb ICAO
W tym trybie lotniska sg wybierane po kodzie identyfikacyjnym ICAO zamiast nazwy.
Operacja przebiega doktadnie tak samo jak w trybie.

COUNTRY

Countries:

Slovenia

Select name:

I

R
CANCEL CHAR>>

Tryb Listy
W tym trybie lotniska sg wypisane zgodnie z odlegtoscig do nich.

VIEW COUNTRY VIEW COUNTRY VIEW COUNTRY
Dis. Brg Arr Dis. Brg Arr Dis. Brg Arr

6.05x 48° -115m |/ Livno 577 51° -151m |*[=Livno 5.64wm 49° -172n |°
106w~ 73° -3567- |Rwy:13/31-G-810~30~  Freq: 123.500 Melev: 716r | |Rwy: 13/31-G-810~/30~  Freq: 123.500 Melev: 716n

Description: MON ? SUN 09,00 ? 14,00 Winter time MON
119~ 85° -4114~ |=SIN] 15.5¢m 244° -50m T —

450 -

*CILIUGE 165 62° -5533n| |#SPLIT KASTELA  51.0n 241° -999n ::;ﬁ'rKASTELA ;fi: 245 2329
=TUZLA 169 61° -5693n |#BRAC BRAC ISLANSA.5cn 194° -1660n | oot oo cyica'c 1685,
sLUG-TUZIA 176w 62° -5963n| [#HVAR 66.6c 195° -1557n | . o 66 6 1582,
¢ POPOVI 225 59° -7643m| |0 PLOCE 92.9¢n 149° 2550 | o o 92 70 2571
=OSDEK CEPIN 244« 34° -8287n |»MOSTAR 96.4n 123° -2789n | Lo 9 1. 5809,
SOSDEK KLISA ~ 245¢ 38° -8353n| +VISOKO 106c: 73° 3630 | oL 1060, 3651,
* BEOGRAD 300 -10418, |= SARAJEVO 119 86° -4181n| | 0 oo 1190, 01
*SZEGED 377« 41° -13226, [ UDBINA 123c 316° -4347n | 1o 123 4378~
o VRSAC 387 13630/ | ZALUZANI-BANJA 125cn 13° 3968 |, 1 o oanon 050 o0 a0
©JAKABSZALLAS 397k -13960/ |* ZADAR ZEMUNIK 127, 288° -3743n | 2 o0 eu e 00 e 3774,
» MATKOPUSZTA 405 -14278 [#BANJALUKA 136w 15° -4371x

o o 14° -
*SZENTES o -14667/ |+ URLJE - PRIJEDOF137¢~ 356° -4403n BANJA LUKA 136 147 -4398

Nacisnij przycisk WIDOK, by zmieni¢ detale wybranego lotniska. Naci$nij przycisk
SORTOWANIE, aby zmieni¢ kolejnosC sortowania lotnisk. Wybierz lotnisko za pomoca
pokretta. Naci$nij PRZEJDZ,a rozpocznie sie do niego nawigacja. Nacisnij przycisk KRAJ.
Spowoduje to pokazanie sie okna dialogowego z listg dostepnych krajow.
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Tryb mapy.
W trybie mapy lotniska s3 wybierane bezposrednio na mapie. Przekre¢ pokretto STRONA,
aby wybra¢ lotnisko.

Detale wybranego lotniska bedg napisane zaraz obok niego. W lewym, gérnym rogu ekranu
bedzie wyswietlana aktualna metoda wyszukiwania. Sg dwie mozliwosci: szukanie po
dystansie lub namiarze. Nacisnij przycisk SORTOWANIE, by je zmieniac.

Tryb historii
Tryb historii pokazuje wszystkie, wczesniej wybrane lotniska z dwoma dodatkowymi
punktami: miejsce startu oraz lokalizacje poczatkowg (nie pokazane na obrazku ponizej).

g Arr
= DIVACA KRASKI UI311km 314° -5688n
92.6km 149° -1108n
123km  316° -2427m
5.95km 48° -156m
Take-off location 6.17km 42° -152m

Uzyj pokretta STRONA, by wybrac zadane lotnisko. Naci$nij PRZEJDi, a rozpocznie sie do
niego nawigacja.

Jesli lecisz wolny przelot i chcesz zakonczy¢ go zgodnie z przepisami OLC, mozesz
9 wybrac¢ punkt zwrotny zwany Rozpoczecie Szybowania. Pokaze on miejsce
zakonczenia zadania.
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5.6 Tryb Punkty zwrotne

Tryb punktéw zwrotnych jest bardzo podobny do trybu lotniskowego. Uzytkownik moze w
nim nawigowac do punktu zwrotnego z wybranych plikow. Oprécz tych, dostepnych w trybie
lotnisk opcji, w trybie punktéw zwrotnych sg jeszcze 3 dodatkowe opcje: Edytuj Punkt
zwrotny, Nowy punkt zwrotny i Usun punkt zwrotny.

Strony nawigacji mogg by¢ spersonalizowane uzywajgc LXStyler. Opis pod na dole
dotyczy domysinych stron nawigaciji.

AIRSPACE T  FLARM MARK !MORE:) eoiT [ nNEW DELETE !MORE» Wpt:00 LIVNO | MORE>>
- - - = = %\
U e 1{?,<8E-':;:.> L 3 JgEeesmy. W i A@0Fe T S

e

A
-

¢ WIND MC/BAL g SELECT g & SEND EVENT & ROT.FAI

5.6.1 Akcje przyciskow zwigzane tylko ze strong PZ

5.6.1.1 Edytowanie punktow zwrotnych
Nacisnij przycisk EDYCJA. Otworzy sie okno z detalami wybranego punktu zwrotnego.

Edit
Name Code
000_LIVNO 00
Style Elevation
Grass airfield 707m
Latitude Longitude
N43°47.650' E016°53.533'

RwyDir Rwylen RwyWidth Frequency

130° 800m ---m

Istniejg dwa sposoby wyboru pozycji punktu zwrotnego. Aby zdefiniowa¢ pozycje punktu,
mozesz zmienic jego szeroko$¢ i dtugos¢ geograficzng lub nacisng¢ przycisk DYS/NMR, by
wprowadzi¢ pozycje jako dystans i namiar do wybranego punktu.
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LON/LAT

Mame Code

l00_LIVNO 00

Style Elevation
Grass airfield 707m

To waypoint Brg ]

00_LIVNO 0e 0.00km
RwyDir Rwylen RuwryWidth Frequency

130° 800m ---m

Nacisnij przycisk DLG/SZER, by z powrotem przetgczy¢ do trybu wprowadzania dtugosci i
szerokosci geograficznej. Mozesz tez zmodyfikowac pozostate informacje wedtug wiasnego
uznania. Kiedy operacja jest zakonczona, nacisnij przycisk OK - by potwierdzi¢ zmiany, lub
ANULU] - by je anulowaé. Zmodyfikowany punkt zwrotny automatycznie zostanie
zaktualizowany w odpowiednim pliku punktéw zwrotnych.

5.6.1.2 Nowy punkt zwrotny

Wybierz tg opcje jesli chcesz doda¢ nowy punkt zwrotny do aktywnego pliku punktow
zwrotnych. Jesli ten plik nie jest wybrany, nowy punkt zwrotny bedzie utworzony pod nazwa
default.cup. Wiadomos¢ "Czy chcesz skopiowac z lotniska?" jest wySwietlana na poczatku.
Nacisnij TAK, jesli chcesz skopiowac informacje z bazy danych lotnisk. Nastepnie otworzy sie
okno dialogowe wyboru lotniska. Wybierz lotnisko, ktére chcesz skopiowaé. Jesli nie jest
wybrane Zadne lotnisko, otworzy sie puste okno edyciji.

all Wpt:00_LIVNO

I Q"\' "\‘ 1‘1;? S : 4 MName Code

"%, UDBINA LDZU
Style Elevation
= Grass airfield 750m
To waypoint Brg ]
~ 00_LIVNO 133°  123km

o Do you want to RwyDir Rwylen RwyWidth  Frequency

copy from airport? [8-% 125°  2750m  Om 118.200

Question

Minimum danych, ktére muszg by¢ wprowadzone, to: nazwa oraz dtugos¢ i szeroko$c¢
geograficzna. Naci$nij przycisk OK, by potwierdzi¢ zmiany i utworzy¢ nowy punkt zwrotny.
Nowy punkt zwrotny jest dodawany do aktywnego pliku punktéw zwrotnych. Naci$nij
przycisk ANULUJ, by odrzuci¢ utworzenie nowego punktu.

Wysokos¢ elewaci jest przydzielana automatycznie, kiedy zostaje wprowadzona
pozycja. Elewacja jest pobierana z cyfrowego modelu elewacji catego Swiata,
ktory jest przechowywany w gtownym wyswietlaczu.
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5.6.1.3 Usuwanie punktu zwrotnego
Naciénij USUN, jeéli chcesz usuna¢ Punkt Zwrotny z twojej listy.

Wpt:xRuswil
-7 .

N @
- @ Delete selected }\

waypoint? | goent

L]
3”‘.\—5}4'“
ﬂ , _\ :»:_"-
— TS

YES |

5.7 Tryb zadanie

Tryb nawigacji Zadanie jest uzywany, by manipulowa¢ zadaniem. Nawigacja w tym trybie
dotyczy tylko wybranego punktu zwrotnego na zadeklarowanym zadaniu.

Zadanie moze zosta¢ utworzone tylko z przechowywanych punktéw zwrotnych lub
lotnisk. Moze ono takze by¢ zatadowane z przechowywanych zadan. Zadanie moze
by¢ zapisane do aktywnego pliku punktéw zwrotnych (zobacz rozdziat 5.1.5.4 dla
szczegdtdw jak ustawic aktywny plik PZ.) Zadanie uzywane do nawigacji zostanie

takze zadeklarowane w pliku IGC.

Strony nawigacji mogg by¢ spersonalizowane uzywajac LXStyler.

Tryb zadania (dotyczy profilu DOMYSLNYGO) posiada pie¢ stron. Uzyj pokretta STRONA do
przetaczania pomiedzy nimi. Strony te sg zaprojektowane dla spetnienia potrzeb podczas
latania wyscigowego, jak I dla przypisanych zadan obszarowych z minimalnym czasem

ukonczenia.

. . 250 oo 455u

7] 3 Al mal G 3 o E Therma Brg [ g Al TecEINSE
345° 4.17km 651m 00 --- +0.7m% 271° 131km 1976m 74 89 +0.7/™ 271° 130km 1974m 73 oo
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Pierwsza strona jest identyczna z pierwszymi stron trybow lotniska oraz punktéw zwrotnych.
Pokazuje ona dane nawigacyjne do aktualnego punktu zwrotnego. Jednakze wskaznik dolotu
zawsze pokazuje wymagang wysokos¢, by zakonczy¢ zadanie.

Na drugiej stronie sg pokazywane dodatkowe dane:
® Aktualna predkos¢ pionowa netto

@ aktualna trasa oraz predkos¢ wzgledem ziemi
@ tDis pokazuje pozostaty catkowity dystans zadania
® tskE pokazuje wymagany wspotczynnik opadania, by ukonczy¢ zadanie

Trzecia strona jest zaprojektowana dla zadan z limitem czasowym, ktore w wiekszosci
wypadkéw sg zadaniami obszarowymi.

Dodano nastepujgce symbole:

® Tsk.Sp— predkos¢ na zadaniu osiggnieta dotychczas

® tReq.Sp— wymagana predkos¢ do ukonczenia zadania. Jest ona wyliczana na podstawie
pozostatego dystansu zadania dzielonego przez pozostaty czas.

@ tRemain - wskazuje pozostaly czas zadania.

Czwarta strona jest identyczna z czwartg strong trybu lotniska lub punktéw zwrotnych.
Pokazuje ona widok boczny.

Piata strona nie posiada mapy, ale pokazuje wartosci czasowe dla wykonywanego zadania i
wysoko$¢ elewacji punktu kofcowego. Dodatkowo zawiera zewnetrzng temperature,
temperature potencjalng oraz napiecie baterii.
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5.7.1 Akcje przyciskow zwigzane tylko ze strong Zadanie

5.7.2 Edycja zadania

Na stronie TSK nacisnij przycisk EDYCJA, a otworzy sie okno dialogowe. Zadanie jest
tworzone i zmieniane wiasnie w tym oknie. Lista punktdw zwrotnych zadania bedzie
pokazana. W lewym, gérnym rogu jest wyswietlany typ i fgczny dystans zadania. W gérnym,
prawym rogu jest pokazywany czas zadania (w zadaniach obszarowych).By wybra¢ punkty
zwrotne zadania lub kontrole czasu zadania, uzyj pokretta STRONA.

W celu utatwienia procesu tworzenia zadania, w oknie dialogowym dostepne sg liczne akcje.

viEw ~J] starTs q opTions J] MORE>> MOVE UP | DEL PNT ] MORE>> Task Edit MORE>>
Unknown task Time: 05:00 Unknown task Time: 05:00 Unknown task Time: 05:00
| |

INVERT

Nacisnij przycisk WIECEJ>>, by zobaczy¢ wiecej opciji.

Dostepne akcje:

® Nacisnij przycisk EDYCJA, aby wprowadzi¢ nowy punkt zwrotny zadania, edytowac
istniejgcy lub wprowadzi¢ czas zadania.

® Akcja OK. potwierdzi zmiany w zadaniu i powrdci do strony nawigacyjnej.

® Akcja ANULUJ anuluje wszystkie modyfikacje zadania i powrdci do strony nawigacyjnej.

® Uzyj przyciskuSTREFA, by zmodyfikowaé obserwowang strefe dla wybranego punktu.
Domyslny styl strefy jest zdefiniowany w menu Stref w trybie ustawien (zobacz rozdziat
5.1.7.4).

® Akcja ())PCJE otworzy nowe okno dialogowe, w ktérym mozna zdefiniowa¢ dodatkowe
wiasnosci zadania.N azwazadania jest ustawiana w tym oknie.

® Istniejg trzy rézne metody tworzenia zadania. Sg to: tryb listy, tryb detaliczny oraz
mapy. Nacisnij przyciskWIDOK w celu zmiany metody.

® Naci$nij przycisk ZALADUJ, aby zatadowaC zadanie z aktywnego pliku punktow
zwrotnych. Mozesz zatadowal zadanie takze z SoaringSpot (S.SPOT), gdzie istnieje
mozliwo$¢ wyboru aktualnej konkurenciji.

® Naci$nij przycisk ZAPISZw celu zachowania zadania w aktywnym pliku punktow
zwrotnych. Zadanie to moze pdzniej zostaé z niego zatadowane.

® Przycisk TO NANO bedzie dostepny, jesli rejestrator lotu jest podtgczony do gtdwnego
wyswietlacza. Nacisnij ten przycisk, by wystac do niego deklaracje.

® ODWROC odwrdci gotowe zadanie.

® INS PNT umiesci nowy PZ nad aktualng pozycjg kursora.

® STARTSotworzy nowe okno dialogowe, gdzie uzytkownik moze wprowadzi¢ wielokrotne
punkty startu.

® DEL PNT usunie punkt w aktualnej pozycji
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® WYCZYSC kompletnie wymaze zadanie
® MOVE UP jest uzywany, by przemiescic wybrany punkt zwrotny w goére wewnatrz

zadania

® MOVE DN jest uzywany w celu przemieszczenia wybranego punktu w dot wewnatrz
zadania.

5.7.2.1 Starty (Punkty startu wielokrotnego)

Podczas niektorych zawodow dla startu sg uzywane punkty wielokrotnego startu. Nacisnij
przycisk STARTS, by otworzy¢ okno dialogowe wielokrotnego startu.

[z CLEAR DEL PNT

OLesce
OStart

100 Kosuta

Pierwszy punkt bedzie zaznaczony na szaro. Jest to punkt okreslony w zadaniu. Dodaj tyle
punktdéw startu ile chcesz. Ponadto istnieje mozliwos¢ krgzenia w punktach startu. W tym
celu nacisnij przycisk CYCLE.

5.7.2.2 Strefy (Modyfikowanie stref)
Wybierz punkt i nacisnij przycisk STREFY. Otworzy sie nowe okno dialogowe z strefg
obserwacyjng dla wybranego punktu.

Direction Angle12

\Smmetric \ O Line

Anglel Radius1 Angle2 Radius2

45.0° 3.0uim 0.0° 0.0km
0 AAT M Auto next

Uzywajgc parametréow w oknie dialogowym stref mozna opisa¢ wszelkie typy
stref.Anglel2definiujekierunek stref. Dostepne Kierunki:

® Symetryczny: najczesciej stosowany dla punktéw zwrotnych

e Staly: najczesciej stosowany dla wyznaczonych obszardw.
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® Nastepny: orientuje strefe w kierunku wychodzacego etapu podrdézy. Zazwyczaj
uzywana do startu.

e Poprzedni: orientuje strefe w kierunku wchodzacego etapu podrézy i zazwyczaj jest
uzywana do zakonczenia zadania.

® Start: orientuje sektor zawsze w kierunku startu.

Jesli okno dialogowe Linia jest sprawdzone, sektor stanie sie typem linii strefy. Parametr
Radius1definiuje potowe szerokosci catkowitej dtugosci linii. Uzyj pokretta STRONA by
zwiekszy¢ promiert o 0.1 zaznaczonej jednostki dystansu. Uzyj pokretta PRZYBLIZENIE w
celu zwiekszenia promienia o 5 jednostek.

Jedli Linia nie jest zaznaczona, parametr Katl bedzie definiowat podstawowy ksztatt
obserwowanej strefy. WartoS¢ 180° oznacza, ze strefa jest cylindrem, a 45° Ze jest to
klasyczny sektor FAI. Obro¢ pokretto STRONA, by zwiekszy¢ kat 0.5° lub uzyj
POWIEKSZENIE, aby wybrac wartosci 22.5°, 45°, 90° lub 180°.

Kat2 iPromien2 sg uzywane w celu bardziej kompleksowych ustawien stref.

Kiedy zmieniasz parametry, ekran jest automatycznie aktualizowany, by wyswietlic nowa
strefe.

Sprawdz pole wyboru AAT jesli chcesz przypisaé wybrang strefe jako obszar. Pole wyboru
AAT zostanie sprawdzone automatycznie, kiedy Radious1 bedzie wiekszy niz 10km.
Domyslnie nawigacja punktéw zwrotnych zadania bedzie przesunieta; odznacz Auto nst.,
jesli nie chcesz przejs¢ do nastepnego PZ po osiggnieciu wybranego punktu. Ta opcja bedzie
automatycznie odznaczana, kiedy Promien1 wiekszy niz 10km.

Nacisnij przycisk NASTEPNE>> kiedy jestes zadowolony z dokonanych zmian i by
kontynuowac ustawianie nastepnych stref.

Jesli strefa jest dla przypisanego obszaru, punkt zwrotny bedzie oznaczony
symbolem ‘#’ na poczatku nazwy punktu.

5.7.2.3 Opcje zadania
Nacisnij przycisk OPCJE. Po chwili otworzy sie okno dialogowe.

Task Options

Description Gate time

~Before start————— ~Start procedure——
Below time Start alt.

T m
Below alt . Start gsp
—m —kmhy
[ Finish is 1000m below start
[0 Navigate to nearest point
[ Start out of the top
[ Use start arm mode

Wprowadz opis zadania. Jest to bardzo przydatne podczas zawodéw, w ktdrych otrzymuje
sie wiecej niz jedno zadanie dziennie. Niektore wskazowki dotyczace nazw to np.: DZIEN 1-
B, Tréjkat 1000 km itd. Sprawdz, czy Koniec znajduje sie 1000 m ponizej poczatku,
jesli robisz przelot warunkowy lub rejestrujesz lot. Jesli ta opcja jest zaznaczona, system nie
bedzie nawigowat do punktu koncowego, ale do wysokosci, ktora bedzie 1000m ponizej
wysokosci startowej. Jesli ustawisz bezpieczng wysokos$¢, zostanie ona dodana do tego
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numeru (1000m + wysokos$¢ bezpieczenstwa).Sprawdz Nawiguj do najblizszego punktu,
a system zacznie nawigowa¢ Cie do najblizszego punktu w strefie startu lub do linii
poczatkowej i strefie koncowej. Rozpocznij od gory pozwoli wykryé poczatek, opuszczajgc
sektor startowy z powyzszego.

Opcja Nawiguj do najblizszego punktu jest bardzo przydatna i praktycznie
niezbedna, jesli cylinder koncowy jest uzywany ze znacznie wiekszym
promieniem. Wigczenie tej opcji obliczy dolot do krawedzi cylindra, a nie do
Srodka cylindra.

Gdy linia mety zostanie przekroczona lub kiedy jest opuszczany sektor startu, uzyj trybu
uzbrojenia poczatkowego, jesli chcesz wiaczy¢ uzbrojenienie zamiast startu recznego.
Podczas korzystania z trybu uzbrojenia pilot musi nacisng¢ przycisk ARM, ktory jest
wyswietlany na gtdwnym ekranie nawigacyjnym zamiast przycisku START. Po naci$nieciu
przycisku ARM wyswietli sie komunikat "Zadanie uzbrojone!". Teraz pilot moze rozpoczgc
zadanie. Gdy linia poczatkowa zostanie przekroczona lub pilot wyjdzie z sektora startu,
system automatycznie zmieni trase do pierwszego punktu zwrotnego.

Brg Dis

reqE
L 82° 5.34m 1378m 16 oo

W menu jest takze kilka opcji, ktére pomoga startujgcym zawodnikom w mniej stresujgcym
starcie.

5.7.2.3.1 Bramka Startowa

Czas bramki to czas, w ktorym otworzy sie bramka startowa. Jesli ta warto$¢ zostanie
wprowadzona, przyrzad nie dostarczy Ci zadnej wiadomosci o rozpoczeciu zadania przed
osiggnieciem czasu otwarcie bramki. Powiadomienie zostanie przekazane, gdy brama
zostanie otwarta.

5.7.2.3.2 Procedura startu ponizej wysokosci

W niektorych zawodach obowigzuje zasada, ze pilot musi znajdowac sie ponizej okreslonej
wysokosci przez pewien okre$lony czas. Wprowadz Wysokos$¢ ponizej i Ponizej czasu,
aby skorzysta¢ z tej opcji. Wskazanie zostanie pokazane na symbolu dolotu. Znak "B"
wyswietli sie przed warto$cig MacCready, ktdry wskazuje, ze dolot znajduje sie w trybie
ponizej zadanej wysokosci dolotu.
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Nizsza liczba pokazuje rdéznice do ustawionej wysokosci. Wartosci ujemne oznaczajg
wysokos$¢ ponizej wysokosci ustawionej. Gérna zotta liczba wskazuje pozostaty liczbe sekund,
by znalez¢ sie ponizej ustawionej wysokosci. Strzatki utozone w jodetkewskazujg metry
ponizej lub powyzej wymaganej wysokosci. Kazda linia reprezentuje 10 m. Po spetnieniu
warunkéw wyswietli sie komunikat "Byte$ XX sekund ponizej YYYY m!".

5.7.2.3.3 Maksymalna Predkosc i/lub Wysokosc¢ Startu

Wiele zawoddw ogranicza wysoko$¢ startowg i / lub predkos¢ wzgledem ziemi rozpoczecia.
System pomaga pilotom przekroczy¢ linie startu na wiasciwej wysokosci z prawidtowg
predkoscig wzgledem ziemi. Wprowadz Wysokos¢ startu i / lub Predkos¢ wzgledem
ziemi startu. aby skorzysta¢ z tej opcji. Wskazanie bedzie pokazane na symbolu dolotu.
Znak "A" zostanie wyswietlony przed wartoscig MacCready, jesli wprowadzono wysokosc¢
poczatkowg i / lub zostanie wyswietlony znak "G", jesli okreslono predko$¢ poczatkowq. AG
faczy Ai G.

Tsk:Sv. Peter 09:11 =
_—— s L B

Brg regf  E

76° 211 2120m 2 oo

Nizsza liczba wskazuje na jakiej wysokosci osiggniesz wysoko$¢ startowq. WartoS¢ ujemna
oznacza, ze bedziesz tam ponizej wymaganej wysokosci startowe;.

Wysokos$¢ przylotu do startu nie jest oparta na MacCready, ustawieniu szybowca ani ustawieniach
wiatru. Jest on obliczany na podstawie roznicy energii podczas lotu w linii prostej. Daje to bardzo
doktadne oszacowanie na jakiej wysokosci bedziesz przybywac na lini startu. Przyspieszenie
spowoduje wiekszg utrate energii, a wysoko$¢ nadejscia zmniejszy sie; spowolnienie do predkosci
optymalnej zmniejszy straty energii, a wysokos¢ przylotu wzrosnie.
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Goérny z6tty numer pokazuje aktualng predkos¢é wzgledem ziemi, a znaki wskaza, czy musisz
zwolni¢, czy mozesz przyspieszyc.

Na powyzszym zdjeciu znajdujemy sie 118 metréow nad torem lotu, aby rozpoczac zadanie.
Nasza predkos$¢ wynosi 111 km / h, a znaki wskazujg, ze mozemy przyspieszyc.

Predkosc¢ startu i tryb wysokosci startu sg dostepne tylko wtedy, gdy zaznaczona
jest opcja Nawiguj do najblizszego punktu.

5.7.2.4 Opcje zadania
Po zakonczeniu zadania mozna go zapisa¢ w aktywnym pliku punktéw zwrotnych. Nacisnij
ZAPISZ, a na ekranie pojawi sie komunikat "Zadanie zapisane".

Time: 05:00

276° 178
2_ #';D.D.DLAII-M—ED_O_‘L 1kr‘r'
3. Cn essage .

F. Sv. L Bkm
© Task saved.

Jesli zadanie juz istnieje w aktywnym pliku punktéw zwrotnych, wyswietlany jest komunikat
"Zadanie zostafto juz zapisane!”.

5.7.3 Nowe zadanie (Tworzenie zadania)

Upewnij sie, ze co najmniej jeden plik punktow zwrotnych jest zatadowany do gtéwnego
wyswietlacza i jest zaznaczony oraz oznaczony jako aktywny plik punktéw zwrotnych.
SzczegOtowe informacje na temat przesytania plikow punktow zwrotnych do systemu
znajduja sie w rozdziale 5.1.5.1.

Wybierz czas zadania (jesli zadanie obszarowe) i nacisnij przycisk EDYCJA. W razie potrzeby
wprowadz czas zadania (dla zdan obszarowych). Obrd¢ pokretto wyboru STRONA, aby
zwiekszy¢ czas w 15-minutowych krokach i pokretto wyboru POWIEKSZENIE, aby zwiekszy¢
czas zadania w 1-minutowych krokach. Zamknij okno edycji czasu zadania i obré¢ pokretto
STRONA, aby wybrac pierwszy pusty punkt.

Nacisnij przycisk EDYCJA i wprowadz nazwe punktu zwrotnego. Wprowadzanie nazwy punktu
jest bardzo proste. Wprowadz pierwszg litere nazwy punktu zadania za pomocg pokretta
STRONA. "Pomocnik" pokaze pierwszy punkt zwrotny, ktory pasuje do tej litery.
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Unknown task Time: 00:00 |Unknown task Time: 00:00 |Unknown task Time: 00;00
5. 5 Is. sM Peter ‘

CACEL SOURCE4§ CHAR>> SELCT CACEL SOURCE~§ CHAR>> SELCT CACEL

Nacisnij przycisk ZNAK>>, a kursor przesunie sie na drugg litere. Uzyj pokretta STRONA, aby
wybra¢ drugg litere. Jesli chcesz powrdci¢ do pierwszej litery, obrd¢ pokretto wyboru
POWIEKSZENIE w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Powtarzaj te procedure, az wybrany zostanie zgdany punkt. Nacisnij przycisk WYBIERZ, aby
zakonczy¢ wybor. Jesli nie znasz doktadnej nazwy punktu, wybierz pierwszg litere i nacisnij
przycisk WYBIERZ. Teraz przejdz do zadanego punktu za pomocg pokretta STRONA.
Nacisnij ponownie przycisk WYBIERZ, aby zakonczy¢ wybor.
Okno dialogowe edycji zadania powinno wyglada¢ jak na ponizszym obrazku. Litera "S"
oznacza, ze wybrate$ punkt startowego, a litera "F" oznacza, ze wybrate$ punkt koncowy.
Przesun kursor w dét do nastepnego pustego punktu i powtdrz powyzszg procedure, az do
wpisania catego zadania. Obok nazwy wysSwietlonego zadania sg pokazane namiar oraz
odlegtos$¢ od poprzedniego punktu. Kiedy jeste$ na ziemi, w ostatniej kolumnie jest pokazany
czas od startu. Obliczenia potrzebnego czasu liczone na ziemi opierajg sie tylko na teorii
MacCready'ego i nie uwzgledniajg wiatru. Jesli wprowadzono czas zadania, w ostatnim
wierszu wyswietlany jest czas delta (tDELta).
Po uruchomieniu zadania, potrzebny czas zostanie zmieniony na szacowany czas przybycia
do danego punktu.
VIEW ~@ STARTS OPTIONS §| MORE>> VIEW ~@ STARTS OPTIONS @ MORE>>
502kn-FAILT. (50 Lim) Time:[05:00 |502km-FAItr.(501im) Time: 00:00
S. Sv. Peter S. Sv. Peter

1. Corvara 178km 1. Corvara 276° 178km

2. #5000bert 140km | N46°33.167" - E011°53.300"
3. Crnivec 1421 2. #5000bert 57° 140k

F. Sv. Peter 41 8km 3. Crnivec 137° 142km
tDelta: 3:28 | Sv. Peter 289° 41.8km

Jesli chcesz zmieni¢ zrodto wyboru punktéw, ktore uzywanych do tworzenia zadan, nacisnij
przycisk ZRODLO i wybierz odpowiednie zrédto. Dostepne s3 trzy opcje: aktywny plik
punktow zwrotnych, wszystkie wybrane punkty zwrotne pliku lub pliki punktow
zwrotnych i lotnisk.

Strona 134 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

502km-FATtr. (50 1km)

S. 8 JS. ' 19,8
1. Corvara 276° 178m 49 5
2. #5000bert 57°  140km o i 270k
3. Crnivec 137° 142km ‘ 178km
F. Sv. Peter 289° 41.8km .9 31.0km

= Cortina 15%m ]
[+ Corvara 178k

+ Crnivec 41.8km
=Enemonzo 101km
@ Felbertauern 155km
# Feldkirchen 37.2km
# Friesach 63.3km
+ Gemona 81.1km

Active Wpts = Golica 15.5m
All Wpts (
Wpts+Apts
o ) X,
CANCEL SOURCE« CHAR>> SELECT CANCEL

Czasami fatwiej jest zobaczy¢ liste wszystkich punktéw zwrotnych. Naci$nij przycisk LISTA,
aby zmieni¢ metode wyboru na tryb listy. Naci$nij przycisk FILTR, by powrdci¢ do tego
trybu. W trybie wyboru listy mozliwe jest SORTOWANIE punktéw na podstawie nazwy,
odlegtosci lub namiaru. Odlegtos$¢ i namiar sg obliczane z poprzedniego punktu w zadaniu.
Jest to bardzo przydatne, gdy nie znasz dokfadnie nazwy punktu zwrotnego, ale tylko
kierunek, odlegtos¢ oraz dokad sie udac.

MORE>> VIEW vl STARTS q OPTIONS @ MORE>>

Time: 00:00 [502km-FAItr.(501km) Time: 00:00
1.Corvara  276° 178m 02:10 |1. Corvara 276° 178im
2. #5000bert 57°  140km | N46°33.167' - E011°53.300"
3. Crnivec 137° 142im 2. #5000bert 57°  140km

F. Sv. Peter 289° 41.8km 3. Crnivec 137° 142
F. Sv. Peter 289° 41.8m

o 3 &
CANCEL CANCEL

Naci$nij przycisk WIDOK, aby zmieni¢ widok z listy na szczegbétowy widok listy. W
szczegdtowym widoku listy podane sg jeszcze szeroko$¢ i dtugo$¢ geograficzna dla
wybranego punktu zadania. Nacisnij ponownie przycisk WIDOK, aby przejs¢ do trybu edycji
mapy.

5.7.4 Tworzenie zadania w SEEYOU

Zadania mozna réwniez tworzy¢ w oprogramowaniu SeeYou, by je pdzniej zatadowac do
systemow LX.

Aby uzyskaé wiecej informacji na temat tworzenia zadania w SeeYou, przeczytaj
instrukcje, ktdérg mozna znalez¢ tutaj: www.naviter.com

Aby zatadowac zadanie do systemu LX, patrz rozdziat: 5.7.5.
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5.7.5 tadowanie zadania

Mozliwe jest zatadowanie zadania z zapisanych zadan w aktywnym pliku punktéw zwrotnych.
Wybierz akcje ZALADUJ w trybie zadania. Pojawi sie okno dialogowe z listg wszystkich
zapisanych zadan.

Task Load BRI

_ 63 Local Tasks 1
300km-Out&Return

Krvavec Zgornjaa-slo300 final-Krvavec Zgornjaa

504km-FAItr.(486km): 5000 vzhod
Kunigunda-Hodos Cestnokriz-Semic Zelezniska-Kurji V-
Kunigunda

504im-FAltr.(486km): 500 zahod
Kunigunda-Kepa-Crnomelj Viadukt-Hodos Cestnokriz-
Kunigunda

526km-FAItr.(486«m): 5000 jug vzhod zal

Kunigunda-Semic Zelezniska-Hodos Cestnokriz-Kurji V-
Kunigunda

= Files on SD
300km-Out&Return

Krvavec Zgornjaa-slo300 final-Krvavec Zgornjaa

DELETE

Catkowity dystans zadania, opis zadania i punkty zadan sg wys$wietlane dla kazdego
zapisanego zadania. Wybierz zadane zadanie, obracajgc pokretto STRONA i wybierajac
ZALXADU]. Wybrany plik zostanie zatadowany do aktywnego zadania i otworzy sie okno
dialogowe edycji zadania.

Mozliwe jest réwniez usuwanie zadan z aktywnego pliku punktow zwrotnych. Nacisnij
przycisk USUN, aby usung¢ wybrane zadanie.

Zadania mozna sortowa¢ wedtug: punktu poczatkowego, odlegtosci zadania oraz opisu
zadania. Nacisnij przycisk SORTUJ, aby przetacza¢ miedzy metodami sortowania.

5.7.5.1.1 kadowanie Zadania z Soaring Spot (S.SPOT)

Jesli LX ma wigczong opcje Wi-Fi i ma nawigzane pofaczenie z Internetem, woéwczas
dostepny bedzie przycisk S.SPOT. Uzytkownik powinien wybra¢ zawody i klasy wyscigowe.
Wiaczajac opcje "automatycznie pobieraj zadania i przesylaj lot" wszystko zostanie
wykonane bez Zzadnej operacji wymaganej na instrumencie (jesli zadania sg dostepne i jesli
jest nawigzane potaczenie internetowe).

FLX2 Soaring Spot Tasks FLX2 Soaring Spot Tasks FLX2 Soaring Spot Tasks

Contests in progress

INo contests | New Zealand National Multi-Clas! New Zealand National Multi-Clas¢

Classes
M Automatically download tasks
O Automatically upload flight
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5.7.5.2 Tryb edycji mapy

W trybie mapy mozliwe jest utworzenie na niej zadania. Uzyj pokretta TRYB, aby przesungé
szary krzyzyk w lewo lub w prawo, a pokrettem STRONA, aby poruszaé sie w goére i w dot.
Przekre¢ pokretto POWIEKSZENIE, aby powiekszy¢ mape.

VIEW ~§ STARTS | OPTIONS § MORE>>

o

Przesun krzyzyk do punktu zadania, aby go wybrac i przenie$¢. Przesun krzyzyk na etap
zadania, aby wstawic punkt.

5.8 Tryb Termiczny (Asystent Krazenia)

System moze przetgczyc¢ sie w tryb termiczny automatycznie. Kiedy szybowiec wleci w komin
termiczny, urzadzenie przefgczy sie na strone termiczng, a POWIEKSZENIE dostosuje sie
zgodnie z ustawieniami okreslonymi w rozdziale: 5.1.6.5.

Moze byc¢ tylko jedna strona ustawiona jako termiczna dla trybu lotniska, trybu punktéw
zwrotnych i trybu zadania. Mozesz zmienic biezgcq strone na tryb termiczny w ustawieniach
opisanych w rozdziale 6.3.25.

W tym oknie dialogowym mozesz go wigczyé, a takze zmieni¢ dtugos¢ Sciezki, kolorowanie
linii i powiekszenie mapy w trybie termicznym.

re Dis Alt T
© ey 1451 = 82

Poprzednia strona nawigacyjna zostanie przywrdcona, gdy szybowiec przestanie krgzyc.
Mozesz rowniez recznie wyjs¢ z trybu termicznego, obracajgc pokretta STRONA lub
POWIEKSZENIE.
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6. Uklad strony nawigacji

Na gtdwnym wyswietlaczu uktad strony nawigacyjnej mozna catkowicie zmodyfikowac i
dostosowac do preferencji uzytkownika. Istniejg dwie mozliwosci dostosowania strony:

e LX Styler program -darmowy program dla systemu operacyjnego Windows, ktéry
mozna pobrac z naszej strony internetowej www.Ixnav.com (wiecej informacji mozna
znalez¢ w instrukcji LX Styler)

® LAYOUT- opcja na gtdwnym wyswietlaczu, w ktorej mozna modyfikowaé wybrane
strony nawigacyjne.

Zdecydowanie zalecamy uzycie programu LX Styler zamiast opcji LAYOUT. LX
Styler moze by¢ uzywany w zaciszu wtasnego domu przez dtugi okres zimowy,

9 kiedy masz ograniczony dostep do swojego szybowca. Uzyj opcji LAYOUT, aby
szybko zmieni¢ uktad tuz przed lotem.

Tylko w tym rozdziale wyjasnione zostanie dostosowanie urzadzenia. Aby uzyskac wiecej
informacji o LX Styler, zapoznaj sie z jego instrukcja.
Strona nawigacyjna skfada sie z wielu symboli i navbox'dw, z ktérych kazdy jest w petni
konfigurowalny
Nacisnij przycisk LAYOUT na ekranie nawigacyjnym, a pojawi sie okno dialogowe z kilkoma
opcjami.
® EDYTUJ wejdzie w tryb dostosowywania strony.
® USUN usunie biezaca strone. Przed tg akcjg wyswietli sie komunikat potwierdzajacy.
e DODAJ (NAD/POD)opcje tworzg pustg strone i umieszczajg jg powyzej lub ponizej
biezacej. Nowo utworzone strony zostang wprowadzone w tryb edycji.
e KOPIUJ (NAD/POD) opcja skopiuje biezgcg strone powyzej lub ponizej niej.
Zduplikowane strony wejda w tryb edycji
e USTAWIENIA otworzy okno dialogowe, w ktérym ustawione sg globalne wtasciwosci
strony nawigacyjnej. Uzyj tego okno, jesli chcesz zmieni¢ wiasciwosci czcionki dla
wszystkich symboli naraz.
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6.1 Uklad edycji strony

Gdy jeste$ w trybie edycji, wybrany symbol zostanie narysowany jasnoniebieskim ttem. W
lewym gérnym rogu wyswietlane sg informacje o tym symbolu. W $rodku symbolu znajduje
sie krzyz ze strzatkami, ktdre wskazujg, ze symbol jest teraz w trybie ruchu. Jest to réwniez
wskazane przez etykiete pozycji w polu tekstowym informacji w lewym gérnym rogu.

Uzyj pokretta wyboru stron, aby przesuwac¢ symbol w lewo iw prawo, a pokrettem wyboru
POWIEKSZENIE, aby przesungé symbol w goére iw dét. Obrd¢ pokretto wyboru TRYB, aby
wybrac inne symbole. Dostepnych jest kilka akcji za pomocg przyciskow:

® NOWY utworzy nowy symbol. Pojawi sie okno dialogowe z listg dostepnych symboli.

® USUN usunie wybrany symbol. Przed skasowaniem symbolu wyéwietli sie komunikat
potwierdzajacy.

® EDYCIA akcja uruchomi okno dialogowe edycji wybranego symbolu. Tutaj znajdujg
sie wszystkie szczegoty wybranego symbolu.

® Zm. Rozm./Przesun Przycisk przetgcza pomiedzy trybem ruchu i trybem zmiany
rozmiaru. W trybie ruchu krzyzyk ze strzatkami zostanie narysowany wewngtrz
symbolu, a pozycja zostanie napisana w polu tekstowym informacji. W trybie zmiany
rozmiaru dwie strzatki sy rysowane na krawedzi symbolu. Pokazujg rowniez kierunek
zmiany rozmiaru. W polu tekstowym informacji podano wysokoS¢ i szerokoS¢
symbolu.

® ZAMKNIJ akcja zamknie tryb dostosowywania i powrdci do normalnego trybu
nawigacji. Okno dialogowe potwierdzenia i zapisania zmian pojawi sie przed
wyjsciem.

Apt:CELIE

o
|| Plane 7

%% Width: 60, Height: 60
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6.2 Akcje przyciskow

Panorama zmieni gtéwny wyswietlacz w tryb panoramowania. W tym trybie uzytkownik
moze poruszac sie po mapie we wszystkich kierunkach.
Flarm wyswietli liste wszystkich widocznych obiektéw FLARM. Mozesz wybraé jeden i

uzywac go do celéw nawigacyjnych.

STREFY pokazuije liste stref przestrzeni powietrznej w poblizu aktualnej pozycji.

Mapa element stuzy do szybkiego modyfikowania parametrow mapy.

Wiatr otworzy okno dialogowe, w ktérym jest pokazany rozktad wiatru wraz z
wysokoscig, mozna ustawi¢ dane wiatru i wyswietlic metody obliczania wiatru. Wiecej
szczegbtow znajduje sie w rozdziale 6.2.1.3.

Mc/Bal ustawi MacCready, balast i btedy (wiecej szczegdtdw w rozdziale 6.2.1.1).

WYBIERZ stuzy do wyboru lotniska jako howego celu nawigacyjnego
Event stuzy do rejestrowania wydarzenia. Szybko$¢ nagrywania zostanie zwiekszona do

1 na sekunde przez jedng minute. Na ekranie pojawi sie komunikat " Event marked".
Marker stuzy do zaznaczenia aktualnej pozycji i utworzenia punktu zwrotnego.

Rot.FAI obrdéci obszar FAI, jesli jest wigczony. Ta opcja nie jest wyswietlana, jesli nie

jest on wigczony.
Zespot otworzy okno dialogowe, w ktorym pilot moze wpisaé kod zespotu swojego

partnera. Kod zespotu jest zgodny z aplikacjg SeeYou Mobile.

Szablon uruchomi edytor uktadu strony. Tutaj mozna zmieni¢ uktad aktualnej strony
nawigacyjnej.

NOC zredukuje pods$wietlenie do poziomu akceptowalnego do latania w bardzo ciemnych

warunkach

NOTAM w budowie

Xpdr otwiera panel do konfiguracji transpondera, kiedy jest zainstalowana opcja 232
Bridge.

Radio. otwiera okno dialogowe do konfiguracji radia, kiedy jest zainstalowana opcja 232
Bridge.

Wyslij jest dostepna tylko wtedy, gdy mamy konfiguracje dwumiejscowg z urzadzeniem
na tylnym siedzeniu. Nacisnij ten przycisk, aby wystaC biezacy punkt nawigacyjny do
urzadzenia tylnego siedzenia. Ta czynno$¢ wymusi zmiane celu nawigacyjnego dla
wybranego trybu nawigacji na tylnym siedzeniu.

Off wytgczy instrument. Zostanie wysSwietlony komunikatLX9000 wytgcza sie. Prosze

czekac.

Message

LX9000 is shutting
down. Please wait.

Dis

“%m 9 ]:0 m
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Gtowny wyswietlacz mozna rowniez wytgczy¢, naciskajgc gorny lewy przycisk, az
pojawi sie komunikat "wytgczenie".

® Edytuj akcja stuzy do edycji zadania. Jest to jedyne zadanie, ktdre zostanie

zadeklarowane i bedzie dostepne do nawigacji.
® Nowy Przycisk doda nowy punkt zwrotny. Nowy punkt mozna réwniez skopiowac z bazy

danych lotnisk.
® Usun Przycisk usuwa wybrany punkt.

® Przemiesc akcja jest uzywana w zadaniach obszarowych do przemieszczania punktu

nawigacyjnego wewnatrz wybranego przypisanego obszaru.
® Restart stuzy do ponownego uruchomienia zadania. Ta akcja jest dostepna tylko

podczas lotu.
® Krag jest dostepny, gdy zdefiniowano wiele punktéw poczatkowych i jest uzywany do

zmiany oraz krgzenia w punktach poczatkowych.
e Uzbr., Start lub Nst.. Opcja stuzy do rozpoczecia zadania lub przejscia do nastepnego

punktu zwrotnego.

Po nacisnieciu dowolnego z o$miu przyciskow zostang wyswietlane funkcje przyciskow. Jesli
wybrany przycisk zostanie nacisniety jeszcze raz, wybrane dziatanie zostanie wykonane.

Naci$nij przycisk WIECEJ>>, aby zobaczy¢ wiecej opcji. Jesli naktadka jest dostepna,
zachowanie bedzie nieco inne. Po nacisnieciu przycisku wyboru na naktadce pojawi sie menu
zamiast funkcji przyciskéw.
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mc/BAL |8 ROT.FAI
SELECT I EVENT
MAP X TS STYLE

WIND =B ~ NIGHT
_ AIRSPACE ] %

Za pomoca klawisza GORA / DOk pilot moze wybiera¢ pomiedzy opcjami

Funkcje przyciskdw lub menu nakfadki znikng automatycznie po 10 sekundach,
jesli nie zostang podjete dalsze dziatania.

6.2.1.1 MacCready, ustawienia balastu i owadow

Sg to prawdopodobnie ustawienia najczesciej uzywane przez pilotdéw podczas lotu. Nacisnij
przycisk MC / BAL. Pojawi sie okno dialogowe dotyczace MacCready, balastu i owadow.

Apt:Livno 10:59 —= Apt:CELIE 10:43 Apt:Livno 11:00 &=
) f B ‘ QG
. | P k o |

\) , s
z
ORI

" Maccready [N .
+0.0m/s | S 78kg gl 0%

! Overload: 1.00 Load: 43kg/m2 (0} ! Overload: 1.00
| E: 52 at 97kmh E: 47 at 111kmh I E: 52 at 97kmh

153 Thermal Brg Dis Alt ] O

'-| AR e 3 ;-3 AR e
CLOSE SENGMPA) +04m/s § BAL B3 CLOSE X DUMP N EMPTY 8 BUGS Gflai CLOSE CERMEEPAL CLEAN | c &

Uzyj pokretta wyboru STRONA, aby zmodyfikowaé ustawienie MacCready. W $rodkowym
przycisku znajduje sie sugestia ustawienia MacCready opartego na ostatnich czterech
kominach termicznych. Dodatkowo do wybranej wartosci MacCready wysSwietlane jest
rowniez obcigzenie skrzydta wraz z obliczonym wspdtczynnikiem opadania z odpowiednig
predkoscia.

Zauwazysz, ze wartos¢ MacCready wyswietlona na dolocie ma kolor zétty lub
czerwony. Kolorowa wartos¢ wskazuje, ze odpowiadajgca biezgcemu wiatrowi i

@ wybranemu celowi warto$¢ MacCready jest zbyt niska. Zwieksz warto$é
MacCready.

Nacisniecie przycisku ZAMKNIJ zamknie okno dialogowe i powrdci do strony nawigacyjnej.
Zmiany zostang zapisane. Okno zostanie automatycznie zamkniete po 10 sekundach, jesli nie
zostanie podjete zadne dziatanie.
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Nacisniecie przycisku BAL przetagczy menu z ustawienia MacCready na ustawienia balastu.
Balast wprowadza sie w wartosciach zdefiniowanych w menu (patrz rozdziat 5.1.9.5). Mozesz
ustawic¢ obcigzenie pustego szybowca, naciskajgc przycisk Pusty. Kiedy dane sg parametry
szybkosci zrzutu wody, pojawi sie przycisk ZRZUT. Nacisnij przycisk DUMP po otwarciu
zaworow zrzutu wody. System automatycznie odlicza ilo$¢ zrzucanej wody. Po zamknieciu
zaworu wody naci$nij przycisk STOP. To obliczenie dziata tylko wtedy, gdy wszystkie wagi sg
poprawnie wpisane.

Mozna rowniez podtgczy¢ cyfrowe wejscie do zaworu wody. W takim przypadku
odliczanie rozpocznie sie i zakofczy automatycznie. Zobacz takze rozdziat

Q 5.1.11.1.4, aby uzyskac szczegdtowe informacje na temat definiowania wejscia
cyfrowego.

Nacisniecie przycisku OWADY spowoduje ponowne przetgczenie menu z ustawienia Balastu
na ustawienie owaddéw. Ustawienie btedu stuzy do ustawienia zmian biegunowej z powodu
zabrudzonego skrzydta. Dane wejSciowe to procentowy spadek doskonatosci (5% oznacza
spadek doskonatoéci 0 5%). Naciéniecie WYCZYSC natychmiast ustawi btedy na zero. MC
powrdci do ekranu MacCready.

6.2.1.2 Ustawienia mapy

Mape mozna szybko skonfigurowac¢ za pomocg tego okna dialogowego. Wybierz orientacje

mapy w ustawieniach orientacji.

Mapa moze mie¢ orientacie péinocna, wschodnia, zachodnig lub potudniowg. Te

orientacje sg state i nie zalezng od pozycji szybowca. Dodatkowo, oprdcz tych trybéw danych

jest kilka innych, ktére obrécg mape w miare zmiany potozenia szybowca:

® Wag. Trasy Trasa szybowca wzgledem ziemi zawsze bedzie skierowana do gory

® Wg. Kursu zawsze bedzie miat kurs lotu w kierunku do géry. Jesli modut kompasu jest
dostepny, kierunek zostanie pobrany z kompasu, w przeciwnym razie kurs zostanie
obliczony na podstawie wiatru i wektoréw predkosci wzgledem ziemi.

® Wg. Celu bedzie pokazywaé punkt docelowy w gdrnej czesci ekranu.

Map Options
Flight orientation Circling orientation
INorth up ' North up
M Zoom to target M Map
M Terrain [ Raster M Airspace
¥ Wpts M Flarm  Path
M Cur. trk. O Rng.cir. [ Opt. dis.

[0 FAl area [ GId. rng.

Orientacja mapy jest ustawiana osobno dla prostego latania oraz krazenia. Jesli opcja
Przybliz do celu jest zaznaczona, powiekszenie zostanie automatycznie dostosowane tak,
aby punkt docelowy byt zawsze widoczny. Maksymalny powiekszenie to 200 km, a minimalne
to 1 km. Pola wyboru bedg wigczac i wytgczaé nastepujgce elementy:

@ Mapa - cala mapa zostanie wtgczona / wytgczona.
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Teren — tylko teren zostanie wigczony / wytaczony

Raster— zeskanowane mapy zostang wigczane / wylgczane

Strefy —wiaczanie / wytaczanie wyswietlanie przestrzeni powietrznej.

PZ'y —rysowanie punktéw zwrotnych zostanie wigczane / wytgczane.

Flarm — wigczanie / wytgczanie wyswietlania radaru FLARM

Sciezka —przeleciana ciezka lotu jest wigczona / wylaczona.

Akt. tor— biezagcy wektor Sciezki

Okr. zasiegu — okregi zasiegu

Opt. Dys. — zoptymalizowany dystans

Opt. Trj. —zoptymalizowany tréjkat.

Opszar FAI — Asystent trojkata FAI jest wigczony / wytgczony.

Zasieg szyb.— Jest zasiegiem szybowania i pokazuje, ktory obszar jest wcigz
dostepny z aktualng wysokoscia, wiatrem i ustawieniem MacCready.

Obiekt FLARM moze byc¢ rowniez ukryty, poniewaz tryb konkursowy jest wtgczony
lub jest on w trybie prywatnym. Sprawdz te ustawienia, jesli obiekty FLARM nie sg
widoczne, nawet jesli element jest zaznaczony.

Mozliwe jest zapisanie ustawien mapy do przysztego uzytku. Istniejg dwie lokalizacje pamieci
PAMIEC 1 i PAMIEC 2 dla dwdch rdznych ustawien pamieci.
Map Options

Orientation

|Tr'ack up | 0O Zoom to target

& Map M Terrain Raster
A Message

© Options stored to i
| memory(1)! ea

Naciénij przycisk PAMIEC 1 przez dtuzszy czas. Wyéwietli sie komunikat " Opcje zapisane w
pamieci (1)', a ustawienia zostang zapisane. Zmien troche ustawienia. Naci$nij przycisk
PAMIEC 2 przez diugi czas. Zostanie wyéwietlony komunikat "Opcje zapisane w pamieci
(2)', a ustawienia zostang zapisane w pamieci 2. Teraz krétkie naci$niecie PAMIEC 1
wywota zapisane ustawienia z pamieci 1.
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6.2.1.3 Wiatr

Gléwny wyswietlacz stale oblicza wiatr za pomocg czterech réznych metod. Metoda réznicy
predkosci jest uzywana podczas krazenia i uwzglednia réznice predkosci wzgledem ziemi w
jednym okrazeniu. Dryf pozycji krazenia. Minimum trzy okregi muszg zosta¢ ukonczone,
aby uzyskac pierwsze pomiary wiatru. Trzecia metoda to polaczenie, ktére uwzglednia
réwniez predkosc¢ lotu otrzymang z wariometru.

Jesli dostepny jest modut kompasu, wiatr jest rowniez szacowany za pomocy trojkata
wiatru. Obliczony wiatr jest przechowywany w warstwach. Wysoko$¢ warstwy wynosi 300 lub
1000 stdp i nie moze by¢ ona modyfikowana przez uzytkownika.

“7 Direction Speed
-[040° | Bk
B Start alt End alt
B 12000m
M speed difference

... M position drift

99708 &1 combination
14°/05
399/06
60°/06

939/07

Na urzadzeniu na tylnym siedzeniu znajduje sie dodatkowa metoda nazywana siedzenie
pierwsze. Po wybraniu metody siedzenie pierwsze urzadzenie wykorzysta wiatr obliczony
przez urzadzenie na przodzie, a wszystkie inne metody zostang wytaczone. Bedzie to
skutkowato tym, ze oba urzadzenia uzywajg tego samego wiatru do obliczen.

Profil wiatru jest pokazany po lewej stronie okna dialogowego. Zétta kolorowa wysoko$é
wskazuje naszg aktualng wysoko$¢ MSL. Za pomocg pokretta POWIEKSZENIE mozesz
przewija¢ warstwy wiatru w gére iw dot.

Uzyj przycisku EDYCJA, aby recznie wprowadzi¢ dane wiatru. Jesli zostanie wprowadzony
nowy kierunek wiatru, wszystkie kierunki wiatru w zasiegu od wysokosci startowej do
koncowej zostang zmodyfikowane. Ta sama procedura jest uzywana dla predkosci wiatru.
Uzytkownik moze réwniez wytgczy¢ lub wigczyé konkretng metode wiatru. Zalecane jest
jednak wigczenie wszystkich metod.

Gdy wiatr zostanie zmodyfikowany zgodnie z twoimi potrzebami, nacisnij przycisk OK, aby
zaakceptowac wartosci wiatru. Okno dialogowe zamknie sie automatycznie.

Po nacisnieciu przycisku ANULUJ okno dialogowe wiatru zostanie zamkniete bez
zastosowania zmienionych wartosci.

W konfiguracji dwuosobowej, drugie urzadzenie mozna ustawic tak, aby odbierato
Q informacje o wietrze z pierwszego siedzenia, zaznaczajgc opcje SIEDZENIE
PIERWSZE.

6.2.1.4 Przestrzen powietrzna

Okno dialogowe stref powietrznych pokazuje liste stref przestrzeni powietrznej w poblizu
twojej pozycji. Odlegtosci w pionie i poziomie sg obliczane dla wszystkich stref przestrzeni
powietrznej bedacych na liscie.

Strona 145 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

Airspace 430 Airspace Edit
BEAUVECHAIN TMA 2 s Name
C. 3500MSL 1067m AVianO CTR

v.dist: Unknown 2500Msi 62m
. Typ: cl
HAIN TMA 3 = =
c 4500MSL 1372, IControl zone | Class E
Dist: Inside, V.dist: Unknown 2500M5L 762 | | Upper limit

195 FL

Lower limit

1 m AGL

Przycisk WIDOK przetgcza widoki listy. Po nacisnieciu przycisku STATUS stan wybranej
strefy powietrznej bedzie przetaczat pomiedzy OFF zawsze, OFF dzisiaj, OFFhh: mm i
wiaczony.

Po nacisnieciu przycisku EDYCJA otworzy sie nowe okno dialogowe, w ktérym mozna
modyfikowaé wiasnosci wybranej strefy. Wiecej szczegdtdw znajduje sie w rozdziale 5.1.5.3.
Kiedy strefa zostanie naruszona, odlegtoS¢ przybierze kolor pomaranczowy.

Wyswietlanie mapy przestrzeni powietrznej jest dostepne tylko w serii LX90xx.
Seria LX80xx nie moze go wyswietli¢ z powodu ograniczonej wielkosci
wyswietlacza.

Naciéniepie przycisku WSZYSTKIE spowoduje wytaczenie wszystkich przestrzeni powietrznych
na DZIS lub ZAWSZE. Aby je ponownie wiaczy¢, nacisnij WSZYSTKIE i wybierz opcje
AKTYWUI.

Mame

Aviano CTR

Type Class
(Control zone | Class E
Upper limit

195 FL

Lower limit

1 m AGL

Nacisnij EDYTUJ, aby edytowaé dane wybranej strefy. W tym oknie dialogowym mozna
modyfikowac typ strefy, klase i granice wysokosci.

6.2.1.5 Marker

Nacisniecie przycisku MARKER spowoduje utworzenie nowego punktu zwrotnego z biezaca
szerokos$cig i dtugoscig geograficzng oraz wysokoscig elewacji na podstawie bazy danych
terenu. Nazwa punktu jest generowana z biezacej daty i czasu oddzielonych znakiem minus i
poprzedzonych znakiem podkreslenia.
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DIS/BRG LON/LAT

Mame Code Mame Code

_110111-141033 _110111-141033

Style Elevation Style Elevation

Marker 3841~ Marker 3841~

Latitude Longitude To waypoint _Brg ]

$24°52.043' E018°27.880'  |KIRIPOTI 1343° 178

RwyDir Rwylen RuwryWidth Frequency RwyDir Rwylen RuwryWidth Frequency
0° ===ft ===ft 0° ===ft ===ft

Dane punktu zwrotnego mozna modyfikowac. Wiecej szczegdtdw znajduje sie w rozdziale
5.6.1. Naciénij przycisk OK, aby zapisa¢ zaznaczony punkt lub nacisnij ANULUJ, aby wyjs¢
bez zapisywania. Nacisnij przycisk PRZEJIDZ, aby natychmiast nawigowa¢ do wybranego
punktu.

6.2.1.6 Xpdr

To okno dialogowe bedzie dostepne tylko po zainstalowaniu opcji 232 Bridge i wykorzystaniu
go jako mostu dla transpondera. W tym oknie dialogowym wyswietlany sg aktualny squawk,
typ i poziom lotu.

alll Apt:CELIE

2211

Mode

SBY

Flight level

Uzyj TRYB, aby wybrac tryb dziatania podtgczonego transpondera (STBY, GND, ON, ALT).
Nacisnij CODE, aby wprowadzi¢ kod squawk. Naci$nij VFR, aby automatycznie ustawi¢ kod
squawk na 7000. Nacisnij IDENT, aby zidentyfikowac.
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6.2.1.7 Radio

To okno dialogowe bedzie dostepne tylko po zainstalowaniu opcji 232 Bridge i wykorzystaniu
jej jako mostu radiowego. W tym oknie dialogowym wyswietlana jest czestotliwos¢ aktywna i
standby, status transmis;ji i regulacja gto$nosci.

alll Apt:CELIE
1511525

Active frequency

128.800

Passive frequen
| 1121.000

x
CLOSE g HISTORY§

Naciénij przycisk UST. CZESTOTLIWOSC, aby zamieni¢ czestotliwos¢ aktywna i gotowosci.
Nacisnij przycisk SQ, aby przetgcza¢ kontrole gtosnosci pomiedzy poziomem glosnosci,
blokada szumdéw i gltosem. Uzyj lewego gdérnego pokretta, aby go wyregulowaé. W
rozwijanym menu HISTORIA zapisana jest lista ostatnio uzywanych czestotliwosci. Nacisnij
DUAL, jesli jest dostepny, aby jednoczesnie stuchac czestotliwosci aktywnej i gotowosci.
Nacisnij 8.33 KHz, aby przetgcza¢ pomiedzy odstepami 25 KHz i 8,33 KHz.

6.2.1.8 Zespot

Funkcja Zespdt pomoze Ci znalezé lub ukryé swojego kolege z druzyny. Pozwala ci dzieli¢ sie
pozycjg z innymi pilotami, a nawet szyfrowac tg informacje tak, by twoi konkurenci nie byli w
stanie jej rozszyfrowac.

illl Apt:BICESTER Team code setup
X 137°»

~Team reference polint
Latitude Longitude

N51°54.910' WO001°08.110'

Team password
Team code
Enter team code:
A

My position code:

HGEM

Aby go uzyé tej opcji, naciénij przycisk ZESPOL. Najpierw musisz wejé¢ do punktu
referencyjnego druzyny. Naci$nij przycisk USTAWIENIA, aby wybra¢ zrodiowy punkt
zwrotny do obliczen. Konieczne jest, aby twdj kolega z druzyny zrobit to samo. Jesli chcesz

ukry¢ informacje od innych, wprowadz hasto zespotu. Ponownie wszyscy piloci muszg wpisaé
ten sam klucz.
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Podczas lotu zostate$ zapytany o swojg pozycje, odpowiedz "Hotel-Golf-Echo-Mike". Twoj
kolega z druzyny kliknie przycisk druzyny, wpisze kod i powie "Dzieki", podczas gdy inni nie
bedg o tym wiedzie¢, jesli nie majg hasta.

6.2.1.9 FLARM

Nacisnij przycisk Flarm, aby wyswietli¢ liste innych szybowcéw odebranych przez FLARM.
Wyswietlany jest podzielony: ekran z mapg i lista wszystkich odebranych szybowcéw od
ostatniego wiaczenia

| BENEN Flarm TR EESEEal | BENER Flarm U IESiEa |
/ \ / |
. m
5

Py
{7 Handlova [ Handlava
Device ID Dis Brg Device 1D i

| E3 0.0%wm 180°+0.0" 261m ||| AA1236
H1 0.0lm 0° +0.0"% 258m |l© DDDF20 0.28 190° +0.8% 509m
AADDCE 0.02wn 180°+0.0" 258m | [x DDBBAC 0.29m 95° -1.5% 191m
A19187 - AA1235
;]
A2CESF  0.05m 182°+0.0% 259
A2CC73  0.06km 180°+0.0M% 262m

ACTIVE ACTIVE

Lista jest sortowana wedlug odlegtosci. Identyfikator urzadzenia, odlegtos¢, namiar,
wariometr i parametry wysoko$ciomierza sg wyswietlane na liscie. Zagubiony cel jest nadal
widoczny na liScie, pokazujac kiedy zostat utracony. Przejdz przez cele FLARM za pomoca
pokretta STRONA. Nacisnij przycisk WYBIERZ, aby zaznaczy¢ wybrany cel jako cel ulubiony.
Obok niego zostanie narysowana zo6tta gwiazda. Mozesz wybra¢ dowolng liczbe ulubionych.
Jeden cel moze zosta¢ wybrany jako cel aktywny. Nacisnij przycisk AKTYWNY, aby cel byt
aktywny. Obok niego pojawi sie niebieskie oko. Navbox'y zespotu pokazg odlegtoS¢ i namiar
do tego celu.

Naciénij przycisk PRZEIDZ, aby rozpoczaé nawigacje do tej pozycji FLARMu.
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Zamiast identyfikatora urzadzenia FLARM mozna rowniez wyswietli¢ numer konkurencji dla
danego szybowca. Nacisnij EDYCJA, aby przej$¢ do okna dialogowego edycji wybranego

obiektu FLARM.,
Edit Flarm Traffic Edit Flarm Traffic

Device 1D Last seen Device ID Last seen 3 A
DDDF20  Right now DDDF20  Right now :
Pilot name Pilot name 600m

Glider Reg Nr. Glider Reg.Nr ABOm

Home airfield Frequency Home airfield Frequency

[0 Use custom colour and size M Use custom colour and size
Symbol colour Symbol size

l65

WprowadZ dane dotyczace FLARM szybowca i pilota. Kolor i rozmiar kazdego celu mozna
dostosowac, zaznaczajac pole niestandardowe.

Gtéwny wyswietlacz jest fabrycznie wyposazony w baze danych FlarmNet w celu identyfikacji
znanych identyfikatorow urzadzehn FLARM z danymi szybowca i pilota. Mozesz zatadowac
najnowszg baze danych FlarmNet po pobraniu jej ze strony http://www.flarmnet.org.
Procedura aktualizacji jest podobna do procedury aktualizacji baz danych lotnisk. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w rozdziale 5.1.5.2.

Edytowane obiekty FLARM z wiasnymi ustawieniami mozna zapisa¢ na nosniku SD / USB.
Ten sam plik mozna zatadowac do innych systeméw LX80 / 90xx.

Zachecamy wszystkich uzytkownikéw do przesyfania swoich danych do witryny
internetowej FlarmNet. To bardzo tatwe. Wszystko, czego potrzebujesz, to

Q okreslenie identyfikatora urzgdzenia FLARM, ktére znajdziesz w oknie dialogowym
Sprzet-> Flarm (patrz rozdziat 10.1.6), a nastepnie zarejestruj sie w FlarmNet.

6.2.1.10 Przesuwanie

Tryb Pan to specjalny tryb, w ktérym mozesz swobodnie poruszal sie po mapie, a takze
powieksza¢ i pomniejsza¢, aby pozna¢ szczegdty wzdtuz trasy. Nacisnij przycisk
Przesuwanie, aby aktywowac ten tryb.
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<12 INFO 3/5 & OSE | N Goro R INFO : <12 INFO 3/5 &

Niebieski krzyzyk zostanie naniesiony na ekranie z polem informacyjnym dla danej pozycji
krzyzyka. Przesun krzyzyk w gore i w dét na mapie za pomocg pokretta wyboru STRONA.
Przesun krzyz w lewo i w prawo za pomocg pokretta wyboru TRYB. Przekre¢ pokretto
POWIEKSZENIE, aby powiekszy¢ lub pomniejszyc.

Jesli uzywasz naktadki, przesun jogger, aby przesung¢ mape. Nacisnij przycisk INFO, aby
zmieni¢ informacje dla danej pozycji kursora. Mozliwe sg trzy rodzaje informacji: informacja
o punkcie zwrotnym w poblizu, informacja o przestrzeni powietrznej i aktualna pozycja.

Po podaniu informacji o przestrzeni powietrznej, nacisnij przycisk DISMISS, aby zamkngc
strefe dla wybranego okresu. Po podaniu punktu zwrotnego lub pozycji, naciénij przycisk
PRZEJDZ, aby nawigowac do tego punktu. Naci$nij ZAMKNIJ, aby opusci¢ tryb panoramy.

6.2.1.11 Obracanie obszaru FAI

Ta opcja stuzy do obracania asystenta trojkata FAI w celu dopasowania do odpowiedniej
pozycji. Jesli obszar FAI nie jest wtgczony, ta opcja bedzie w kolorze szarym.

; _:-'-4-‘ :
14 “

TSRO +0.9% 299° 106im 1766m 0 29

Strona 151 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

6.2.1.12 Uktad
Uzyj tej opciji, aby zmodyfikowac uktad strony nawigacyjnej. Szczegdtowy opis znajduje sie w
Rozdziale 6.

Side View
Picture
History

n

Dis r:qu
—km 202l -

S—E

6.2.1.13 Noc
Uzyj tej opcji, aby przetaczy¢ jasno$¢ wyswietlacza na minimalng widocznos¢, ktdéra jest
odpowiednia do nocnego latania
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6.3 Tworzenie nowych oznaczen

Nacisnij przycisk NOWY, aby doda¢ symbol do strony nawigacyjnej. Otworzy sie rozwijane

menu.

Tsk:Krvavec Zgornjaa 00:07 &= Tsk:Krvavec Zgornjaa 12:53 = Tsk:Krvavec Zgornjaa

"'ﬂ.’
Ps  Navboxes ‘ #>  Time Graph

Flarm Radar ; f Compass Tape
Artificial Horizon / ‘ Flaps Tape
Altitude Tape y 3D Map

Wt Airspeed Tape RS i Vario Indicator
] Vario Tape ) e j G-Meter
/ Magnetic Rose 7 Wi-Fi o
HSI 5 . Wind Profile |
Compass Tape Thermal Graph
Flaps Tape \ Meteogram
3D Map ’ SC Vario
Vario Indicator || i Flarm

“Han rqu E Brg Dis At rege | E ] Dis At rege
o

Label

Side View
Picture
H|story

o

CLOSE g ——km 252 SELECT S CLOSE Eaesr~ep W) SElECT S8 CLOSE ma Y] SELECT

Kiedy symbol jest juz dodany do stronie lub niedostepny, bedzie w kolorze szarym.
Dostepnych jest kilka symboli:

Navboxy sg symbolami, ktdére majg wartos¢ liczbowa.

Etykieta to zwykta etykieta z tekstem. Mozesz go uzy¢ do checklist.

Mapa i Szybowiec doda do strony mape i symbol szybowca.

Orientacja symbol pokazuje kierunek pétnocy.

Dolot symbol pokazuje biezace ustawienie MacCready i informacje o wymaganej

wysokosci. Zaleca sie umieszczanie tego symbolu na stronach nawigacyjnych.
Bateria wyswietla status zasilania.

Status GPS wskazuje status sygnatu GPS.

Strzatka wiatru pokazuje kierunek wiatru zgodnie z orientacjg mapy.
POWIEKSZENIE symbol okresla skale mapy.

Widok boczny umozliwia boczny widok naszej pozycji wzgledem wybranego celu lub

namiar szybowca.
Obraz symbol wyswietli obrazy zwigzane z wybranym punktem zwrotnym Ilub

lotniskiem.

Historia symbol pokazuje wysokos¢ szybowca i wysoko$¢ terenu w ostatnim czasie.
Radar FLARM symbol wyswietli ekran radaru pokazujgcy cele FLARM w
zdefiniowanym wczesniej powiekszeniu.

Sztuczny horyzont pokaze symbol sztucznego horyzontu i opcjonalne punkty
kompasu.

Rolka wysokosci pokazuje wysokos¢ z kilkoma dodatkowymi funkcjami, takimi jak

na nowoczesnych wyswietlaczach PFD.
Rolka predkosci pokazuje predkos¢ z kilkoma dodatkowymi funkcjami, takimi jak na

nowoczesnych wyswietlaczach PFD.
Rolka wariometru wyswietla wartos¢ wariometru

Ro6za magnetyczna i HSI wyswietlajg kierunek magnetyczny.

Rolka kompasu pokazuje kierunek magnetyczny..

Rolka klap® jest unikalnym wyswietlaczem aktualnej i wymaganej pozycji klap. Skala
tasmy klapowej odpowiada tasmie predkosci
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e Mapa 3Dumozliwia wyswietlanie sztucznego terenu 3D. Ta opcja nie jest dostepna w
wersji oprogramowania 4.0.

e Wskaznik wariometru symbol wyswietla warto$¢ wariometru.

® G-Meter symbol wyswietla aktualne przecigzenie G, a takze jego warto$¢ minimalng
i maksymalng

® Wi-Fi wskazuje aktualny status sygnatu Wi-Fi

e Profil wiatru symbol reprezentuje informacje o profilu wiatru bardzo podobnie do
okna dialogowego wiatru.

® Wykres termiki pokazuje historie termiki, ktora jest kolorowana przez ustawienie
MC.

® Meteogram pokazuje prognoze pogody w grafice z wybranego APT (je$li jest
dostepne).

® SC wariometr jest wskaznikiem trybu wariometru (sugerowanie predkosci lub tryb

wariometru).
e® Flarm pokazuje wskaznik FLARM na stronie nawigacyjnej.

6.3.1 Navbox'y

Navbox jest podstawowym elementem uzywanym na stronach nawigacyjnych do
wyswietlenia wartosci liczbowej dla wybranego typu. Nacisnij przycisk EDYCJA, aby edytowac
wiasciwosci navbox.

Tsk:Krvavec Zgornjaa

Edit Navbox

! Text alignment

| Bearing to target Center
/ M Use global style Title styl
2 : j’-.! Background Text alignment
0% Center

69%

Text size

Navbox sktada sie z tytutu, wartosci liczbowej i jednostki. Tytuty mozna zmienia lub
ukrywac. W takim wypadku, navbox uzyje stylu globalnego, jesli zaznaczona jest wtasnosé
"Zastosuj styl globalny". Mozesz zmieniaC wyswietlane jednostki, a takze je ukrywac.
Dostepnych jest wiele navboxoéw. Wiecej informacji mozna znalez¢é w ponizszej tabeli.

60'. Predkos¢ | Predkos¢ z ostatnich 60 min. | Req.Mc Zadane MacCready do osiagniecia
| Agl Wysokos¢ rzeczywista ReqAlt Zadana wysokos$¢ do target

Lotnisko Najblizsze lotnisko reqE Zadany wsp. opadania do celu

;';ﬁis: ::::a Dystans do najblizszej strefy reqFlaps Sugerowane klapy

Alt Wysokos$¢ bezwgledna reqSTF STF dla zadanego MacCready

AltGain Wysokos$¢ zyskana w termice | Rwy.Dir Kierunek wybranego pasa

AItGps Wysokos$¢ GPS Rwy.Len Dtugos$¢ wybranego pasa

ARIGC Wysokos¢ bezwzgledna (IGC) | sBrg Namiar do $rodka strefy

Arrival Wysokos¢ przylotu nad cel sDis Dystans do $rodka strefy
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ArrMc0 Wysokos¢ przylotu dla Mc=0 | STBY Czestotliwo$¢ STANDBY
Avg.Sp.60' Srednia predko$¢ z 60 min. STF Predkos¢ do lotu
Sunrise & o , ,
Ballast Aktualny balast Sunset Wschdd i zachdd stonca u celu
Batt.Left Pozostata bateria [min] T.Start Alt Wysokos¢ startu zadania
Batt.Left Pozostata bacteria [%] TAF Zanalizowany TAF celu
Battery Napiecie baterii TAF Surowy TAF celu
Brg Namiar do celu Target Nazwa celu
Circ.60' Krgzenie z 60min tArr Wysokos$¢ przylotu dla zadania
Circ.Fit Krazenie w locie tArrMcO m'z%kosc przylotu dia zadania dla
Circ.Tsk Krazenie w zadaniu TAS Predko$¢ rzeczywista
Code Kod celu tDelta Czas delta zadania
COM Aktywna czestotliwos¢ tDis Pozostaty dystans zadania
curFlaps Aktualne klapy tETA Szacowany czas przybycia dla zadania
cWind Sktadowa wiatru bocznego tETE Szacowany czas drogi do celu
Date lokalna data Th.E Wspdtczynnik opadania w termice
Description Opis celu thE Teoretyczny wspdtczynnik opadania
Dew.Temp Temperatura punktu rosy Thermal Predko$¢ pionowa ostatniej termiki
Dis Dystans do celu Time Czas lokalny
E Aktualny wspotczynnik tmAlt Wysoko$¢ partnera z druzyny
opadania
Elevation Wysokos$¢ elewacji celu tmBrg Namair partnera z druzyny
Wspotczynnik MacCready . - .
Emc szybowca tmCode Kod druzynowy mojej pozycji
ETA Szacowany czas przybycia | tmDist Dystans partnera z druzyny
ETE Szacowany czas drogi tmName Nazwa partera z druzyny
Fin.Elev \ZA;ZQZ?]I?:SC elewacji dia konca tmRelAlt Wysokos¢ wzgleda kolegi z druzyny
FL Poziom lotu tmTo Wozgledny namiar kolegi z druzyny
Flarm FLARM RXTX tm wariometr | Wariometr kolegi z druzyny
Poziom lotu z dajnika .
FIIGC ciénienialGC tmWptcode Kod druzynowy dla PZ
FltTime Czas lotu To Kierunek do celu
Frequency Czestotliwos¢ celu toWind Wiatr z przodu/tytu do celu
| g-load Aktualne przecigzenie G tRemain Pozostaty czas zadania
| g-max Max. Przecigzenie G tReq.Mc Wymagany MacCready dla zadania
| g-min Min. Przecigzenie G tReq.Sp Wymagana predko$¢ dla zadania
Gnd Elewacja terenu Tri Zoptymallzovyal_wy trOJkaF_FAI lub
po prostu najwiekszy trojkat
GS Predkos¢ wzgledem ziemi Trk Tor lotu wzgledem ziemii
STF zadania dla wymaganego
Hdg Kurs trqSTF MacCready
Humidity Wilgotno$¢ relatywna Tsk.Sp Predko$¢ zadania
IAS Predko$¢ wskazywana tskE gﬁigeny wspotczynnik opadania dia
LON/LAT Diugosc i szeroko$¢ geogr. t wariometru | $redni wariometr dla zadania
Mc Warto$¢ MacCready UTC Czas UTC
METAR Zanalizowany METAR celu VarA $rednia predkos¢ pionowa
METAR Surowy METAR celu Wariometr Aktualna predkos¢ pionowa szybowca
Netto Aktualna predko_sc PIONOWa | \yjariometr FL | $rednia wartoé¢ wariometr dia lotu
netto masy powietrza
OAT Tempertura zewnetrzna Waypoint Najblizszy punkt zwrotny
OLC.Sp.60' OLC 60' predkosci Wind Aktualny wiatr
Opt Dystans zoptymalizowany WindX Sktadowa wiatru bocznego
OptHome Zoptymalizowany dystans | XPDR XPDR Transpondera
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do domu
Pot.Temp Temperatura potencjalna xTrk Task cross track distance
Radial Promien od celu RawlIGC S_grqwg wysokosc od czujnika
cisnienia IGC

Pokazuje czas ostatniego Pokazuje wzgledny czas obrazu

Rain age otrzymanego obrazu Rain time deszezu
deszczu
6.3.1.1 Szczegotowy opis NAVBOX'OW
E Obecny wspdtczynnik opadania obliczony na wiecej niz 3 minuty. Uwzgledniana
jest catkowita wysoko$¢, a odlegtosc¢ jest obliczany nad jednym punkcie.
Emc Najlepszy wspdtczynnik opadania dolotu na wybranym MacCready, taki sam jak

wyswietlany w oknie dialogowym MacCready / Balast / Btedy.

Req.Mc | Wymagana wartos¢ MacCready, aby osiggngé wybrany cel na wysokosci
bezpieczenstwa. Jesli ta warto$¢ jest ujemna, wyswietlana jest wysokosé
przylotu

Th.E Wspotczynnik opadania pomiedzy jedng termika, a nastepng. Oblicza sie go z
ostatniego wyjscia z termiki do aktualnej wysokosci wejscia do termiki.
Uwzgledniana jest catkowita wysoko$¢, a odlegtosc jest obliczana nad jednym
punktem.

thE Teoretyczny wspotczynnik opadania dla danego MacCready i wiatru z
przodu/tytu.

6.3.2 Mapa i szybowiec (Symbol szybowca)

Symbol szybowca pokazuje aktualng pozycje i kierunek na mapie. Zawsze bedzie
automatycznie dodany i usuwany razem z mapa.

Szybowiec ma dwa rézne ustawienia potozenia. Symbol jest umieszczony w jednej pozycii,
gdy orientacja mapy to Pétnoc w goére, wschod w gére, potudnie w gére lub zachéd w gore,
a w drugiej pozycji, gdy aktualna orientacja to Sledz, Cel w gére lub Kurs w gére. W
zaleznosci od ustawien potozenie szybowca moze automatycznie zmieni¢ sie podczas
krgzenia.

Dostepnych jest kilka sposobdw reprezentowania szybowca. Zmien styl, aby wybrac inny
symbol szybowca. Mozesz takze doda¢ wektor wiatru, ktéry obréci sie wokét symbolu. Wigcz

go, zaznaczajac wiasciwos¢ "Pokaz wiatr".
Tsk:Krvavec Zgornjaa NEW :
T U v Edit Plane

Fill colour Border colour

Plane style

i Glider Plane 1
Ah/ O Show wind
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6.3.3 Symbol orientacji
Symbol orientacji pokazuje kierunek potnocny.

6.3.4 Symbol dolotu

Thermal Brg Alt

+1.3% 22° 17.0km 1385m 23 oo

Symbol dolotu jest symbolem kompleksowym. Liczba na dole pokazuje przewidywang
wysokos$¢ przylotu. Liczby ujemne wskazujg, ze jeste$ ponizej Sciezki schodzenia, a liczby
dodatnie, Zze jeste$ powyzej S$ciezki schodzenia. W powyzszym przyktadzie szybowiec
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wymaganej Sciezki schodzenia w procentach. Jedna strzatka oznacza 5% powyzej lub ponizej
wysokosci dolotu. Srodkowy numer to biezgce ustawienie MacCready. W trybie zadania jest
on poprzedzony literg T, A, B, G, S, U lub AG. Czasami bedzie inny numer powyzej
MacCready w kolorze zéttym, ktdry jest uzywany do przylotu ponad terenem. Jesli jesteSmy
na dolocie do wybranego celu, ale pomiedzy nim a biezagcg pozycjg znajduje sie teren,
ktérego nie mozna przekroczy¢ bez wiekszej wysokosci, wtedy ta liczba da ci oszacowana
wysokosS¢, ktdrg musisz zyskac w celu pokonad teren. Na magentowej inii zostane réwniez
wyswietlony Czerwony prostokat, ktory wskazuje punkt potencjalnej kolizji. W powyzszym
przyktadzie musimy pokonac 544 m, aby przejsc¢ przez teren.

6.3.4.1 Dolot - wyjasnienie oznaczen

Znak "A" zostanie wysSwietlony przed wartoscig MacCready, jesli wprowadzono wysoko$é
poczatkowg i / lub zostanie wyswietlony znak "G", jesli okreslono predkoS¢ poczatkowg. AG
taczy A i G. Patrz rozdziat 5.7.2.3.3, gdzie napisano jak wprowadzi¢ predkos$¢ poczatkowg lub
startowa.

Na przykfad ponizej, szybowiec osiggnie linie startowg 212m powyzej wymaganej wysokosci,
a aktualna predkos$¢ wynosi 108 km / h.

Strona 158 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

Tsk:Sv. Peter

o
s 0

100%/05

Thermal Brg Dis regE E

+0.8% 2/7° 3.43km 2115m 3 o0

W niektdrych zawodach obowigzuje zasada, ze pilot musi znajdowaé sie ponizej okreslonej
wysokosci przez okreSlony czas. Wprowadz Wysokos¢ ponizej i Ponizej czas, aby
skorzystac z tej opcji. Wskazanie pojawi sie na symbolu dolotu. Znak "B" wyswietli sie przed
wartoscig MacCready, ktéra wskazuje, ze dolot znajduje sie w trybie ponizej wysokosci.
Zobacz rozdziat 5.7.2.3.2, w jaki sposdb wprowadzi¢ ponizej czas i ponizej wysokosc. Na
przyktadzie ponizej, szybowiec musi znajdowac sie ponizej okreSlonej wysokosci przez 17
sekund. W tej chwili szybowiec znajduje sie 228 m ponizej okreslonej wysokosci.
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Tsk:Sv. Peter

g ’,‘

i
Lo > ‘ |
165211 &_“

Thermal Brg Dis Alt - regE

+1.3"% 105° 18.8km 21//m 17 oo

Znak "T" oznacza ZADANIE, co oznacza dolot, aby zakonczy¢ zadanie. Zdjecie pokazuije, ze
jesteSmy prawie na dolocie zadania nad wszystkimi pozostatymi punktami.
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Tsk Cnrvara

Thermal Brg is regE

+1.3" 253° 2/.2km 3127m 32 o
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Znak "S" oznacza START, co oznacza dolot do linii startu.

Znak "U" oznacza NIEKOMPENSATE, co oznacza, ze dodatkowa energia, ktdrg masz przy
predkosci powyzej najlepszej predkosci szybowania, nie jest brana pod uwage przy
obliczaniu dolotu. Pojawia sie, gdy jestes blisko mety. Na ponizszym zdjeciu pilot bedzie miat
245m ponad dolotem do konca zadania, biorgc pod uwage dodatkowg energie kinetyczna.
Jesli punkt koricowy znajduje sie na 200 m, aktualna wysoko$¢ wynosi 436 m.

Tsk:Corvara

A 10725

T -'i-"'"

F1505/10;u il

Thermal Brg Alt reqE

+1 0l 3 29 182km 3082m 6 o0

6.3.5 Wskaznik baterii

Bateria bedzie wizualnie wyswietlac aktualny poziom baterii. Kolor zielony oznacza, ze bateria
jest w porzadku. Kolor zmieni sie na zdtty, a pozniej na czerwony, gdy bateria bedzie pusta.
Kolory symboli baterii odnoszg sie do napiecia akumulatora, ktére mozna ustawi¢ w

rozdziale: 5.1.11.16
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6.3.6 Wskaznik GPS

GPS pokazuje aktualny status sygnatu GPS. Kolor zielony oznacza, ze GPS posiada pozycje
3D, a z6ity oznacza pozycje 2D. Kiedy kolor czerwony, pozycja nie jest obliczana przez GPS.
Kazdy pasek reprezentuje dwa widoczne satelity. Jezeli symbol N.C. jest obecny, nie ma

potgczenia GPS / wykrytego

6.3.7 Strzatka wiatru i asystent krgzenia

Symbol wiatru pokazuje kierunek wiatru. Czarna strzatka pokazuje potgczone informacje o
wietrze (dryf pozycji, réznica predkosci i metoda kombinacji). Szara strzatka to surowy
pomiar modutu kompasu. Liczba reprezentuje Sredni pomiar wiatru. Podczas krgzenia, wokot
symbolu wiatru moze by¢ pokazywany asystent. Wigcz lub wytgcz te funkcje za pomoca
wiasciwosci "Has Thermal".

> e

Asystent termiczny nieustannie analizuje termike podczas krazenia. Wielkosci kropek
wskazujg site termiki. Duze kropki oznaczajg silniejszg termike w tym punkcie. Po lewej lub
prawej stronie kota wyswietlany jest symbol matego szybowca. Ten szybowiec wskazuje
twojg pozycje. Czarna kropka wskazuje maksimum termiki. Pilot powinien wydtuzy¢ okrag,
gdy czarna kropka znajduje sie w odlegtosci okoto 60 ° od szybowca. Ta warto$¢ zmienia sie
i zalezy od predkosci skretu szybowca i rodzaju termiki. Wszystkie pozostate punkty s3
kolorowe w zaleznosci od ustawienia MacCready. Kolor czerwony oznacza wartosci powyzej
MacCready, wartosci niebieskie ponizej MacCready i zotte kropki oznaczajg site podnoszenia
o takiej samej mocy jak ustawienie MacCready.

Ten schemat koloréow daje nam wskazéwki na temat wygladu termiki. Jesli wiekszos¢
punktdw jest czerwona, warto rozwazy¢ zwiekszenie wartosci MacCready; jesli wiekszosé
punktdw jest niebieskich, powinniémy rozwazy¢ zmniejszenie ustawienia MacCready.

6.3.8 Przyblizenie

Symbol powiekszenia pokazuje biezgce POWIEKSZENIE mapy. Mozna go uzywac tylko
wtedy, gdy symbol mapy jest juz na stronie. Powiekszenie moze by¢ przedstawione na dwa
sposoby: liczba na symbolu oznacza dtugo$¢ symbolu powiekszenia lub liczba wskazuje
dtugos¢ catego ekranu. Mozesz zmieni¢ wiasciwo$¢ "Pokaz petny ekran", aby zmieni¢ to
ustawienie. Wyswietlana wartos¢ jest podana w jednostkach odlegtosci (km, nm lub mi).

. 10

6.3.9 Widok z boku

Szara linia przedstawia przewidywany tor lotu na podstawie wspdtczynnika opadania. Zétta
linia pokazuje sugerowany wspdtczynnik opadania do celu. Jest on bazowany na zerowym
ustawieniu MacCready, a magentowa linia pokazuje biezace ustawienie MacCready.
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Mozesz zmieni¢ wyglad przestrzeni powietrznych w oknie dialogowym Ustawienia> Grafika>
Przestrzenie powietrzne.

6.3.10Zdjecie
Pliki punktow zwrotnych z rozszerzeniem .cupx zawierajg rowniez obrazy dla okresSlonych
punktow, ktére mogg by¢ wyswietlane, jesli ta opcja jest wigczona

BT
L3

6.3.11 Historia

Za pomocg symbolu historii mozna zobaczy¢ przeleciang trase catego lotu lub tylko kilka
ostatnich minut. Domysinie pokazuje petny lot. Symbol wyswietla wysoko$¢ szybowca i
terenu.

By default, circling to the left is coloured in orange and circling to the right is displayed in
yellow colour.

Domyslnie, krazenie w lewo jest w kolorze pomaranczowym, a w prawo wyswietlane jest
kolorem zbttym.

Po lewej stronie znajduje sie niebieski znacznik wskazujacy aktualng pozycje i zmiane pozycji
W ciggu ostatnich 20 sekund.

6.3.12Radar FLARM

Ekran radaru pokaze cele FLARM (i ADSB) ze zdefiniowanym wczesniej powiekszeniem.
Mozesz zmieni¢ powiekszenie w oknie dialogowym edycji lub obraca¢ pokrettem
POWIEKSZENIE, aby je zmieni¢. Bedzie dziata¢ tylko wtedy, gdy symbol mapy nie znajduje
sie na biezgcej stronie.

Sg réwniez wznoszace sie zbocza rysowane kolorem szarym. Oznacza to wartosci
MacCready.
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6.3.13Sztuczny horyzont

Sztuczny symbol horyzontu wraz z tasmg pomiaru predkosci i tasmg wysokosSciomierza
tworzg z wyswietlacza bardzo zaawansowany, gtowny wyswietlacz lotu.

alll_Apt: Take-off loca
120

1200

Brg 3 reE £

177° 7762 901m — o0

Ksztatt symbolu mozna réwniez dostosowac. Mozesz takze wigczy¢ wyswietlanie kierunkow
zaznaczajgc whasciwos¢ "Pokaz kompas".

6.3.14Rolka wysokosci

Tasma wysokosci zawiera pasmo wysokosci z aktualng wysokoscig w Srodku. Dodatkowo
wyswietlany jest takze wektor trendu. Mozesz takze dostosowac gérne i dolne pola tasmy,
aby wyswietli¢ biezgce ustawienie QNH, wysoko$¢ AGL, poziom lotu lub wysoko$¢ elewacii
MSL.

Na tasmie narysowany jest rowniez najblizszy znacznik strefy. W trybie zadania zamiast
elewacji strefy, wyswietlany jest punkt zakonczenia zadania. Ostatnig termike narysowano na
tasmie o odpowiednim kolorze
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6.3.15Rolka predkosci

Tasma predkosci lotu pokazuje biezacg wskazywang predkos¢. Niebiesko-zielony znacznik na
tasmie reprezentuje predkos$¢ do lotu. Kolory pasma mozna w petni dostosowac do predkosci
szybowca, zobacz wiecej w rozdziale 5.1.12. Dodatkowo wyswietlany jest wektor trendu.
Mozesz dostosowac tasme tak, aby wewnatrz gérnego lub dolnego pola pokazywata aktualng
predkos¢ rzeczywistg, predkos¢ ziemi lub temperature zewnetrzna.

10:16 —

L Background Border
50% |
Font style and colour Font size
Normal 20
Counter: Font style and colour Font size

Normal 34

M Left aligned

= M Rounded corners
[ Hide counter numbers

Top Box Value Bottom Box Value

6.3.16 Rolka wariometru

Tasma Wariometru wyswietla wartosci wariometréow. Rozmiar czcionki, styl czcionki,
wyréwnanie tekstu i zaokraglone rogi mozna regulowac.

i

(8 JRE NOJ E o SE  JORL

6.3.17R6ze magnetyczne oraz HSI

Réza magnetyczna i symbole HSI wysSwietlajg kompas. R6za magnetyczna nie moze zostac
odtaczona od symbolu szybowca, podczas gdy HSI mozna swobodnie przesuwac. HSI zawsze
wskazuje kierunek kursu. HSI wyswietla rowniez dodatkowe informacje.
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6.3.18 Rolka kompasu

Tasma kompasu pokazuje kierunek magnetyczny. Uzytkownik moze ustawi¢ kolor wskaznika
i skale kompasu

6.3.19Rolka klap®

Tasma klapowa wyswietla biezgce i wymagane pozycje klap. Skala tasmy klapowej pasuje do
tasmy predkosciomierza.

¥ Background Border
so% | I
Font size

20
O Left Aligned

0Odd color Even color Current flap

86% 86% 86%

M Show Pointer

Speed pointer color and thickness

Current pointer color and thickness
| & Snap Sensor Value

[0 Center Sensor Pointer

O Show entire tape

Wskaznik magentowy pokazuje wymagane ustawienie klap. Bialy wskaznik pokazuje
wybrang pozycje klapy. Pasmo wybranego potozenia klap ma kolor zielony, kiedy pasuje do
klap ustawionych. Po ustawieniu niewfasciwych klap, wybrane pasmo bedzie miato kolor
czerwony.

Po ustawieniu wiasciwosci "Pokaz calg tasme" wszystkie pasma sg widoczne i maja
jednakowy rozmiar, niezaleznie od ich skonfigurowanych przypisanych predkosci.

ustawienia klap i wymagane ustawienia klap. Aby poprawnie skalibrowac

Jesli zaznaczono Warto$¢ Czujnika Snap, klapy beda réwniez pokazywac aktualne
ﬁ ustawienia klap, patrz rozdziat: 5.1.11.15.

6.3.20Mapa 3D — widok syntetyczny

Sztuczny widok pokazuje tereny 3D, w tym rzeki, ulice, drogi i przestrzen powietrzng. Dane
FLARM mozna réwniez zobaczy¢ w widoku 3D.
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Wpt:154Vrba

1228

6.3.21 Wskaznik wariometru

Pomaranczowy wskaznik igty na mierniku moze wskazywaé warto$¢ wariometru, netto,
wzgledng lub predkos¢ do lotu - w zaleznosci od ustawien i aktualnego trybu. Po prawej
stronie znajduje sie ikona wysSwietlajgca biezacy tryb. W trybie Wariometru zostanie
pokazana okragta strzatka, a w trybie SC zostanie wysSwietlona prosta, rosngca lini.
Czerwony diament pokazuje Srednig predkos¢ pionowa. Niebieska strzatka pokazuje aktualng
wartos¢ MacCready. Zielony wskaznlk T pokazuje ostatnig $rednig warto$¢ $rednia.

6.3.22G-Meter ( Wskaznik przecigzen)

Symbol G-meter pokazuje biezgcg wartoSC przecigzenia G. Wyswietla takze minimalne i
maksymalne przecigzenie G. Poczatkowo symbol jest widoczny zawsze, ale moze zostac
ukryty automatycznie, gdy znajduje sie ponizej pewne] wartosci. Mozesz skonfigurowac to
zachowanie, zmieniajgc wasciwos¢ "Pokaz powyzej".
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6.3.23 Wskaznik Wi-Fi

Pokazuje status potgczenia z siecia bezprzewodowa. Jesli nad symbolem wyswietl sie
czerwony krzyzyk, oznacza to, ze adapter Wi-Fi nie jest podtgczony. Jasnoniebieskie kotko
oznacza, ze dostepne sg sieci bezprzewodowe. Jesli urzadzenie jest podtgczone do sieci,

wskaznik wyswietli site sygnatu
ad K KEd

6.3.24 Profile wiatru

Symbol tasmy wiatrowej pokazuje wiatr. Mozesz zobaczyC kierunek i predko$¢ wiatru na
roznych wysokosciach. Ta informacja jest przedstawiona graficznie ze strzatkg po lewej
stronie i warto$ciami po prawej stronie. Aktualna wysoko$¢ szybowca jest oznaczona zottg
linig poziomga. Mozesz takze zobaczy¢ profil wiatru w oknie dialogowym Wiatr. Tutaj mozesz
rowniez recznie zmienia¢ wartosci.

1500m

“*. 120°/05
1200m

6.3.25Graf termiczny

Wykres Termiki pokazuje statystyki termiki podczas lotu. Wskazuje punkt wejscia i wyjscia z
termiki oraz miejsce, w ktérym byta ona najsilniejsza i najstabsza. Wartos¢ liczbowa ponizej
kazdej kolumny pokazuje wariometr pomiedzy pierwszym i ostatnim okregiem w termice.
Kolory sg powigzane z ustawieniami MacCready. Termika jest kolorowana w oparciu o
warto$¢ MacCready. Kolor czerwony oznacza, ze Srednia termiczna wynosita 0,5 m / s lub
wiecej od aktualnego ustawienia MacCready. Kolor niebieski oznacza, ze Srednia termiczna
wynosita 0,5 m / s lub mniej ponizej aktualnego ustawienia MacCready. Zéty kolor
odpowiada Sredniej termicznej.

Po lewej stronie rysowana jest skala wysokosci. Po prawej stronie, duza wartos$¢ liczbowa
pokazuje $rednig wartoS¢ wariometru w 4 ostatnich termikach. Liczbe usrednionych termik
mozna ustawi¢ w Ustawieniach-> Personalizacja graficzna-> Rdzne.

Ksztatt kolumny termicznej odpowiada sile termiki na danej wysokosci.

+1.1m  +0.9m%
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6.3.26 Meteogram

Jest to graficzne przedstawienie prognozy pogody z wybranego APT z waznym znakiem ICAO
(jesli jest dostepne).

T
T vt meleoblue

Wadnesday Thureday Friday arurda =
14.09 15.00 16.09 17.00 1809

06 12 18 Thu 06 12 I8 Fi D6 12 18 S 06 12 18 Sun 06 12 18 Mom (CESTH

14

X5 )

6.3.27SC Wariometr
SC Wariometr wskazuje tryb wariometru (sugerowana predkosc¢ lub tryb wariometruario).

6.3.28 FLARM
Pokazuje wskaznik FLARM na stronie nawigacyjnej.

6.4 Ustawienia strony nawigacji
Nacisnij opcje USTAWIENIA, aby otworzy¢ okno dialogowe dla ogdinych stylow strony.

[l A= ) e |
Edit Global Styles
Title styl \
Background  Text align
| oREN
Font style and colour Font size
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Background  Border Text align

69% 69%  Center

Font style and colour Font size
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| ~Single style————
Background ~ Border Text align
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i\ | Font style and colour Font size
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~Background color
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Okno dialogowe jest podzielone na cztery grupy. Pierwsza grupa definiuje kolory i
wiasciwosci czcionki dla tytutu navboxa. Druga grupa definiuje kolory i wasciwosci czcionki
dla gtéwnej wartosci navboxa. Trzecia grupa definiuje wiasciwosci navbox'éw, ktdére majag
tylko jedna linie. W ostatniej grupie jest zdefiniowane tto dla strony nawigacyjnej.

Mozesz ustawi¢ biezgcg strone w trybie, jako strone termiczng, naciskajgc przycisk
THERMAL. Przycisk zostanie wytaczony, co oznacza, ze biezgca strona jest juz strong
termiczna.

7. Latanie z systemem

Aby jak najlepiej wykorzystaé system, wazne jest, aby niektére przygotowania zostaty
wykonane przed startem. Proba skonfigurowania instrumentu lub ustawienia zadania
podczas lotu jest bardzo niebezpieczna, zwtaszcza podczas zawoddw. Conajmniej moze to
zrujnowac caty dzien! Przygotowanie przed lotem zapewni, Ze lot bedzie bezpieczny i
przyjemny

7.1 Na ziemi

7.1.1 Procedura uruchamiania

Nacisnij przycisk wigczania. Gtoéwny wyswietlacz i wariometr zaswiecg sie, a kilka chwil
pOzniej pojawi sie ekran powitalny. Pierwszy ekran pokazuje wersje programu rozruchowego,
a nastepnie wersje systemu operacyjnego jadra Linux. Kolejnym etapem bedzie wysSwietlenie
wersie systemu plikdw. Procedura rozruchu zwykle trwa 10 sekund. Po zakonczeniu pojawi
sie okno dialogowe wyboru profilu.

It is recommended to switch the unit ON some minutes prior to take-off to give
the GPS receiver time enough to acquire satellites. The flight recorder will also
make a take-off baseline. Longer running on the ground will not reduce flight
recorder capacity.

Zaleca sie WLACZENIE urzadzenia na kilka minut przed startem, aby dac
odbiornikowi GPS wystarczajgco czasu na pozyskanie sygnatu satelitow.
Rejestrator lotu wykona takze punkt odniesienia startu .Diuzsze uruchomienie na
ziemi nie zmniejszy zdolnosci rejestratora lotu

7.1.2 Wybor profilu

Profile Profile Profile

Select profile: Select profile: Select profile:

Darko Gagula Foehn11Ixprofile]

Pilot: Darko Gagula Pilot: B.Pristavec, K.Seeman Pilot:
Glider: ASG 29 Glider: EB 28Edition Glider: Default

Waypoints: demo Waypoints: [SD|/Tp Bitterwasser Waypoints: |USE]/jwgc2009,
Airports: europe 081117 5Y [USB |/slovenia
Airspace: europe, livno Airports: africa Airports: europe

Airspace: [SD]fwgc2010v3 Airspace: europe
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Obro¢ pokretto wyboru STRONA, aby wybra¢ zadany profil, jesli dostepny jest wiecej niz
jeden. W pierwszej kolejnosci wysSwietlane sg profile przechowywane w pamieci
wewnetrznej, nastepnie profile na karcie SD, a na kofcu wyswietlane sg profile na pamieci
USB. Zauwazysz, ze profil znajduje sie na karcie SD / pamieci USB za pomocg matego
symbolu karty SD / pamieci USB w prawej, dolnej czesci ikony pilota.

Dla wybranego profilu pokazano nazwe pilota, typ szybowca, zatadowane pliki punktéw
zwrotnych, zatadowane bazy lotnisk i zaladowane bazy danych przestrzeni powietrznych.
Jesli plik jest zapisany na karcie SD lub pamieci USB, przed nazwg pliku pojawi sie etykieta
[SD] lub [USB].

Aby dowiedzieC sig wigcej o profilach, patrz rozdziat 5.1.13. Naciénij przycisk WYBIERZ, aby
potwierdzi¢ wybdr profilu. Naci$nij przycisk DOMSLNY, aby uruchomi¢ system z
ustawieniami domysinymi. Nastepnie pojawi sie okno dialogowe ustawienia wysokosci
elewacji.

7.1.3 Nastawienie elewacji i QNH

To ustawienie jest kluczowe dla obliczenia dolotu: dlatego nalezy zwroci¢ na nie
SZCZEGOLNA uwage.

Elevation and QNH

Elevation:

Instrument bedzie oferowal warto$¢ dla elewacji z bazy danych terenu na podstawie
biezgcej szerokosci i dtugosci geograficznej. Prawdopodobnie elewacja bedzie sie réznita o
kilka metrow od aktualnej elewacji. Uzyj pokretta wyboru STRONA, aby precyzyjnie ustawi¢
elewacje. Jesli wysokosS¢ jest nieznana, ale znane jest cisnienie QNH, NIE nalezy naciskac
przycisku QNH. Po prostu obracaj pokrettem selektora STRONA i obserwuj warto$¢ QNH,
aby dostosowac jg do wiasciwej wartosci. Przycisk QNH nalezy nacisng¢ tylko wtedy, gdy
znana jest wysoko$¢ elewacja lotniska i cisnienie QNH. Moze sie to zdarzy¢ w niektdrych
zawodach. We wszystkich pozostatych przypadkach wysoko$¢ elewacji powinna zawsze
odpowiada¢ wartosci QNH.

Okno dialogowe wyboru profilu i Elewacja nie sg wyswietlane, jesli system jest
wytgczony i wigczony podczas lotu.

7.1.4 Sprawdzenie przedlotowe

Po ustawieniu elewacji system przetagczy sie w tryb lotniska. Zatadowanie ekranu mapy po
raz pierwszy zajmie kilka chwil. Wszystkie pliki punktdw zwrotnych i baz danych sg tadowane
w tym czasie, dlatego urzadzenie moze reagowac nieco wolniej.
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7.14.1 MacCready, Balast, Owady

Zaleca sie sprawdzenie ustawien MacCready, balastu i owadoéw, aby pasowaty do aktualnej
konfiguracji szybowca. Nacisnij przycisk MC/BAL. Pojawi sie okno dialogowe dla MacCready,
balastu i owaddw.

Il Apt:Livno i1 Apt:CELJE 10:43 il Apt:Livno
. 752308 ‘Wp TS
B I | m o

e

O

., . -  sommagiae:
| MacCready Ballast
+0.0m/s | N 78kg

| Overload: 1.00 Load: 43kg/m2 —p Overload: 1.00
E: 47 at 111kmh | E: 52 at 97kmh

E 7] 53 AR = E Thermal is
%, . ‘3 o, 1)
CLOSE SERGMPA) +0.4m/s § BAL close Il pump N EMPTY 0 BUGS §

Uzyj pokretta wyboru STRONA, aby zmodyfikowaé ustawienie MacCready. Wiecej szczegotow
znajduje sie w rozdziale 6.2.1.1.

Zaleca sie réwniez sprawdzenie ustawienia wysokosci bezpieczenstwa. Zobacz rozdziat 5.1.1,
aby dowiedzie¢ sie, jak zdefiniowac wysokos$¢ bezpieczenstwa.

7.1.5 Przygotowanie zadania

Lepiej jest odpowiednio przygotowaé zadanie przed startem, a tym samym unikng¢ btedéw
popetnianych w pospiechu, czynnosci takie jak przygotowywanie, edycja, tadowanie i
zapisywanie mozna wykonywa¢ w powietrzu. Zadania nie mozna jednak zadeklarowa¢ w
powietrzu.

Istnieje tylko jedno zadanie, ktére mozna zadeklarowaé. To zadanie zostanie
automatycznie zadeklarowane w pliku IGC podczas startu. Zadanie mozna
rowniez modyfikowac¢ podczas lotu, ale wszelkie zmiany nie zostang zapisane w
pliku IGC.

Istniejg obecnie trzy metody tworzenia zadania
® Odczytaj punkt zwrotny i plik zadan z karty SD i zataduj zapisane zadanie.

® Zaladuj podobne zadanie i zmodyfikuj je
® Wprowadz zadanie manualnie

Bardzo wazne jest sprawdzenie zadania przed startem. Sprawdz sekwencje
punktéw zwrotnych, odlegtos¢ miedzy punktami, namiary i catkowitg odlegtos¢
zadania. Wizualnie sprawdz zadanie i strefy w widoku mapy.
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7.1.5.1 Zadania obszarowe (AAT)

W rzeczywisto$ci zadanie obszarowe jest zadaniem predkosciowym, w ktérym odlegtosc
zadania nie jest doktadnie zdefiniowana. Pilot ma ograniczony wptyw na geometrie zadania
ze wzgledu na wieksze strefy (przypisane obszary). Pilot decyduje o tym, jak daleko bedzie
latat w kazdym obszarze, aby osiggngé najlepsza Srednig predkos¢ zadania, nie konczac
zadania wczesniej niz wyznaczony czas zadania.

Zadania przypisanego obszaru majg takg samg strukture jak inne zadania, a wszystkie znane
metody wprowadzania sg takie same jak opisane. Jedyne rdznice to wieksze strefy o
okreslonej geometrii. Uzyj przycisku STREFA (patrz rozdziat 5.7.2.2), aby zmodyfikowaé
indywidualng strefe obserwaciji.

Zalecane jest réwniez uzycie narzedzi asystenta AAT, takich jak optymalna trasa i izolaty
AAT. Optymalizacja jest pokazywana tylko dla aktualnie wybranego przypisanego obszaru.
Gdy opcja Pokaz optymalng sciezke jest wigczona, mata niebieska strzatka jest rysowana
obok szybowca. Ta strzatka wskazuje najbardziej optymalny kierunek lotu.

tReq.Sp

87, g3k, M

Thermal Brg

B+2.5m 2589 5.44km 1529m 7 68
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19.07.2007

Type: Assigned area task with 4 areas
Task time: 02:30:00
Task distance: 163,5km/344,4km

Style | Code Points Latitude | Longitude | Dis. Crs.
Take off D00SZEGE N46,247500° E020,091383°

Start ' '004DOMAS 'N46,252500° 'E020,026950°

1.Point ' 115MELYK N46,213050° 'E019,371383° '50,6km 265°
2 Point ' ' 088KISKO ' N46,626383° E019,299450° 46,3km ‘3530
3.Point ' 167SZEKU " N46,504167° | E020,542500° 96,0km "gg°
4.point ' 006SZATY 'N46,329450° 'E020,053617° 42,2km ‘2430
Finish ' 001S7ZEGE N46,252783° 'E020,090833° "9,0km 161°
Landing ' ' 000SZEGE " N46,247500° |E020,001383° ' [

Observation zone description:

Start 004DOMAS: To Mext Point, Line 6,0km

[ Stvle=To Next Point, A12=Auto, R1=3,0km, A1=95°, R2=0,0km, A2=0° LineOniy ]

1.Point 11SMELYK: Cylinder R=20,0km

[ Stvle=Symmetrical, A12=Auto, R1=20,0km, A1=180° R2=0,0km, A2=0°, Assigned area |
2.Point 0BBKISKD: R=20,0km, Brgl=150°, Brg2=270°

[ Stvle=Fixed Value, A12=30,1° R1=20,0km, AI=120°, R2=0,0km, A2=0°, Assigned aréa ]
3.Point 167SZEKU: Rmin=10,0km, Rmax=20,0km, Brgl=100°, Brg2=180°, Cylinder R=10,0km
[ Shile=Fixed Value, A12=320° R1=20,0km, AI=140° R2=10.0km, A2=180° Assigned area
4.Point 006SZATY: Cylinder R=500m

[ Shfe=5ymmetrical, A12=Auto, R1=0,5km, A1=180%, R2=0,0km, AZ=0°, Assigned area |
Finish 001SZEGE: To Previous Point, Line 1000m

[ Stvle=To Previous Foint, A1Z2=Auto, R1=0,5km, Al =45°, R2=0,0km, A2=0° LineOniy ]

B0 :ahﬁﬁo\ﬂjaﬁﬁmgsnmm Eul&g% ;{E_d@;;m‘i' ;&nzu,uﬁunf?g

* EOBRERAR T AE020,
Ty

ATk ™ 03csENGELE . W T
i ﬁummsa\!__ M 4370PUSTTAS
YEGHARKMKOT  DPRONRISISTELEK !
Asv :_r WQSS:E:L'%:_,BBDLIPSW_J

As7 l Ly

O
. 1 15ME ”
e

p SeeYou ' ' ' T ' DIP2007
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Zwykle zostanie podany arkusz zadan z definiciami stref zgodnymi z definicjg strefy
obserwacji systemu. Przyktad arkusza zadan pokazano powyzej. Jednakze, gdy przypisany
obszar jest zdefiniowany tylko z dwoma radialamii dwoma promieniami, pewne obliczenia
muszg zosta¢ wykonane.

Zatbézmy, ze przypisany obszar jest zdefiniowany jako:

Promienl = 30 °, Promien2 = 70 °, Min. promien= 50 km i Maks.promier = 200 km

Aby przeksztatci¢ ten opis, nalezy wykonac nastepujgce obliczenia:

® Ustaw kierunek na FIXED

® Katl2= (Promien2+Promienl)/2+180°=230°. Uwaga powinna by¢ zwrocona w
kierunkach pétnocnych.

® Katl= (Promien2- Promien1)/2=20°.

® Promienl = Maks.promien = 200 km.

® Promien2 = Min.promien = 50 km.

7.2 Latanie z zadaniem

Po starcie urzadzenie przetgczy sie w tryb lotu. Pilot zauwazy to, poniewaz strona statystyk
zmieni sie z widoku logbook’a do statystyk lotu.

7.2.1 Rozpoczynanie zadania

Przed rozpoczeciem zadania (w trybie zadania) na symbolu dolotu zostanie wyswietlony znak
"S". Oznacza to, ze zadanie nie zostato jeszcze rozpoczete. Nizsza liczba méwi ci, na jakiej
wysokosci je rozpoczniesz. Dla bardziej zaawansowanych opcji startu, takie jak maksymalna
predkoS¢ startu, maksymalna wysokoS¢ i wysokoS¢ przed rozpoczeciem startu, patrz
rozdziaty 5.7.2.3 i 6.3.4.1. Istniejg dwie mozliwosci rozpoczecia zadania.

Przez Przycisk START
Po podjeciu decyzji o rozpoczeciu zadania i wejsciu szybowca do strefy startu, zostanie
wyswietlony komunikat " Wewngatrz strefy startowey".

Inside start zone
%3

5
Brg reqe E

Dis -:-q
10° 2.90km 755m o0 10

Mozesz teraz opuscic strefe startu i lecie¢ w kierunku pierwszego punktu zwrotnego.
Po opuszczeniu strefy startu zostanie wyswietlony komunikat "Zadanie rozpoczete'.
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Task started at 09:13:01
Gsp:122%, Alt:2052~
lem

Predko$¢ wzgledem ziemi i wysoko$¢ ciSnieniowa sg rdwniez wyswietlane w komunikacie. U
dotu wyswietlane sg dwa przyciski. Uzyj przycisku ZAMKNI], jesli nie byt to prawidtowy
start i chcesz usungé wiadomos¢ z ekranu. Jesli wiadomos$¢ zostanie usunieta, pojawi sie
ponownie przy nastepnym opuszczeniu strefy startu. Po naci$nieciu przycisku START
nawigacja zostanie przemieszczona do pierwszego punktu zwrotnego.

Nie trzeba naciska¢ START w strefie startu. Mozesz nacisng¢ go w dowolnym
momencie po opuszczeniu strefy poczatkowej lub przekroczeniu linii poczatkowej.
System zawsze wezmie prawidtowy czas jako czas rozpoczecia.

Jesli z jakiego$ powodu przegapisz wiadomos$¢ startowg, zawsze mozesz rozpoczgé zadanie,
naciskajac przycisk START. Wejdz do trybu zadania i naci$nij dowolny przycisk. W gérnym
wierszu wyswietlany jest przycisk START. Nacisnij ten przycisk, a nawigacja zostanie
przemieszczona do nastepnego punktu zwrotnego.

W przypadku, gdy zmienisz zadanie w powietrzu i juz lecisz w strone pierwszego punktu
zwrotnego, nadal bedziesz mdgt rozpocza¢ zadanie. Naci$nij przycisk START i komunikat,
aby potwierdzi¢ rozpoczecie zadania.

Message

/ Valid start found at [
© 09:13:01.

Proceed to next

Przez Przycisk Uzbroj

Mozesz wigczy¢ ten tryb za pomoca okna dialogowego Opcji Zadan. W tym trybie musisz
UZBROIC start przed rozpoczeciem zadania. Przed przekroczeniem linii startowej lub
opuszczeniem strefy startowej nacisnij przycisk UZBROJ. Pojawi sie komunikat " Zadanie
uzbrojone!". Przycisk UZBROJ zostat zastgpiony przyciskiem START.
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Task started at 09:13:01
Gsp:122kmh, AIt:2222

At reqe ermal Bri Dis

9 Alt re
/8m 16 oo E3#80° 170 2194w 83 56

Przy nastepnym prawidtowym rozpoczeciu zadanie automatycznie przejdzie do pierwszego
punktu zwrotnego i wysSwietli sie komunikat "Zadanie rozpoczete".

7.2.2 Restartowanie zadania

Jesli z jakiego$ powodu zdecydujesz sie porzuci¢ zadanie i chcesz je ponownie uruchomic,
przejdz do trybu zadania i naciénij dowolny przycisk. W gdérnym wierszu wyswietla sie
przycisk RESTART - nacisnij go. Musisz potwierdzi¢ ponowne uruchomienie zadania. Po
zrestartowaniu zadania nawigacja zostanie zmieniona z powrotem na punkt poczatkowy.

7.2.3 Nad Punktem Zwrotnym

Kiedy zostanie osiggniety strefowy punkt zwrotny, wyswietli sie komunikat " Wewnagtrz
Strefy", a zadanie automatycznie przejdzie do nastepnego punktu zwrotnego, jesli wybrana
zostata opcja Auto Nst..

PO0° 39.8km 1810m 52 32

Jesli opcja Auto Nst. nie zostata wybrana, wyswietlony zostanie komunikat NASTEPNY.
Nacis$nij odpowiedni przycisk, aby przej$¢ do nastepnego punktu zwrotnego. Jesli z jakiegos$
powodu przegapites$ te wiadomo$¢, zawsze mozesz przejs¢ do nastepnego punktu zwrotnego
zadania, naciskajgc przycisk NASTEPNY. Przejdz do trybu zadania. W goérnym rzedzie
pokazany jest przycisk NASTEPNY. Naci$nij ten przycisk, a nawigacja przejdzie do
nastepnego punktu zwrotnego.

Jesli nie osiggnate$ punktu zwrotnego i chcesz kontynuowa¢ nawigacje w kierunku
nastepnego punktu, nacisnij przycisk NASTEPNY.
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Jlll Tsk: #5000bert )
_ :;H_ F_\_

Messagé

oy Only near to
¥ @ 5000bert (10.5)
o at 13:07:33.

Lﬂ Proceed to next
ol point?

Pojawi sie wiadomosc. Jesli potwierdzisz to, naciskajgc TAK, zadanie zostanie przesuniete do
nastepnego punktu zwrotnego i ponownie obliczy zadanie, przyjmujgc optymalng poprawke
jak w przypadku punkt zadania.

7.2.4 Wiatywanie w zadany obszar

Najprawdopodobniej po przejéciu do obszaru przypisanego automatyczne przesuniecie
zostanie wytgczone. Pojawi sie komunikat " Wewngtrz strefy', a w dolnym wierszu pojawia
sie przyciski ZAMKNIJ i NST. Naci$niecie przycisku ZAMKNIJ spowoduje zamkniecie
komunikatu o pozycji wewnatrz strefy. Zadanie zostanie automatycznie przeniesione do
nastepnego punktu po opuszczeniu przydzielonego obszaru. Jesli chcesz automatycznie
przejs¢ do nastepnego punktu zwrotnego wczesSniej, zawsze mozesz nacisngC przycisk
NASTEPNY w trybie zadania (patrz rozdziat 7.2.3).

Jesli nacisniesz NASTEPNY, zadanie zostanie przesuniete do nastepnego punktu zwrotnego.

Podczas lotu w wyznaczonym obszarze NIE ma znaczenia, kiedy przejdziesz do
nastepnego punktu zwrotnego. System zawsze bierze pod uwage najbardziej
optymalng poprawke w wyznaczonym obszarze dla obliczenia catkowitej
odlegtosci.

7.2.5 Przesuwanie punktu wewnatrz zadanego obszaru

Jesli co najmniej jedna strefa jest zdefiniowana jako przypisany obszar, mozliwe jest
przesunigcie punktu w obrebie tego obszaru. Przeniesienie punktu zwigkszy lub zmniejszy
catkowitg dtugo$¢ zadania. Wybierz akcje PRZENIES w trybie zadania. Zostanie
wyswietlone okno dialogowe z biezgcym przypisanym obszarem.
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W prawym gornym rogu wysSwietlana jest pozostata odlegtos¢ zadania, jak réwniez
wymagana predkos$¢ zadania, pozostaty czas zadania, czas delta i szacowany czas przybycia.

Czas Delta to rdznica miedzy pozostatym czasem i czasem przylotu. Jesli jest ujemna,
wrocisz za wczesnie, a jesli jest pozytywna, dotrzesz za p6zno.

Nalezy pamietac, ze czas przyjazdu mozna obliczy¢ przy uzyciu réznych metod, ktére mozna
znalez¢ w ustawieniach QNH i RES (patrz rozdziat 5.1.1).

Punkt jest przesuwany za pomocg dwdch nizszych pokretet.

Nacisnij przycisk DYS/NMR Ilub DL/SZR geogr., aby przetgcza¢ pomiedzy dwoma
metodami przemieszczania punktu.

Po wyswietleniu przycisku DYS/NMR punkt zostanie przesuniety w kierunku x, y. Uzyj
przycisku wyboru STRONA, aby przesungé punkt w kierunku poétnoc/potudnie lub obroé
pokretto wyboru POWIEKSZENIE, aby przesung¢ punkt w kierunku wschdd/zachéd.

Jesli pokazany jest przycisk DE/SZR geogr. punkt zostanie przesuniety w kierunku
promienia i azymutu. Kierunek promienia jest oznaczony czerwong linig przebiegajaca przez
caly sektor. Obracaj pokrettem wyboru STRONA (wybdr stron), aby przesungé punkt w
kierunku promienia od $rodka obszaru.

Uzyj pokretta selektora POWIEKSZENIE, aby przesungé punkt w kierunku osiowym.

Jedli dla zadania ustawiono wiecej niz jeden przypisany obszar, przycisk NASTEPNY>> jest
wyswietlany w dolnym wierszu. Nacisnij ten przycisk, jesli chcesz przenie$¢ punkt do innego
przypisanego obszaru.

Podczas przenoszenia punktu zadania, do ktdrego nawigujesz i wtgczona jest optymalizacja
AAT (patrz rozdziat 5.1.6.7), dodatkowe linie bedg wyswietlane w strefie. Linia reprezentuje
jednakowg predkos¢ zadania, dlatego pilot powinien lata¢ zawsze prostopadle do tych linii,
aby zmaksymalizowac wydajnosc¢. Linie sg obliczane na podstawie obliczen ETA.
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7.2.6 Koniec zadania

Po osiggnieciu dolotu pojawi sie komunikat "Zadanie na dolocie!". Gtowny wyswietlacz
ostrzega réwniez o dwdch minutach od zakonczenia. Po wejsciu do strefy mety zadanie
zatrzymuje sie automatycznie i wySwietla sie komunikat.

Task finished at 72,
Congratulations!
-

o

; 4

THE7° 6.06m 1316m 22 75 +1.0m 104° 0.63n 1156m

Jesli chcesz polecie¢ nowe zadanie bez lgdowania, zataduj nowe zadanie i nacisnij przycisk
RESTART.

Opcja Nawiguj do najblizszego punktu jest bardzo przydatna, a wrecz
konieczna, jesli uzywany jest cylinder koficowy o znacznie wiekszym promieniu.
Wigczenie tej opcji obliczy dolot do krawedzi cylindra, a nie do $rodka cylindra.

7.2.7 Graficzny asystent dolotu
Dostepnych jest wiele graficznych asystentéw dolotu:
® Zasieg szybowca (wypetnienie zewnetrzne / wewnetrzne)
® ROzne kolory APT w trybie listy ,,w poblizu”
® ROzne kolory APT na mapie
® Symbole kwadratu

Zasieg szybowca moze by¢ wypetniony na zewnatrz lub wewnatrz. Rdzne typy wypetnien,
kolor i przezroczystos¢ mozna ustawic tak, jak pokazano w rozdziale 5.1.6.4.
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Koo SR
s
4

GilcalSent ey

) e 1 X #
y /Wiy Novo'mesto § =5 T &
F'J L - A :V;mce G \ h
| ¥ —U a “
“Puzar Kovevell] / o R
i Lz i e

Deinice 5 < 5 %
12520 N R 5 125205 :

Thermal Thermal Brg Dis

= %
+1.7% 5° 55.5um 1351m 50 42

Strona 182 z 202



Wersja 6.06 Marzec 2018

W trybie ,,w poblizu” wysokos$¢ przylotu ma kolor jest biaty, zotty i czerwony.
Biaty dolot pokazuje APT w zasiegu przy aktualnym ustawieniu MC.

Z6tty kolor dolotu pokaze lotniska dostepne, jesli zmniejszysz swdj MC do zera.
Czerwony kolor oznacza, ze nie mozna osiggnac tych APT.

Ta sama logika koloréw jest uzywana do pojawiania sie APT na mapie.

4l Apt:CELIE

# Novo Mesto Letal8.00km 336° 549m |
% Prilozje Metlica 18.8wm 154° -158m
% Gruca Sentjerney 20.3wm 55° -205m
% Trebnje Ul 22.1m 328° -333m
o Pozar Kovevije Ul 22.5km 247° -591m
©® Novi Lazi Kocevs 29.8m 230° -1109n
@ Sentjanz Ul X 29.8im 4°  -856m
@ Sentvid Pri Stic  32.5en 313° -950m
32.5km 313° -953m
33.7km 273° -1216m| |8
33.9¢ 59° -1000n| |
34.8m 54° -1097m
=Vince Sadrazica 36.9«n 271° -1410-| ied
@ Mihalo Dobova 41.8km 66° -1469~
=Mali Kamen Topol42.0um 40° -1589m
=Litija Zavrstnik _ 42.6m 322° -1476-

reqE  E

< s Alt
“1+1.7m% 5° 55.5im 1351m 61 42

26ty kwadrat oznacza dolot na MC 0. Gdy osiagniesz zielony kwadrat, LX wyéwietli
komunikat "Zadanie na dolocie" przy zatozeniu aktualnego ustawienia MC.

7.3 Procedura po ladowaniu

Przepisy IGC wymagaja linii prostej (linii bazowej) w barogramie na poczatku i na koncu lotu.
Z tego powodu konieczne jest, aby nie wylgczy¢ urzadzenia natychmiast po lgdowaniu,
ale odczekac kilka minut. Najpierw pojawi sie komunikat "Lot zakoriczy sie za 10 sekund", a
nastepnie komunikat " Obliczanie bezpieczeristwa!"
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Flight will finish Calculating
secu r!

Lot zakonczy sie, gdy zniknie komunikat Obliczanie bezpieczeristwa. W tym momencie strona
statystyk zostanie zmieniona z powrotem do widoku dziennika. Teraz mozna bezpiecznie
wytgczy¢ urzadzenie.

Jesli karta SD lub pamie¢ USB jest obecnie wtozona do gtdownego wyswietlacza, lot zostanie
automatycznie do niej skopiowany.

Uzyj standardowych metod, aby wytgczy¢ system. Szczegdtowe informacje znajdujg sie w
rozdziale 4.4.

Wazne jest, aby system zostat wylgczony za pomocg oprogramowania. Nigdy nie

A wylaczaj systemu za pomocg gtdownego wigcznika zasilania. Gtéwna jednostka
wyswietlajgca dziata w systemie operacyjnym Linux, a nagfa utrata zasilania moze
uszkodzi¢ system plikdw

8. Aktualizacja oprogramowania

Aktualizacje oprogramowania gtdéwnego wyswietlacza, wariometru lub wskaznika wariometru
mozna fatwo przeprowadzi¢ za pomocg karty SD lub pamieci USB. OdwiedZ naszg strone
internetowg www.Ixnav.com i wyslij nam prosbe o aktualizacje oprogramowania.

Aktualizacje mozna réwniez przeprowadzi¢ za posrednictwem Wi-Fi (jesli ustanowiono
potaczenie internetowe i wigczony jest modut Wi-Fi w systemie LX).

Mozesz takze zapisal sie do newslettera, aby otrzymywad wiadomosci o systemie
automatycznie.

Po aktualizacji oprogramowania lub w jej trakcie, brak danych lub brak odpowiedzi
z wariometru sg normalng sytuacja.

8.1 Aktualizacja systemu gléwnego wyswietlacza

Przeslemy Ci plik aktualizacji i kod aktualizacji. Kod aktualizacji sktada sie z ciggu szesciu
znakow, a plik aktualizacji ma rozszerzenie .Ix8000, .Ix8080, .Ix9000, .Ix9050 lub .Ix9070.
Aby kontynuowa¢ aktualizacje oprogramowania, skopiuj plik aktualizacji na karte SD lub
pamie¢ USB i wtdz go do gtdwnego wyswietlacza.
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Password

Enter password:

X,
CANCEL CHAR>>

Uruchom gtéwny wyswietlacz i przejdz do opcji menu Ustawienia -> Hasto.

Wprowadz hasto 89891 i nacisnij ENTER.

System automatycznie wyszuka plik aktualizacji. Jesli zostanie znaleziony wiecej niz jeden
plik aktualizacji, pojawi sie okno dialogowe wyboru.

Po wybraniu pliku aktualizacji nalezy wprowadzi¢ kod aktualizacji.
Wprowadz kod aktualizaciji, ktory zostat Ci wystany (przyktad ponizej).

Enter code:

3
CANCEL CHAR >>

Nalezy pamietaé, ze plik aktualizacji i kod aktualizacji s3 pasujgcymi parami, ktdre
dotycza tylko okre$lonego numeru seryjnego.

Po zweryfikowaniu pliku aktualizacji gtéwny wyswietlacz zostanie zrestartowany, a nowe
oprogramowanie bedzie gotowe do uzycia.
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Device updates Device update

- M V5
Available updates
2 4 1 Vario Indicator
Compass — Lot Tt

Mo vawsven  JOFLARM
FLARM

SN: 624 V: 6.01-> V: 6.07
Updates are V9
available for multiple SN: 3657 V- 551>V 554 Remaining time: 1
peripheral device(s). ] 0w ]
Would you like to Please wait... s
update now?

[ vario Indicator (1092) |

‘ Question ]

Po pierwszym ponownym uruchomieniu gtéwny wyswietlacz aktualizuje réwniez wszystkie
urzadzenia podtgczone do magistrali 485. Srednio ta aktualizacja zajmie okoto pieciu minut.

8.1.1 Aktualizacja poprzez modut Wi-Fi

Od wersji SW 6.0 wigcznie mozna réwniez przeprowadzi¢ aktualizacje bez karty SD lub
pamieci USB. Po nawigzaniu potaczenia z Internetem system automatycznie przekaze
powiadomienie o dostepnosci nowej aktualizacji. Uzytkownik ma 3 dostepne opcje:
aktualizacji - ktéra wykona aktualizacje, zignoruj - ta wiadomos$¢ zostanie zignorowana i
nie bedzie juz pokazywana dla tej wersji i opcji pézniej - ktéra powiadomi Cie po kazdym
ponownym uruchomieniu.

Przycisk aktualizacji pobierze wersje, dokona aktualizacji i wy$wietli komunikat "aktualizacja
powiodta sie". Nastepnie system uruchomi sie ponownie. Uzytkownik zostanie réwniez
poproszony o wykonanie aktualizacji urzadzen obwodowych. Sugerujemy, abys to potwierdzit
i zaktualizowat wszystkie urzadzenia.

Elevation and QNH Downloading 1x9000 (18%)... ]
' QNH and RES M ® QNH and RES

pevene = Flight Recorder = Flight Recorder
. # Vario Parameters i
Display
) Files and Transfer
Graphics +| © Update sucessfull

Update

© New version
6.00rcl is available.

(" Sounds

* Observation Zones |
Optimization 4 Optimization
Warnings % Warnings
Units Units

X Hardware . Hardware

Polar and Glider N Polar and Glider
SELECT

Aktualizacje sg rowniez mozliwe na stronie USTAWIENIA -> O, gdzie znajduje sie przycisk
AKTUALIZACIA (przycisk jest szary, jesli nie ma nowych dostepnych aktualizacji). Uzytkownik
moze zaktualizowac system LX za pomocg wersji SW lub przeprowadzi¢ aktualizacje Bazy
Danych.
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D nav

LX9000 SN:7D0O(9564)
Version 5.11b T20 (Dec 16 2016 16:41:33)

LX9000: New version 6.00rcl is available
Database: No new updates

Installed terrain:
CIT V1 (used)

Downloading 1x9000 (18%)...
® QNH and RES

& Flight Recorder
# Vario Parameters

Display
Files and Transfer

Graphics

» Sounds
& (Observation Zones

Downloading database (99%)...

Updating airspace
database for
africa.

o

Loaded options
AHRS support, WI-FI support

Loadet op o
AHRS support, WI-FI support

Optimization
Warnings
Units

* Hardware

Polar and Glider

8.2 Aktualizacja jednostki wariometru lub wskaznika wariometru

8.2.1 Automatyczna aktualizacja wariometru

Po aktualizacji gtéwnego urzadzenia, po ponownym jego uruchomieniu pojawi sie
nastepujgcy komunikat / pytanie:

Question

Updates are
@ available for multiple
peripheral device(s).

Would you like to
update now?

Zaleca sie wybrac¢ TAK i zaktualizowac jednostke wariometru (V8 / V80).

Wszystkie wykryte urzadzenia zostang wymienione, w tym 2 cze$ci wariometru:
® Skrzynka czujnika (metoda automatyczna)
® Wskaznik V8 / V80 (metoda reczna)

Wybierz oba i naci$nij AKTUALIZUJ. Skrzynka czujnika zostanie automatycznie
zaktualizowana w mniej niz minute. Nastepnie wymagana jest reczna aktualizacja V8 / V80.
Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na LX80 / 90xx.

Instrukcje sg nastepujace:
® Zostaniesz poproszony o przygotowanie adaptera karty micro SD i naci$niecie OK,
® Nastepnie zostaniesz poproszony o zabranie karty micro SD z V8 / V80 i wtozenie jej
do LX80 / 90xx za pomocg adaptera karty SD (jesli twoja karta wtozona do LX80 /
90xx juz zawiera adapter karty SD i karte micro SD, mozesz po prostu zignorowac te
wiadomos¢), a nastepnie nacisnij OK.
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® \Wykonane zostanie kopiowanie oprogramowania.

® Kiedy otrzymasz wiadomos$¢ z akcjg, wez karte micro SD z LX80 / 90xx i wtdz jg do
V8 / V80. ]

® V8 / V80 wykryje karte micro SD i automatycznie zapyta: AKTUALIZOWAC-...
Potwierdz to srodkowym przyciskiem na V8 / 80, ktéry wykona restart i aktualizacje
SW.

® Po pomysinym uruchomieniu aktualizacji mozna sprawdzi¢ najnowszg wersje w menu
SETUP-> ABOUT w urzadzeniu V8 / V80 wariometr.

® W LX80 / 90xx mozesz zamkng¢ ten komunikat, klikajgc przycisk OK.

Do recznej aktualizacji V8 / V80 potrzebny jest adapter karty micro SD.Stare
wys$wietlacze LX8000 dziatajg tylko z kartami SD o rozmiarze do 2 GB (8 GB karta
mini SD dostarczona z V8 Wariometr nie jest rozpoznawana przez stary
wyswietlacz LX8000). Wszystkie inne urzadzenia obstugujg karty SD do 16 GB.

8.2.2 Reczna aktualizacja wariometru

Pobierz plik wariometru ze strony www.Ixnav.com i umies¢ go na karcie SD.

Uruchom system, wtéz karte SD i przejdz do opcji menu Ustawienia -> Hasto.

Wprowadz hasto 89891 i nacisnij ENTER.

System automatycznie wyszuka plik aktualizacji. Jesli zostanie znaleziony wiecej niz jeden
plik aktualizacji, pojawi sie okno dialogowe wyboru.

Wybierz odpowiedni plik aktualizacji i poczekaj, az aktualizacja sie zakonczy.

8.2.3 Reczna aktualizacja V8/V80/18/80

Pobierz plik ze strony internetowej, zmien jego nazwe na rozszerzenie zip i rozpakuj plik.
Rozpakowany folder powinien zawiera¢ 3 pliki:

® App_NINE_X.YY.Ixfw

e V8x.fw

® V8x_init.bin
Jesli brakuje ktéregokolwiek z tych plikdw lub jest on uszkodzony, aktualizacja
oprogramowania nie powiedzie sie. Przenies pliki aktualizacji oprogramowania na karte micro
SD i wtdz jg do gniazda V / I8x. Urzadzenie zapyta Cie o AKTUALIZACIE. Potwierdz i
zrestartuj urzadzenie S8x. Aktualizacja zostanie wykonana automatycznie.

9. Procedura ponownej kalibracji barografu IGC

Gtéwny wyswietlacz ma dodatkowy czujnik ci$nienia do rejestrowania wysokosci. Aby
zachowac¢ zgodnoS¢ z procedurami IGC, czujnik ten nie ma zewnetrznego pofaczenia
pneumatycznego. Aby przeprowadzi¢ procedure kalibracji barografu, konieczne jest zdjecie
instrumentu z szybowca i umieszczenie go w komorze prozniowej. Procedura wyglada
nastepujgco:

® Wiacz przyrzad i odczekaj kilka minut (linia prosta na poczatku barogramu).

® Ustaw interwat nagrywania na 1 sekunde (patrz rozdziat 5.1.2).
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Umie$¢ go w komorze i wykonaj krétkie wznoszenie na okoto 100 m (aby uruchomic

rejestrator lotu).
Doprowadzi¢ ci$nienie w komorze do doktadnie 1013,2 hPa.

Zmniejsz ci$nienie o 1000 m i przytrzymaj przez okoto 30 sekund.
Kontynuuj procedure do 9000 m.
Zwiekszy¢ cisnienie w krokach co 1000 m z powrotem do 1013,2 hPa.
Po dotarciu do ziemi odczekaj okoto 3 minut, a nastepnie wytgcz instrument.
Pozostaw urzadzenie wytgczone na co najmniej 5 minut.
Pobierz ostatni lot i wydrukuj barogram.
® Przywrd¢ ustawienia rejestratora lotu.
Barogram bedzie ostatnim lotem w dzienniku poktadowym lotow.

10. Opcje
10.1 FLARM

Przed uzyciem FLARM zaleca sie przeczytanie instrukcji obstugi FLARM, ktdrg
mozna pobrac ze strony www.flarm.com. Przestrzegaj wszystkich ograniczen
wymienionych w tym dokumencie.

FLARM jest systemem unikania kolizji opracowanym przez FLARM Technology AG z
Szwajcarii. Modut FLARM skfada sie z nastepujgcych, gtownych czesci: odbiornika GPS,
jednostki mikrokontrolera, wysokosSciomierza radiowego i opcjonalnego zewnetrznego
wskaznika. Wszystkie czesSci elektroniczne s zintegrowane z obudowg gtdwnego
wyswietlacza. Wyjatkiem jest antena radiowa i wysSwietlacz zewnetrzny FLARM. Niektore
wejscia sg mozliwe za posrednictwem zewnetrznego wyswietlacza.

Jesli wyswietlacz nie ma wbudowanego FLARMU, mozliwe jest zewnetrzne
potgczenie FLARM za pomocg kabla LX5flarm lub LX5PF dla Power FLARM.

10.1.1Instalacja

Q Bardziej szczegotow dotyczace instalacji znajdujg sie w instrukcji instalacji.

Pozycja anteny radiowej jest niezwykle wazna, poniewaz zia instalacja diametralnie
zmniejszy zasieg systemu. Zaleca sie zainstalowanie anteny na gornej czesSci tablicy
przyrzadéw za pomocg odpowiedniej aluminiowej okragtej ptytki o Srednicy okoto 12 cm
uzywanej jako tylna ptaszczyzna i gumowej anteny o dtugosci okoto 10 cm, uzywanej jako
radiator. Metalowa ptyta moze by¢ zamontowana na zewnatrz lub wewnatrz tablicy
instrumentow. Jesli uzywasz takg, ktora jest wykonana z wegla uzywaj tylko wariantu od

gory.
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Antena
Flarm HF Antena GPS

Zewnetrzny
wyswietlacz
Flarm

Antena musi by¢ zamontowana jak najbardziej pionowo. Uzywaj tylko oryginalnej
anteny, ktéra zawsze jest dostarczana wraz z urzadzeniem. Uzyj oryginalnego
kabla, aby podtgczy¢ gtdwny wyswietlacz do anteny. Nigdy nie uzywaj anteny bez
oryginalnej aluminiowej ptaszczyzny uziemienia Jesli nie ma miejsca na
zainstalowanie metalowej ptaszczyzny uziemienia, dostepny jest dipolowy wariant
anteny. Powyzszy rysunek pokazuje podtgczong antene GROUND PLANE. W
systemie LX dotgczono antene DIPOLOWA, ktdra ma jeszcze lepsze osiggi niz
antena ground plane.

Zewnetrzny wysSwietlacz FLARM jest niewielkim urzadzeniem i mozna go umiescié w
dowolnym miejscu na tablicy przyrzaddéw. Aby unieruchomi¢ urzadzenie, uzyj tasmy
samoprzylepnej z tytu urzadzenia. Do instalacji w gérnej czesci tablicy przyrzaddéw dostepne
jest odpowiednie pudetko.

10.1.2Procedura aktualizacji FLARM'a

FLARM jest aktualizowany za pomocg karty SD/pamieci USB. Ze strony FLARM
(www.flarm.com) pobierz odpowiedni plik i skopiuyj go na karte SD (np.
Cf_6_09_d4ec337.fw). Wprowadz hasto 89891 i wybierz plik aktualizacji FLARM. Poczekaj,
az aktualizacja zostanie zakoniczona.
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Select update file Select update file

Enter password:

8989 ' Flarm firmware '

x
CANCEL CANCEL SELECT

W przypadku problemu nadal mozliwe jest wykonanie aktualizacji za pomocg FLARMtool i
pofaczenia szeregowego. Dla szczegdtdow procedury, zapoznaj sie ze starszg instrukcjg
LX8000.

Zewnetrzne moduty FLARM mozna réwniez aktualizowac za pomocg systemu LX.
Moduty PowerFLARM nie mogg by¢ aktualizowane przez systemy LX.

10.1.3Wgrywanie przeszkod

Baza danych przeszkdd jest réwniez aktualizowana za pomocg karty SD / pamieci USB. Od
wersji 6.0 przeszkody nie sg bezptatne i nie sg wstepnie tadowane do systemu. Aby kupié¢
baze danych przeszkdd, nalezy zanotowaC numer seryjny FLARM. Numer seryjny FLARM
mozna znalez¢ w oknie dialogowym konfiguracji Flarm (patrz rozdziat 5.1.11.7). Przejdz na
strone FLARM, aby zdoby¢ przeszkody i skopiowac je na karte SD.

W menu Pliki i transfer wybierz pozycje menu Aktualizuj bazy danych. Wybierz plik
przeszkdd i poczekaj, az aktualizacja sie zakonczy.
Jesli nie chcesz korzystac z bazy danych przeszkdd, to pusta baza danych jest dostepna na
stronie www.Ixnav.com.

+ Airspace + Airspace

€ Airports € Airports
I® Waypoints and Tasks ™ Waypoints and Tasks

% Flarm Obstacles

Searching for database Updating

update. R0 —
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10.1.4Procedura aktualizacji FLARM'a poprzez FlarmTool z PC

Przejdz do menu haset i wprowadz hasto 42000.

Password

Enter password:

CHAR>>

Pojawi sie nastepujgcy komunikat.

Password

Flarm data port enabled

0 When finished,

press OK.

Uruchom FlarmTool i wybierz port komunikacyjny.

SyAarmTool

Eile Flarm Help

[H[E E3

flarm

,d COM1: Waiting Far flarm

Hardware Version
Software Version
Obstacle DB

DB creation date
Device No.

Podtacz gtdwny wyswietlacz do komputera za pomocg kabla LX5PC. FlarmTool wykryje

jednostke FLARM. Postepuj zgodnie z instrukcjami.

) Update Wizard

Update flarm

N

) Update Wizard [ <]

N

Licence Agreement

Update available

A new software version i awailable for Flarm. It is recommended to
ingtall it for Flaym to operate properly. The installation will nun
automatically. Do not disconnect the device during the update. Click on

"Next" to proceed

END USER AGREEMENT j
By pressing the "I accept” button below, the end user agrees

with this End User Agreement:

1. FLARM devices are only given to users who have actively
and in written agreed to all the iterns of this End User
Agreement. This FLARM device is solely used by the person

T . |
& {Accept

 Reject terms of agreement

= Bark. Mext=

Cancel

< Back Next > Cancel
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Y Update Wizard Y Update Wizard

Software Upload A\\ Software Upload A\\

Sending data...

The device has successfully been wpdated!

Transferring...

= Back | Finish | Cancel = Back | Finish | Zancel I

Jesli FLARM przestanie dziata¢ i aktualizacja nie bedzie mozliwa za pomocg opisanej
procedury z hastem 42000, zastosuj ponizszg procedure odzyskiwania. W FlarmTool wybierz
Odzyskaj i postepuj zgodnie z instrukcjami. W LX8000 wprowadz hasto 41000.

Password

Flarm low level u

o When finished,

press OK.

Po zakonczeniu odzyskiwania naciénij przycisk OK.

10.1.5Wgrywanie przeszkod poprzez FlarmTool z PC

Przejdz do menu haset i wprowadz hasto 42000. Uruchom FlarmTool i wybierz port
komunikacyjny. Podtgcz LX8000 za pomocg kabla PC do komputera

flarmTool = E3 || ) AarmTool = 3
File Flarm Help Fie |Flam Help

j»

| f {s;t-ti-ng:s

Upload Obstacles

Upload obstacle database to Flarm

flarm lari
Hardware Version LY06 Hardware Version LX0¢

Software Version 4
Obstacle DB alps20070516
DB creation date 74 8 2007

Software Version 4
Obstacle DB alps20070316_

DB creation date /4. 08. 2007
Device No. Fi7 Device No. 707

’ COM1: Comnected ! COM1: Connected

Obstacle Database Upload [ x] Obstacle Database Upload
Upload Obstacle Database .\\ Upload Database '\\
Transtnitting.
‘Welcome!

This wizard will guide you through the update procedure. Select the
database file you want to upload.

IC:\Prugram FilesiFlarmialps20080225_obs Browse Transmitting...

< Back Mexks Canicel | < Back Finish Cancel
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) Obstacle Database Upload

Upload Database .\\

Database successfully uploaded.

= Back | Finish | Cance|

Po zakonczeniu operacji nacisnij przycisk OK na LX8000.

Password

[ Flarm data port enabled |

o When finished,

press OK.

10.1.6 Uploading FlarmNet Files

Informacje FlarmNet sg rowniez aktualizowane za pomocg karty SD / pamieci USB. Przejdz
do strony FlarmNet (www.flarmnet.org), wybierz karte Pobierz najnowsze pliki FlarmNet
i pobierz plik LX8000 (np. 20170819.fIn). Skopiuj ten plik na karte SD.

W menu Pliki i transfer wybierz pozycje Aktualizuj bazy danych. Wybierz plik FlarmNet i
poczekaj, az aktualizacja sie zakonczy.

10.2 Zewnetrzny FLARM lub PowerFlarm

Jezeli gtdwny wyswietlacz nie ma wewnetrznego FLARMU, uzytkownik ma mozliwosé
podigczenia go do zewnetrznego urzadzenia FLARM lub PowerFlarm. Wszystkie elementy
FLARM / PowerFLARM bedg wysSwietlane na mapie nawigacyjnej z takg samg
funkcjonalnoscig, jak w przypadku wbudowanego FLARMU.

Zewnetrzny FLARM / PowerFLARM mozna podtgczy¢ do gtéwnego wyswietlacza za pomoca
kabla LXSFLARM.

Po stronie gtdwnego wyswietlacza, LX5FLARM jest podtaczony do 5-pinowego zaokraglonego
Ztacza. Na drugim koncu kabla LX5FLARM znajduje sie 6-pinowe standardowe ztgcze
wtykowe RJ12 IGC, ktore jest podtgczone do portu FLARM / PowerFLARM.

W przypadku wersji SIMPLE, FLARM powinien by¢ podtgczony do portu GPS.

Potgczenie zewnetrzne FLARM mozna wigczy¢ przy pomocy USTAWIENIA -> SPRZET->
FLARM-> PORT. Port powinien by¢ ustawiony na EXT. (PC).

Strona 194 z 202


http://www.flarmnet.org/

Wersja 6.06 Marzec 2018

10.2.1Instalacja

Wiecej szczegotow dotyczacych instalacji znajduje sie w instrukcji instalacji LX80 /
90xx.

Zewnetrzne urzadzenia FLARM / PowerFLARM mozna podigczy¢ do gtdwnego wyswietlacza
za pomocg kabla LXSFLARM.

Po stronie gtdwnej wyswietlacza, LX5FLARM ma 5-pinowe zaokraglone ztgcze. Na drugim
koncu kabla LX5FLARM znajduje sie 6-pinowe standardowe ztgcze wtykowe R112 IGC, ktére
jest podfgczone do portu FLARM / PowerFLARM.

Uzycie niewtasciwego kabla moze spowodowac uszkodzenie wyswietlacza lub
urzadzen FLARM / PowerFLARM.

10.3 Urzadzenie na Tylnym Siedzeniu

LX9000D

Filesystem
Loading

=792888¢2

For VFR use only as an aid to prudent
navigation. All information is presented for
reference only. Terrain, airports and
airspace data are provided only as an aid
to situational awareness.
Copyright © LXNAV 2010

W dwumiejscowych szybowcach mozliwe jest zainstalowanie tylnego urzadzenia. Wyglada
ono niemal identycznie jak gtdwny wyswietlacz. Jednak wewnatrz urzadzenia nie ma modutu
GPS ani FLARM. Urzadzenie tylnego siedzenia musi by¢ podtgczone do gtéwnego
wyswietlacza tylko przez magistrale RS485. Podstawowg ideg konfiguracji dwumiejscowej
jest to, ze oba urzadzenia dziatajg niezaleznie od siebie, z mozliwoscig wymiany réznych
danych na zadanie uzytkownika lub automatycznie.

10.3.1 Wymiana danych

Poniewaz moduty GPS i FLARM nie sg zintegrowane z tylnym siedzeniem, dane te s3
odbierane z gtéwnego wyswietlacza przez magistrale RS485.

Po wigczeniu gtdwny wyswietlacz wysyta rowniez dane o biegunowej i informacje o pilocie,
dzieki czemu sg one zsynchronizowane w obu urzadzeniach.

Uzytkownik moze zdefiniowad, ktére dane bedg automatycznie synchronizowane miedzy
urzgdzeniami.

Punkty zwrotne i bazy danych zadan nie sg synchronizowane miedzy
urzadzeniami. Aby zsynchronizowac bazy danych, nalezy uzy¢ karty SD i
skopiowac pliki z urzadzenia przedniego do tylnego lub odwrotnie. Zobacz rozdziat
5.1.5.4, aby dowiedziec sie jak kopiowac pliki punktéw zwrotnych.
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Aby ustawi¢ dane, ktore bedg odbierane z urzadzenia tylnego siedzenia, wejdz do menu
"Urzadzenie tylnego siedzenia" na gtéwnym wyswietlaczu (patrz rozdziat 5.1.11.9).

Aby okresli¢, jakie dane majg by¢ odbierane z gtdwnego wyswietlacza, przejdz do menu
"Urzadzenie przedniego siedzenia" (patrz rozdziat 5.1.11.9).

Rear Seat Device

-Received flight parameters

|'IZI MacCready | 1 Ballast
i Bugs

-Received navigational data

O Waypoint O Airport
M Task

Dane sg podzielone na dwie grupy; parametry lotu i dane nawigacyjne. Jesli wybrana jest
okreslona wartos¢, ta wartos¢ zostanie automatycznie odebrana z drugiego urzadzenia.
Sprawdz MacCready, Balast i / lub Owady, aby otrzymac aktualng warto$¢ MacCready,
aktualne ustawienie balastu lub owaddw z drugiego urzadzenia.

Jesli Punkt zwrotny jest zaznaczony, nowy cel do punktu zwrotnego zostanie
automatycznie przypisany, gdy uzytkownik zmieni cel do punktu zwrotnego na drugim
urzadzeniu. Na ekranie pojawi sie komunikat "Otrzymano cel do PZ" i rozpocznie sie
nawigacja do tego samego punktu zwrotnego, co drugie urzgdzenie. Pamietaj, ze nie musisz
miec tego punktu w swoich bazach danych, poniewaz wysylane sg kompletne informacje o
tym punkcie. Jesli Punkt zwrotny nie jest zaznaczony, nadal mozliwe jest wystanie celu do
innego urzadzenia za pomocy akcji WYSLIJ w trybie punktu zwrotnego. To samo dotyczy
pola wyboru Lotniska. Pojawia sie komunikat " Otrzymano cel do lotniska". Jesli pole wyboru
Zadanie jest zaznaczone, zadanie zostanie zsynchronizowane z drugim urzgdzeniem.

Podczas wykonywania zadania z przypisanym obszarem warto odznaczy¢ opcje
Zadanie. Dzieki temu jeden pilot bedzie mogt skupic sie na scenariuszach "co

0 jesli". Po znalezieniu odpowiedniego kierunku, zadanie moze zostac wystane do
drugiego urzadzenia za pomocg akcji WYSLIJ w trybie zadania.
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10.4 Nakiadka na drazek

Nakfadka na drazek jest dostepna w trzech roznych wersjach: normalnej, z czerwonym
przyciskiem rozrusznika lub przetacznikiem trymowania.

Drazek jest dostepny réwniez w réznych $rednicach: 18 mm, 19,3 mm, 20,3 mm, 24,4 mm i
25,4 mm. Cata niezbedna elektronika jest wbudowana w gornej czesci drazka. Cztery
kolorowe przewody od dotu muszg by¢ podtaczone do rozdzielacza RS485. Dodatkowo dwa
ekranowane kable sg uzywane do polecen predkosci do latania i przycisku "Nacisnij i mow"
(nie dotyczy naktadek dostarczanych po 2016 roku).

Naktadki wyprodukowane po 2016 r. Nie posiadajg kabli SC i VP; sg one
programowalne w menu LX80xx / 90xx.
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10.4.1 Funkcje

Przycisk funkcyjny Tryb w prawo
Przycisk  niebieskiej
kropki / tryb w lewo Enter / OK

Zamknij / anuluj

Nacisnij by méwic

Naktadka ma sze$¢ przyciskow i wielokierunkowy przycisk na $rodku. Przesun
wielokierunkowy przycisk w lewo i w prawo, aby powiekszy¢ lub pomniejszy¢. Przesun go w
goére lub w dot, aby wybrac¢ inng strone lub poruszaé sie po menu. Nacisnij, aby wybrac
pozycje lub aby wywota¢ menu w trybie nawigacyjnym.

Na gtdwnym wyswietlaczu niektore przyciski szybkiego wyboru majg matg ikone. Dostepne
sg trzy ikony: czerwony krzyz, ktory odpowiada przyciskowi X na nakladce, niebieska
kropka, ktora odpowiada lewemu gdérnemu przyciskowi z kropka i zielonym haczykiem,
ktory jest srodkowym przyciskiem.

Przycisk funkcyjny to niestandardowy przycisk, ktérego funkcje moze ustawi¢ uzytkownik
(patrz rozdziat 5.1.11.10).

Przycisk predkosci do
latania

Na przedniej stronie naktadki na drazek znajduje sie przycisk predkosci do latania.
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10.4.2Instalacja
9 Wiecej szczegdtdw dotyczacych instalacji znajduje sie w instrukcji instalacji.

Nakfadka na drazek jest podtgczona do magistrali RS485 poprzez rozdzielacz RS485. Uwazaj,
aby poprawnie podfgczy¢é przewdd o danym kolorze do pina oznaczonego tym samym
kolorem.

Przewody PTT s3 poditaczone do wejscia "Nacisnij i méw" w radiu, a przewdd SC jest
pofaczony z wejsciem "Predko$¢ do latania" wariometru.

Nie zapomnij ustawic¢ ustawienia wejsciowego polecenia predkosci na TASTER
(patrz rozdziat 5.1.11.1).

Po instalacji nie jest wymagane specjalne ustawienie na gtdwnym wyswietlaczu,
poniewaz naktadka zostanie automatycznie wykryta.

10.5 Kompas

The compass module must be connected to the RS485 bus. It must be installed at a location
where there are no strong magnetic fields (iron or ferromagnetic materials), cables with AC
current or varying DC currents.

Modut kompasu musi by¢ podtgczony do magistrali RS485. Musi by¢ zainstalowany w
miejscu, w ktéorym nie ma silnych pdl magnetycznych (zelazo lub materiaty
ferromagnetyczne), kabli z pradem AC lub pradéw DC.

Podczas instalacji kompasu magnetycznego nalezy uzy¢ srub z materiatéw
nieferromagnetycznych (z plastiku lub mosigdzu),

I
This side up

e

Please refer to the
manual for installation.
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Orientacja modutu kompasu jest zaznaczonego na obudowie, jak na powyzszym obrazku.

9 Wiecej szczegdtdw dotyczacych instalacji znajduje sie w instrukcji instalacji.

10.6 Czujnik klap ®

Enkoder klap jest podtgczony do systemu za posrednictwem magistrali RS485. Jest fizycznie
zamontowany w poblizu mechanizmu klap. Enkoder klap jest bardzo czuty i doktadny oraz
moze wykrywac¢ bardzo mate ruchy.

K > JU—— O
Flap Encoder }}

] Sn#00290

+\ @

Please refer to flap sensor manual for details about installation. For configuration on the
main display unit see Chapter 5.1.11.14.

9 Wiecej szczegotdw dotyczacych instalacji znajduje sie w instrukcji instalacji.

10.7 Drugi wskaznik wariometru

Do magistrali systemowej mozna podtgczy¢ nieograniczong liczbe dodatkowych wskaznikéw
wariometru. Rozdzielacze magistrali RS485 powinny by¢ uzywane w celu zwiekszenia
pojemno$ci magistrali. Funkcjonalno$¢ jednostek pomocniczych zalezy od ustawien
wprowadzonych podczas konfiguracji (patrz rozdziat 5.1.11.1.3).

Kazda jednostka ma dwa Zzenskie, dziewiecio-pinowe ztacza z tytu. Oba ztgcza sg w 100%
kompatybilne z pinami i nie ma znaczenia, ktore z nich bedg uzywane. Kazde inne urzadzenie
z magistrala RS485 moze by¢ w dowolnej chwili podtgczone do wolnego portu zigcza
wskaznika wariometru.

11. Historia zmian

Wrzesien 2010 Pierwsze wydanie instrukcji obstugi na podstawie wersji instrukcji
LX9000 2.3

Kwiecien 2011 Korekty tekstu w jezyku angielskim.

Jednostka wariometru V5

Wrzesien 2011 Aktualizacje dla wersji oprogramowania 2.6.

Dodano sekcje AHRS.

Luty 2014 Aktualizacje dla oprogramowania w wersiji 4.0.

Grudzien 2014 Dodano rozdziaty dla LX9050 simple

Czerwiec 2015 Cze$¢ instalacyjna instrukcji zostata przeniesiona do oddzielnego
dokumentu.

Dokument scalony z instrukcjg LX80xx.

Aktualizacje oprogramowania w wersji 5.0.
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Styczen 2015

Dodano rozdziat 6.2.2

Styczen 2017

Przejrzane / zaktualizowane rozdziaty: 5.1.2, 5.1.5, 5.1.9.3,
5.1.11.1.4.1,5.1.11.6,5.1.11.11, 5.1.17, 5.4.1, 5.1.6.5, 6.3.25

Nowe funkcje / zaktualizowane rozdziaty: 5.1.5.6.1, 5.1.5.12, 5.1.6.1,
5.1.6.7,5.1.6.9, 5.1.6.10, 5.1.9.5, 5.1.9.6, 5.7.5.1.1, 6.2.1.13, 6.3.1.1,
6.3.3,6.3.4.1, 6.3.26, 7.2.7, 8.1.1

Marzec 2017

Nowy rozdziat: 1.1.1

Kwiecien 2017

Przejrzane / zaktualizowane rozdziaty: 5.1.11.10, 8.2, 5.1.6.1, 5.1.11.4,
5.1.13

Maj 2017

Przejrzane / zaktualizowane rozdziaty: 5.1.11.4.1, 5.1.11.4, 2.1.3, 2.1.4
5.1.11.1.4.2

Czerwiec 2017

8.2.3

Grudzien 2017

Korekty w jezyku angielskim.

Luty 2018

Przejrzane / zaktualizowane rozdziaty: 5.1.5.6.1, 5.1.5.6.2, 5.1.6.3,
5.1.11.4.25, 5.1.11.1.4.2,5.1.11.7, 5.1.13, 5.1.15, 5.7.2.3, 6.3.1,
6.3.4, 6.3.25,

Marzec 2018

Dodane rozdziat: 5.1.11.17 Przejrzano / zaktualizowano rozdziat: 8
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© 2018 LXNAV Polska. Wszelkie prawa zastrzezone!

Kopiowanie, powielanie i wykorzystywanie tresci bez zgody LXNAV Polska jest zabronione.
Dokument dostepny bez ograniczen dla klientow LXNAV Polska.

LXNAV Polska e Morzyczanska 3a/45, 61-252 Poznan, Polska e tel. +48 508 396 803
info@Ixnav.pl ¢ www.Ixnav.pl
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